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Parametre Ayarlari Ozeti
= NEE

#: Calsma esnasinda ayarlanabilen parametre.

1) Avyarlar yapildiktan sonra datirilen parametre dgerlerini sgdaki “Not”
sutununa yazabilirsiniz.

2) Parametre ayarlari ile ilgili daha detayli bilginid&ullanici manuelini inceleyiniz.

Grup 0 Sdricu Parametreleri

=PI (v: induction Motor; PM: Permanent Magnet Motor
Parametre Fonksiyonlar Ayarlar el Not
Ayari
4: 230V, 1HP (0.75kW)
: 460 V, 1HP (0.75kW)
: 230V, 2HP (1.5kw)
: 460 V, 2HP (1.5kW)
: 230V, 3HP (2.2kW)
9: 460 V, 3HP (2.2kW)
10: 230V, 5HP (3.7kW)
11: 460 V, 5HP (3.7kW)
12: 230V, 7.5HP (5.5kW)
13: 460V, 7.5HP (5.5kW)
14: 230V, 10HP (7.5kW)
15: 460V, 10HP (7.5kW)
16: 230V, 15HP (11kwW)
17: 460V, 15HP (11kW)
18: 230V, 20HP (15kW)
19: 460V, 20HP (15kwW)
20: 230V, 25HP (18.5kW)
21: 460V, 25HP (18.5kwW)
22: 230V, 30HP (22kW)
23: 460V, 30HP (22kW)
... |24: 230V, 40HP (30kW)
00-00 AQ Motor Sdriici 25: 460V, 40HP (30KW) Sadece
Kimlik Kodu 26: 230V, 50HP (37KW) okunur
27: 460V, 50HP (37kW)
28: 230V, 60HP (45kW)
29: 460V, 60HP (45kW)
30: 230V, 75HP (55kW)
31: 460V, 75HP (55kW)
32: 230V, 100HP (75kw)
33: 460V, 100HP (75kW)
34: 230V, 125HP(90kW)
35: 460V, 125HP (90kW)
37: 460V, 150HP (110kW)
39: 460V, 175HP(132kW)
41: 460V, 215HP(160kW)
43: 460V, 250HP(185kW)
45: 460V, 300HP(220kW)
47: 460V, 375HP(280kW)
49: 460V, 425HP(315kW)
51: 460V, 475HP(355kW)
53: 460V, 536HP(400kW)

93: 460V, 5.5HP (4.0kW)

AC Motor Suriict Sadece

00-01 AKIM Orani Modele gore goruntilenir okunur
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Parametre

00-02

~ | 00-03

~ | 00-04

00-05

00-06

~ | 00-07

~ | 00-08

Fonksiyonlar

Parametre Reset

Baslangi¢ Display
Secimi

Cok fonksiyonlu
display secimi
(Kullanici tanimlr)

Gercek Ciky
Frekansi icin
Kazang Katsayisi

Yazilim Versiyonu
Parametre Koruma
Sifre Girisi

Parametre Koruma
Sifre Ayari

Ayarlar Fabrika
Ayari
: Fonksiyon yok
: Parametreler sadece
okunabilir..
5: KWH display dgerini 0'a
resetle 0.
6: Reset PLC (CANopen Master
Index dahil)
: Reset CANopen Index (Slave)
: Tum parametreler fabrika
ayarina resetlenir.
(Ana frekans 50Hz)
10: Tum parametreler fabrika
ayarina resetlenir
(Ana frekans 60Hz)
0: F (frekans komutu)
: H (ciks frekansi)
: U (coklu-fonksiyon display, 0
Pr.00-04’e bakiniz)
: A (cikig akimi)
: Cikis akimi goster (A)
: Sayicl dgeri goster (c)
: Gercek cilg frekansini goster
(H.)
: DC-BUS voltaji goster (v)
: Cikss voltaji goster (E)
: Cikis glc acisi goster (n)
: Cikis glcuni goster kW (P)
: Tahmini ¢ikg torkunu goster
% (t)
10: PID geribesleme gdster % (b)
11: AVI1 goster % (1.)
12: ACI goster % (2.)
13: AVI2 gbster % (3.)
14: IGBT sicaklgini gosterc (i.)
15: Kondansator sicagh goster
°C (c.)
16: Dijital giris durumu
(ON/OFF) (i) 3
17: Dijital ¢ikis durumu
(ON/OFF) (0)
18: Coklu-adim hiz (S)
19: Dijital girise kaslilik gelen
CPU pin durumu (d.)
20: Dijital ¢ikisa kasilik gelen
CPU pin durumu (0.)
25: Agiri yik sayimi
(0.00~100.00%)(h.)
26: Toprak Hatas1 GFF
(Birim:9%)(G.)
27: DC Bus voltaj dalgalanmas|
(Birim: Vdc)(r.)
28: PLC data D1043 goster(C)
30: Kullanici tanimli ¢ilg goster
)
31: H dgeri x Pr.00-05 Kullanic]
kazanci goster(K)

NEFE, O W N = O = O

0o U AW

0~160.00 0

Sadece-okunabilir #.#
0~65535
0~4: Sifre girisi deneme 0
sayisinl # kayded
0 ~ 65535
0: Sifre korumasi yok ifre
dogru girildi (Pr00-07)
1: Parametre kilitli
TR_3

Not



Parametre

~ | 00-09

00-11

» | 00-16

00-17

00-18

00-19

~ | 00-20

~ | 00-21

~ | 00-22

~ | 00-23

00-24

00-25

Fonksiyonlar

Gelismis
Parametreleri
Gorunttleme

Hiz Kontrol Modu

Yuk Secimi

Talyicl Frekansi

Rezerve

PLC komut
maskesi (SOOC,
SOOF, SOTC,
SOPC)

Ana Frekans
Komutu Kayngi
(AUTO)

Calisma Komutu
Kaynasl (AUTO)

Durma Metodu
Motor Yonu
Kontroli

Frekans Komutu
Hafizasi

Kullanici Taniml
Karakteristikler

Ayarlar Fabrika
Ayari

Bit 0: Group O

Bit 1: Group 1

Bit 2: Group 2

Bit 3: Group 3

Bit 4: Group 4

Bit 5: Group 5

Bit 6: Group 6

Bit 7: Group 7

Bit 8: Group 8

Bit 9: Group 9

0 : VF (V/F control)

2 : SVC (Sensorsuz vektor 0

kontrol)
0: Hafif yuk
1: Normal yul

Hafif Yk

1-20HP 2~15KHz
25-60HP 2~10KHz
75-125HP 2~9KHz
Normal Yuk

1-15HP 2~15KHz
20-50HP  2~10KHz
60-100HP 2~9KHz 2

O O

0~65535 0

0: Dijital keypad

1: RS-485 seri habedme

2: Harici analog gig (Pr.03-00)

3: Harici UP/DOWN terminali 0

6: CANopen haberkene kart

8: Haberlgme karti (CANopen
kart yok)

: Dijital keypad

: Harici terminaller. Keypad
STOP pasif.

2: RS-485 seri habegme.
Keypad STOP pasif.

: CANopen haberkgne karti

: Haberlgme karti (CANopen
kart yok)

: Rampali durma

: Serbest durma

: Tleri/geri galsma aktif

: Geri gal§ma pasif 0

: Ileri galsma pasi

g1 w = O

NEFE,ORFRO

Sadece
okunabilir
Bit 0~3: kullanici tanimli ondalik
hanesi
0000b: ondalik hanesi yok
0001b: bir basamak
0010b: iki basamak
0011b: G¢ basamak 0
Bit 4~15: kullanici tanimli birim
000xh: Hz
001xh: rpm
002xh: %
003xh: kg

Sadece okunabilir
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Parametre

00-26

00-27
00-28

00-29

00-30

00-31

00-32
00-33

00-47
00-48

00-49

00-50

Fonksiyonlar

Maksimum
Kullanici Tanimli
Deger

Kullanici Taniml
Deger

Rezerve

Local/Remote
Secimi

Ana Frekans
Komutu Kayn&i
(HAND )

Calisma Komutu
Kaynagl (HAND )

Dijital Keypad
STOP Fonksiyonu

Rezerve

Gosterge Filtre
Zamani (Akim)
Gosterge Filtre
Zamani (Keypad)
Yazilim Versiyonu
(tarih)

Ayarlar Fabrika
Ayari
0: Pasif
0000b: 0~65535 (Pr.00-25 ayari
icinde ondalik hanesi yok)
0001b: 0.0~6553.5 (Pr.00-25
ayari icinde bir ondalik hanesi) 0
0010b: 0.0~655.35(Pr.026 ayari
icinde iki ondalik hanesi)
0011b: 0.0~65.536 (Pr.00-25
ayari icinde ¢ ondalik hanesi)
Sadece

Sadece okunabilir o
okunabilir

: Standart HOA fonksiyonu
: Local/Remote geginde,
surlicu stop olur
2: Local/Remote geginde,
frekans ve ¢cagma durumu
icin strict REMOTE
ayarinda cagir
3: Local/Remote geginde,
frekans ve ¢agma durumu
icin suiriictl LOCAL ayarinda
calisir
4: Local/Remote geginde, Local
secildiginde sirtcii LOCAL
ayarinda ve Remote
secildiginde siurict REMOTE
ayarinda cagir.
: Dijital keypad
: RS-485 seri habedme
: Harici analog gig (Pr.03-00)
: Harici UP/DOWN terminal
: CANopen haberlge kart
: Rezerve
: Haberlgme karti (CANopen
kart yok)
: Dijital keypad
: Harici terminaller. Keypad
STOP pasif.
2: RS-485 seri habegme.
Keypad STOP pasif.
: CANopen haberlge karti
: Haberlgme karti (CANopen
kartyok)
0: STOP tyu pasif
1: STOP tyu aktif

= O

= O ONOOWNEFEO

g1 W

0.001~65.535 saniye 0.100

0.001~65.535 saniye 0.100

Sadece okunabilir HtHHH
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Grup 1 Temel Parametreler

Parametre

X

XX X X X X X | X | X | | X | X X}

01-00

01-01

01-02

01-03

01-04

01-05

01-06

01-07

01-08

01-09
01-10
01-11

01-12

01-13

01-14

01-15

01-16

01-17

01-18

01-19

01-20

01-21
01-22

01-23

01-24

01-25

01-26

01-27

01-28

01-29

01-30

01-31

Fonksiyonlar

Maksimum Calma
Frekansi

Motorl: Maksimum Cilg
Frekansi(Hz

Motorl: Maksimum Cikg
Voltaji (V)

Motor 1 Orta-nokta
Frekansi

Motor 1 Orta-nokta
\oltaji 1

Motor 1 Orta-nokta
Frekansi 2

Motor 1 Orta-nokta
\oltaji 2

Motor 1 Minimum Ciks
Frekansi

Motor 1 Minimum Ciks
\oltaji

Balangi¢ Frekansi
Cikis Frekansi Ust Limi
Ciks Frekansi Alt Limiti

Hizlanma Zamani 1
Yavalama Zamani 1
Hizlanma Zamani 2
Yavalama Zamani 2
Hizlanma Zamani 3
Yavalama Zamani 3
Hizlanma Zamani 4
Yavalama Zamani 4
JOG Hizlanma Zamani

JOG Yawdama Zamani

JOG Frekansi

1 & 4. Hizlanma /
Yavalama Frekansi
Gegk Frekansi

Hizlanma Kalks Zamani
1icin S-grisi

Hizlanma Vag Zamani 2
icin S-egrisi

Yavaslama Kalks
Zamani 1 igin S-grisi
Yavalama Vars Zamani
2 i¢in S-grisi

izin veriimeyen Ust-limit
Frekans 1 ayari

Izin veriimeyen alt-limit
Frekans 1 ayari

Izin veriimeyen Ust-limit
Frekans 2 ayari

Izin veriimeyen alt-limit
Frekans 2 ayari

Avarlar Fabrika
Y Ayari
60.00/
50.00~600.00Hz 50.00
60.00/
0.00~600.00Hz 50.0(
230V: 0.0V~255.0V 200.0
460V: 0.0v~510.0V 400.0
0.00~600.00Hz 3.00
230V: 0.0V~240.0V 11.0
460V: 0.0V~480.0V 22.0
0.00~600.00Hz 0.50
230V: 0.0V~240.0V 4.0
460V: 0.0V~480.0V 8.0
0.00~600.00Hz 0.00
230V: 0.0V~240.0V 0.0
460V: 0.0V~480.0V 0.0
0.00~600.00Hz 0.50
0.00~600.00H 600.0(
0.00~600.00Hz 0
Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sec 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sec 10.0
Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sec 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sec 10.0
Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sec 10.00

Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:

Pr.0345=1: 0.00~6000.0 s

Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:

Pr.0345=1: 0.00~6000.0 s

Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:

0.00~600.

0.00~600.00Hz

Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:

Pr.01-45=0:

Pr.0345=1: 0.0~250.0 s

Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:
Pr.01-45=1:

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

TR 6

0.00~6000.0 sec 10.0

0.00~600.00 sec 10.00
10.C

0.00~600.00 sec 10.00
0.00~6000.0 sec 10.0

0.00~600.00 sec 10.00
10.C

0.00~600.00 sec 10.00
0.00~6000.0 sec 10.0
0.00~600.00 sec 10.00
0.00~6000.0 sec 10.0
0.00~600.00 sec 10.00
0.00~6000.0 sec 10.0
0.00~600.00 sec 10.00
0.00~6000.0 sec 10.0

Not

OOHz 6.00
0.00
0.00~25.00 sec| 0.20
0.0~250.0 sec 0.2
0.00~25.00 sec| 0.20
0.2
0.00~25.00 sec| 0.20
0.0~250.0 sec 0.2
0.00~25.00 sec| 0.20
0.0~250.0 sec 0.2
0.00
0.00
0.00
0.00



Parametre

01-32

01-33

01-34

01-35

01-36

01-37

~ | 01-38

01-39

~ | 01-40

01-41

~ | 01-42

01-43

| 01-44

01-45

01-46
01-47

01-50

Fonksiyonlar

Izin veriimeyen ust-limit
Frekans 3 ayari
izin veriimeyen alt-limit
Frekans 3 ayari

Sifir-hiz Modu

Motor 2 Maksimum Cilg
Frekansi

Motor 2 Maksimum Cilg
\oltaji

Motor 2 Orta-nokta
Frekansi 1

Motor 2 Orta-nokta
\oltaji 1

Motor 2 Orta-nokta
Frekansi 2

Motor 2 Orta-nokta
\oltaji 2

Motor 2 Minimum Ciks
Frekansi

Motor 2 Minimum Ciks
\oltaji

V/f Bari Secimi

Optimum Hizlanma /
Yavaglama Ayarl

Hizlanma / Yavglama ve

Ayarlar
0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0: Cikis bekliyor

1: Sifir-hiz cagma

2: Minimum Frekansta Ciki
(4" cikis frekansi)

0.00~600.00Hz

230V: 0.0vV~255.0V
460V: 0.0V~510.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~240.0V
460V: 0.0V~480.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~240.0V
460V: 0.0V~480.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0v~240.0V

460V: 0.0V~480.0V

0: V/f egri Pr.01-00~Pr.01-08
ile belirlenir

: 1.5 gic grisi

: 2 guc grisi

: Lineer hizl. lyavgama

: Oto hizl., lineer yawdama

: Lineer hizl., oto yawama

: Oto hizlanma/yastama

: Lineer, oto hizlanma /
yavglama ile durma egeli
(Pr.03-21-01-22 ile limitli)

0: Birim: 0.01 saniye

A WNRFELONDNLPRE

S-girisi icin zaman birimj 1: Birim: 0.1saniye
Pr. 01-45=0: 0.00~600.00 sec

CANopen Hizl Stop
Zamanl

Rezerve

Pr. 01-45=1: 0.0~6000.0 sec¢
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Fabrika
Ayari

0.00

0.00

60.00/
50.00
200.0
400.0

3.00

11.0
22.0

0.50

2.0
4.0

0.00

0.0
0.C

1.00

Not



Grup 2 Dijital Giri §/Cikis Parametreleri

Parametre

02-00

02-01

02-02

02-03

02-04

02-05

02-06

02-07

02-08

02-26

02-27

02-28

02-29

02-30

02-31

Fonksiyonlar

2-kablolu/3-kablolu
Calsma Kontrol

Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 1 (MI1)
Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 2 (MI12)
Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 3 (MI3)
Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 4 (M4
Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 5 (MI5)
Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 6 (MI6
Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 7 (MI7)
Cok-fonksiyonlu
Giris Komutu 8 (MI8
Ilave 1/O Kkarti gir§
terminali (MI10)
Ilave 1/O Kkarti gir§
terminali (MI11
Ilave 1/O Kkarti girg
terminali (MI112)
Ilave 1/O Kkarti gir§
terminali (MI13)
Ilave 1/O Kkarti gir§
terminali (MI114)
Ilave 1/O Kkarti gir§
terminali (MI15)

Ayarlar

: 2-kablolu ¢cajma mod 1
: 2-kablolu ¢akma mod 2
: 3-kablolu cajma

O INFL O

: Fonksiyon yok

1: Coklu-adim hiz komutu 1
2: Coklu-adim hiz komutu 2
3: Coklu-adim hiz komutu 3
4: Coklu-adim hiz komutu 4

5: Reset

6: JOG komutUKPC-CCO01veya
harici kontrol ile)

7: Hizlanma/Yavglama hiz
engel

8: L'inci, 2'nci hizlanma /
yavglama zamani secimi

9: 3'lincd, 4’'Uncu hizlanma /
yavaglama zamani segit

10: EF Giri (Pr.07-20)

11: Harici B.B girii (Base
Block)

12: Ciks stop

13: Optimal hizlanma /
yavglama zamani iptal

14: Motor 1 ve motor 2 arasl
anahtarlama

15: AVIl'den calsma hizi
komutu

16: ACl'dan cajma hizi komutu

17: AVI2'den calsma hizi
komutu

18: Acil stop (Pr.07-20)

19: Dijital UP (yukar1) komutu

20: Dijital DOWN (zag1)
komutu

21: PID fonksiyonu pas

22: Sayicl reset

23: Sayici dgeri girisi (MI6)

24: FWD JOG komutu

25: REV JOG komutu

26: Rezerve

27: ASR1/ASR2 secimi

28: Acil stop (EF1

29: Y-balantisi icin sinyal onayi

30: A-baglantisi icin sinyal onayi

38: EEPROM yazma fonksiyonu
pasif

40: Serbest durmaya zorla

41: HAND anahtari

42: AUTO anahtari

44~47: Rezerve

49: Surucu akti

51: PLC mod bit0O segir

52: PLC mod bitl secimi

TR 8

Fabrika
Ayari

0

Not



Parametre Fonksiyonlar Ayarlar R Not
Ayari
53: CANopen hizli stop
tetikleme
54: UVW Manyetik Kontaktor
On/Off dasrulama sinyali
55: Fren Birakma Dgrulama
Sinyali
56: Local/Remote Segil
57: Rezerve
58: Yangin modu aktif (RUN
komutu ile)
59: Yangin modu aktif (RUN
komutu olmadan)
60: Tum motorlar pasif
61: Motor#1 pasif
62: Motor#2 pasif
63: Motor#3 pasif
64: Motor#4 pasif
65: Motor #5 pasif
66: Motor#6 pasif
67: Motor#7 pasif
68: Motor#8 pasif
69~70: Rezerve
0: Hizlanma / yavdama zamani
ile up/down
/| 02:09 | UPIDOWN tymodu | ;. o it bz ile up/down 0
(Pr.0z10)
Sabit Hiz UP /
) DOWN girisi ~
| 02-10 hizlanma fyavgama 0.01~1.00Hz/ms 1
hizi
) Cok-fonksiyonlu _ x
| 02-11 Giris Cevap Zamani 0.000~30.000 sec 0.005
x| 02-12 |Cokfonksiyonlugi |g_geeas 0:N.0.:1: N.C.) 0
modu segimi
i Cok-fonksiyonlu . .
» | 02-13 Cikis 1 RY1 0: Fonksiyon yok 11
) Cok-fonksiyonlu ) n .
» | 02-14 Cikis 2 RY?2 1: Calgma gostergesi 1
i Cok-fonksiyonlu .
» | 02-15 Cikis 3 RY3 2: Calgma hizina ulgildi
A | 02-16 |Rezerv
| 02-17 |Rezerv:
i I/O ilave kart cikg 4: Istenilen frekansa wddi 2
M| 0236 1o minali (MO3) (Pr.02-24) 0
w | 02-37 VO ilave kart Giky 5: Sifir hiz (Frekans komutu) 0
terminali (MOA4) ’
i I/O ilave kart ¢ikg 6: Sifir hiz, STOP dahil (Frekans
| 02-38 terminali (MO5) komutu) 0
w| 02:39 fOHavekartelky 7. \cork (Pr.06-06-06-08) 0
terminali (MOG6) ' '
I/O ilave kart ¢ikg .
» | 02-40 terminali (MO7) 8: Agiri tork 2 0
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Parametre

V4
4
4
V4
4
V4

02-41

02-42

02-43

02-44

02-45

02-46

Fonksiyonlar

I/O ilave kart ¢ikg
terminali (MOB8)

I/O ilave kart ¢ikg
terminali (MO9)

I/O ilave kart ¢ikg
terminali (MO10)
I/O ilave kart ¢ikg
terminali (MO11)
I/O ilave kart ¢ikg
terminali (MO12)
I/O ilave kart cikg
terminal (MO13)

Ayarlar

9: Sirlcd hazir

10: Disiik voltaj uyarisi(LV )
(Pr.06-00)

11: Ariza gostergesi

12: Mekanik fren birakma
(Pr.02-32)

13: Asiri 1s1 uyarisi (Pr.06-15)

14: Yazihmsal fren sinyali
gostergesi (Pr.(-00)

15: PID geribesleme hati

16: Kayma hatasi (oSL)

17: Terminal sayma gerine
ulasildi, O’a geri donmez
(Pr.02-20)

18: Terminal sayma gerine
ulasildi, O’a geri doner
(Pr.0z-19)

19: Base Block

20: Uyari cikgi

21: Asiri voltaj uyarisi

22: Asiri-akim durma engeli
uyaris

23: Asiri-voltaj durma engeli
uyarisi

24: Calsma modu gostergesi

25:1leri (Forward) komutu

26: Geri (Reverse) komu

27: Akim >= Pr.02-33 (>= 033)
oldugunda ciks

28: Akim <=Pr.02-33 (<= 02-33)
oldugunda ¢iksg

29: Frekans >= Pr.02-34 (>=
02-34) oldgunda ¢iks

30: Frekans <= Pr.02-34 (<=
02-34) oldgunda c¢iks

31: Motor bobini igin Y
baglantisi

32: Motor bobini igin/\
baglantisi

33: Sifir hiz (gergek ciki
frekansi)

34: Sifir hiz stop dahil (gercek
cikis frekansi)

35: Hata cikyi secimi 1
(Pr.0€-23)

36: Hata cikgi segimi 2
(Pr.06-24)

37: Hata cikyi secimi 3
(Pr.0¢-25)

38: Hata cikgi se¢imi 4
(Pr.06-26)

40: Hiza ulaildi (Stop dahil)

44: Diuk akim ¢ikgl (Pr.06-71
~ 06-73 ile kullanilir)

45: UVW Ciksl Elektromanyetil
Kontaktor Sinyali

47: Fren birakma ¢ia

50: CANopen ontrol igin ¢iks

51: RS585 icgin cikl

52: Haberlgme karti icin ¢iky

53: Yangin modu géstergesi
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Fabrika
Ayari

0

0

Not



Parametre

X

XX X x| x| X

02-18

02-19

02-20

02-21

02-22

02-23

02-24

02-25

02-32

02-33

02-34

02-35

02-47

02-48

02-49

02-50

02-51

02-52

02-53

02-54

02-57

02-58

Fonksiyonlar Ayarlar

54: Yangin Bypass modu
gostergesi

55: Motor #1 Ciky

56: Motor #2 Cilg

57: Motor #3 Cilg

58: Motor#4 Cilg

59: Motor#5 Ciky

60: Motor #6 Cilg

61: Motor#7 Ciky

62: Motor#8 Cikg
Gokfonksiyonlu ¢iks o_gg535(0: N.O.: 11 N.C.)
yoni
Terminal sayma
degerine ulaildi (0'a | 0~65500
déner
On sayma dgerine

ulasildi (0'a d6nmez) 0~65500

Dijital Gikis Kazanci | ,

(DFM) 1~166
Istenilen frekansa 0.00~600.00Hz
ulasildr 1

Istenilen frekgpfa 0.00~600.00Hz
ulasildi 1 gengli gi

Istenilen frekansa 0.00~600.00Hz
ulasildi 2

Istenilen frekgpfa 0.00~600.00Hz
ulasildi 2 gengli gi

Fren Gecikme 0.000~65.000 sec
Zaman

Cokfonksiyonlu ¢iks

terminali icin akim | 0~100%

cikisl seviyesi ayarl

Cokfonksiyonlu ¢iks

terminali icin frekans| 0.00~ 600.00Hz

cikisl seviyesi ayarl

Reset ve enerjilenme 0: Pasif (Disable)

sonrasi harici caima | 1: Reset sonrasi RUN komutu
kontrolU sec¢imi mevcut ise siriict calr
Motor Sifir-Hiz 0~65535 rpm

Seviyesi
Cozunurlik Anahtari
Maksimum Frekansi
Maksimum ¢iks
frekansi anahtar 0.000~65.000 sn

gecikme zamani

Coklu-fonksiyon girg | Coklu-fonksiyon girg
terminali durumu terminalleri durumu gosterir
Coklufonksiyon c¢iks | Coklu-fonksiyon ¢iky
terminali durumu terminalleri durumu gosterir
PLC’de kullanilan
Harici Girig
Terminallerini goster
PLC’de kullanilan
Harici Ciks
Terminallerini goste
Harici terminal
tarafindan uygulanan
frekans komutunu
gOster

Dahili veya Harici
olarak Mix aktif 0~65535
secimi

Dahili Mix aktif

degeri

0.01~600.00Hz

PLC giris terminallerinin
durumunu gosterir

PLC c¢iks terminallerinin

durumunu gosterir

Sadece okunur

0~65535
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Fabrika
Ayari

60.00/
50.00

2.00

60.00/
50.00

2.00

0.000

0.00

0

60.00

0.000

Sadece
okunur
Sadece
okunur
Sadece
okunur

Sadece

okunur

Sadece
okunur

Not



Grup 3 Analog Giris/Cikis Parametreleri

o

N

X | XX X

X

X | X | X }X| X

X

Parametre

03-00

03-01

03-03

03-04

03-05

03-06
03-07

03-08

03-09

03-10

03-11

03-12

03-13

03-14
03-15

03-16

03-17

03-18

03-19

03-20

03-23

Fonksiyonlar

Analog Girg 1
(AVI1)
Analog Girk 2
(ACI)

AVI1 Analog Giris
Egimi

ACI Analog Giri
Egimi

AVI2 Analog
Pozitif Voltaj Girig
Egimi

Rezervi
Pozitif/inegatif
Egim Modu(AVI1)
Pozitif/negatif
Egim Modu (ACI)
Pozitif/negatif
Egim Modu
(AVI2)

Rezerve

Analog Girk
Kazanci 1 (AVI1)
Analog Girk
Kazanci 2 (ACI)
Analog Pozitif
Giris Kazanci 3
(AVI12)

Rezerve

Analog Girk Filtre
Zamani (AVI1
Analog Girg Filtre
Zamani (ACI)
Analog Girk Filtre
Zamani (AVI2

Analog Girk ilave
Fonksiyonu

ACI Sinyal Kaybi

Cok-fonksiyonlu
Cikis 1 (AFM1)
Cok-fonksiyonlu
Cikis 2 (AFM2)

(@)

I

6:

Ayarlar

: Fonksiyon yok

: Frekans komutu

: PID set dgeri
: PID geribesleme

sinyali
PTC termistor gisi
degeri

11: PT100 termistor

giris degeri

12~17: Rezerve
-100.0~100.0%

-100.0~100.0%

-100.0~100.0%

=

4:

: E8im yok
: Egimden kicik =

egim

: Esimden biyuk =

egim

: Merkez noktasinda

iken ezim voltajinin
mutlak degeri
Merkezi gim

-500.0~500.0%

-500.0~500.0%

-500.0~500.0%

0.

0.

0.

00~2.00 saniye
00~2.00 saniye

00~2.00 saniye

0: Pasif (AVI1, ACI,

= O

wWN

9:

~Noluawin| e

AVI2)

: Aktif
: Pasif (Disable)
: Calsmaya son

frekans ile devam et

: OHz’e yavala
: Aniden dur ve ACE

goste

: Cikss frekansi (Hz)

: Frekans komutu(Hz)

: Motor hizi (Hz)
: Cikis akimi (rms
: Ciks voltaj

DC Bus voltaji

: Glg faktora

Glg
AVI1

10: ACI
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Fabrika
Ayari

1

0

100.0

100.0

100.0

0.01
0.01

0.01

Not



Parametre

03-21

03-22

03-24

03-25

03-26

03-27

03-28

03-29

03-30

03-31

03-32

03-33

Fonksiyonlar

Analog Ciks 1
Kazanci 1 (AFM1)

Geri (REV) ydnde
Analog Ciks 1
Degeri (AFM1)

Analog Cikg 2
Kazanci (AFM2)

Geri (REV) ydnde
Analog Ciks 2
Degeri (AFM2)

Gosterge Filtresi
(AFM 1)
Gosterge Filtresi
(AFM 2)

AVI1 Secimi

ACI Secimi

PLC Analog Cikg
Terminalleri
Durumu

AFM2 0-20mA
Cikis Secimi
AFM1 DC Ciks
Ayari Seviyesi
AFM2 DC Ciks
Ayari Seviyesi

03-34~03-49Rezerve

03-50

03-51

03-52

03-53

03-54

03-55

03-56

03-57

Al hesaplama
secimi

AVI1 Nokta 1 —
voltaji

AVI1 Nokta 1-
ylzdesi

AVI1 Nokta 2 —
voltaji

AVI1 Nokta 2-
ylzdesi

AVI1 Nokta 3 —
voltaji

AVI1 Nokta 3-
ylzdesi

ACI Nokta 1-
voltaji

11:
20:

21:
22:

23:

Fabrika

Ayari AUl

Ayarlar

AVI2

CANopen analog
cikis

RS485 analog ¢k
Haberlgme kartl

analog ciky
Sabit voltaj ciki

0~500.0% 100.0

0: Mutlak ¢iks voltaji
1: Geri yonde cilgiOV;

Ileri yonde cikg

0-10V 0
2: Geri yonde cllgi

5-0V; ileri yénde

ctkis 5-10V

0~500.0% 100.0

0: Mutlak ¢iks voltaji
1: Geri yonde cilgiOV;
Ileri yonde cikg

0-10V 0
2: Geri yonde cllgi

5-0V; ileri yénde

ctkis 5-10V
0.001~65.535 saniye

0

0.001~65.535 saniye 0
0: 0-10V
1: 0-20mA 0
2: 4-20mA
0: 4-20mA
1: 0-10V 0
2: 0-20mA
PLC.anan_g Cllgl Sadece
terminalleri durumunu

. . okunur
gosterir
0: 0-20mA Ciks 0
1: 4-20mA Ciks
0.00~100.00% 0.00
0.00~100.00% 0.00

Rezerve
0~7 0
0~10.00/ 0~20.00 0
0~100% 0
0~10.00/ 0~20.00 5.00
0~100% 50

0.00~10.00 /0.00~20.0010.00
0~100% 100

0.00~10.00 /0.00~20.00 4.00
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Parametre Fonksiyonlar Ayarlar Il Not
Ayari

ACI Nokta 2 — 1nn0

03-58 yiizdesi 0~100% 0
ACI Nokta 2 —

03-59 voltaji 0.00~10.00 / 0~20.00 12.00
ACI Nokta 2- _ o

03-60 yiizdesi 0~100% 50
ACI Nokta 3 —

03-61 voltaji 0.00~10.00 /0.00~20.0020.00

03-62 ACINokta3- 1 459, 100
yuzdesi

03-63 AVI2_Nokta 1- 0.00~10.00V 0.00
voltaji

03-64 AVI2Z Nokta 1- 15 1500 0
ylzdesi

03-65 AVI2_Nokta 2- 0.00~10.00V 5.00
voltaji

03-66 AVIZNokta 2 -1 4004 50
ylzdesi

03-67 AVIZNokta 3 -4 55 10 00V 10.00
voltaji

03-68 AVIZNokta 3 -1 4004 100
ylzdesi
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Grup 4 Coklu-adim Hiz Parametreleri

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar Fabrika Not
Ayari
& | 04-00 |1. Adim Hiz Frekan: | 0.00~600.00H 0
& | 04-01 |2. Adim Hiz Frekans| 0.00~600.00Hz 0
& | 04-02 |3. Adim Hiz Frekans| 0.00~600.00Hz 0
A~ | 04-03 |4. Adim Hiz Frekans] 0.00~600.00Hz 0
& | 04-04 |5. Adim Hiz Frekans] 0.00~600.00Hz 0
& | 04-05 |6. Adim Hiz Frekans] 0.00~600.00Hz 0
& | 04-06 |7. Adim Hiz Frekans] 0.00~600.00Hz 0
& | 04-07 |8. Adim Hiz Frekan: | 0.00~600.00H 0
& | 04-08 |9. Adim Hiz Frekans| 0.00~600.00Hz 0
10. Adim Hiz 0.00~600.00Hz
~| 04-09 Frekansi 0
11. Adim Hiz 0.00~600.00Hz
~| 04-10 Frekansi 0
12. Adim Hiz 0.00~600.00Hz
~| 04-11 Frekansi 0
13. Adim Hiz 0.00~600.00Hz
”| 0412 Frekans 0
14. Adim Hiz 0.00~600.00Hz
A 04-13 Frekansi 0
15. Adim Hiz 0.00~600.00Hz
~| 04-14 Frekansi 0
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Grup 5 Motor Parametreleri

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar I Not
Ayari
0: Fonksiyon yok
1: Induiksiyon motoru dinamik
durumda iken oélcer (motor mili
05-00 |Motor Auto Tuning gck)::ﬁ)r) (Rs, Rr, Lm, Lx, ylkstz 0
2: Indiiksiyon motoru statik
durumda iken Olcer (motor mili
dénmez)
¢ |Indliksiyon Motor 1, ~ .0
05-01 Tam-yiik Akimi (A) 10~120% surict akim orani #.H##
Induksiyon Motor 1
| 05-02 giic orani (KW) 0~655.35kW #.H##
Lo 0~65535
X 05-03 mg‘g‘g‘m '\r/'n‘;tor L 1710(60Hz 4 kutup) ; 1710
P 1410(50Hz 4 kutup)
05-04 Indiiksiyon Motor 1 2-20 4
Kutup Sayisi
05-05 Ir.1.duI§S|yon Motor I 0~ Pr.05-01 fabrika ayari #.4##
yuksiiz akimi (A)
Indiiksiyon Motor 1
05-06 | tator Direnci (Rs) 0~65535n0 0
05-07 Indiksiyon Motor 10~65535n®@ 0

Rotor Direnci (Rr)

Indiiksiyon Motor 10~65535mH

05-08 |Miknatislanma 0
Enduktansi (Lm)

Indiiksiyon Motor 10~65535mH

05-09 |[Stator Endiktansi 0
(Lx)

05-10 4 pezerve

05-12

05-13 Indiiksiyon Motor 2 10~120% .

Tam-yuk Akimi (A)
Indiiksiyon Motor 2 j_~cc aciy 4
gug orani (kW ' '
0~65535

1710(60Hz 4 kutup) ; 1410(50Hz 1710

4 kutup’
2~20 4

~ | 05-14

Indiiksiyon Motor 2

210515 s orani (rpm)

Indiiksiyon Motor 2
Kutup Sayisi
Indiiksiyon Motor 2
yukstz akimi (A
Indiiksiyon Motor 2
Stator Direnci (Rs)| 976°-53%2 0
Indiiksiyon Motor 2 0~65.53%)
Rotor Direnci (Rr)

Indiiksiyon Motor 20~65535mH
05-20 |Miknatislanma 0
Enduktansi (Lm)

Indiiksiyon Motor 20~65535mH

05-16
05-17 0~ Pr.05-01 fabrika ayari #.4##
05-18

05-19

05-21 |Stator Endiktansi 0
(Lx)
Indiiksiyon Motor | 1: Motor 1
70522 1y, Secimi 2: Motor 2 L
Indiiksiyon Motor
A | 05-23 |Y-baglanti/a-bgglan| 0.00~600.00Hz 60.00

tI geck frekansi
Indiiksiyon Motor

~| 0524 |Y-baglanti/a-baglan - 2SIt 0
. 1: Aktif
tI geck frekansi
Indiiksiyon Motor
¥ 0525 | Ybalanuia-baglan 644 64 000 saniye 0.200

tI gecii gecikme
zamani
TR_16



Parametre

Fonksiyonlar

Ayarlar

Fabrika
Ayari

Not

05-26

05-30

Rezerve

05-31

Toplam Motor
Calsma Zamani
(Dakika)

00~1439

05-32

Toplam Motor
Calma Zamani

(gun;

00~65535
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Grup 6 Koruma Parametreleri

06-00 |Duslk Voltaj Seviyesi

Parametre
4
~ | 06-01
& | 06-02
A~ | 06-03
~ | 06-04
A~ | 06-05
~ | 06-06
06-07
06-08
~ | 06-09
06-10
06-11
06-12
~ | 06-13
~ | 06-14

Fonksiyonlar

Aslri-voltaj Durma
Engeli

Aslri-voltaj Durma
Engeli Secimi

Hizlanmada
Asiri-akim Durma
Engeli

Calismada Airi-akim

Durma Engeli

Sabit Hizda Durma
Engeli Hizlanma /
Yavalama Zamani
Secimi

Asiri-tork Algillama
Secimi (OT1)

Asiri-tork Algillama
Seviyesi (OT1
Asiri-tork Algillama
Zamani (OT1)

Asiri-tork Algillama
Secimi (0OT2)

Asiri-tork Algilama
Seviyesi (OT2)
Asiri-tork Algilama
Zamani (OT2)

Akim Limiti

Elektronik Termik

Role Se¢imi(Motor 1)

Motor 1 Elektronik
Termik Karakteristki

Ayarlar Fabrika
Ayari
230V : 160.0~220.0Vvdc 180.0
460V : 320.0~440.0Vdc 360,0
230V: 0.0~450.0Vdc
380.0
460V: 0.0~900.0vdc 260.0
0: Gelenekselgri-voltaj durma
engeli 0
1: Gelsmis asiri-voltaj durma
engel
Normal yuk: 0~160%(100%: Normal
surliciiniin akim orani); yuk:120;
Hafif yik: 0~130%(100%: Hafif
surliciinin akim orant) yuk:120
Normal yuk: 0~160%(100%: Normal
surdciiniin akim orani); yuk:120;
Hafif yuk: 0~130%(100%: Hafif
surdctinin akim orant) yuk:120
0: mevcut hizl./yava zamani
: 1. hizl./yava zamani
: 2. hizl./yava zamani 0

1

2

3: 3. hizl./yava. zamani

4: 4. hizl./lyava. zamani

5: 5. hizl./yave. zamani

0: Fonksiyon yok

1: Sabit hizda ¢almada air
tork algilaninca, algilama
sonrasi ¢cajmaya devam et

2: Sabit hizda ¢almada air
tork algilaninca, algilama
sonrasi ¢agmay! durdur 0

3: Normal camada auri tork
algilaninca, algilama sonrasi
calsmaya devam et

4: Normal ¢cagmada airi tork
algilaninca, algilama sonrasi
¢alismayi durdur

10~200% (100%: surdcinin

akim orani

0.0~60.0 saniye

120

0.1

0: Fonksiyon yok

1: Sabit hizda ¢almada airi
tork algilaninca, algilama
sonras! ¢agmaya devam et

2: Sabit hizda ¢almada air
tork algilaninca, algilama
sonrasi ¢agmay! durdur 0

3: Normal camada auri tork
algilaninca, algilama sonrasi
calismaya devam et

4: Normal ¢alymada airi tork
algilaninca, algilama sonrasi
¢alismayi durdur

10~200% (100%: surticiiniin

akim orani) 120

0.0~60.0 saniye 0.1
5000 PRI r——

0~200% (100%: suricinin ak|m15o%

orani)

0: Inverter motor

1: Standart motor 2

2. Pasif (Disable)

30.0~600.0 saniye 60.0
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Not



Parametre

~ | 06-15

~ | 06-16

06-17
06-18
06-19
06-20
06-21
06-22

Fabrika

Fonksiyonlar Ayarlar Ayari
Sasutucu Asiri-1si _
(OH) Uyarisi 0.0~110.CC 85.0
Durma Engeli Limit 0: Hata kaydi yok 50

Seviyesi
Son Hata Kaydi
Ikinci Hata Kayd

Uclincii Hata Kaydi

1: Hizlanmadaraakim (0cA)
2: Yavglamada ari-akim (ocd
3: Sabit hizdaiaakim (ocn)

Doérdinct Hata Kaydd: Toprak hatasi (GFF)

Bginci Hata Kaydi
Altinci Hata Kaydi

5: IGBT kisa-devre (occ)
6: Stop’dala-akim (ocS)

7: Hizlanmadasari-voltaj (ovA)

8: Yavglamada air-voltaj (ovd)

9: Sabit hizdasari-voltaj (ovn)

10: Stop'da gri-voltaj (ovS)

11: Hizlanmada diiik-voltaj
(LVA)

12: Yavglamada diiik-voltaj
(Lvd)

13: Sabit hizda diik-voltaj
(Lvn)

14: Stop'da dgilk voltaj (LvS)

15: Faz kaybi korumasi (OrP)

16: IGBT airi-isi (oH1)

17: Kondansator ari-1si (oH2)

18: tH1o (TH1 acik: IGBT
asiri-1si koruma hatasi)

19: tH20 (TH2 acik:
Kondansator ari-isi
koruma hatasi)

20: Rezerve

21: Siricu @ari-yuk (oL)

22: Elektronik termik role 1
(EoL1)

23: Elektronik termik réle 2
(EoL2)

24: Motor airi i1s1 (0H3) (PTC)

25: Rezerve

26: Agiri-tork 1 (otl

27: Asiri-tork 2 (ot2

28: DUk akim (uC)

29: Rezerve

30: Memory yazma hatasi (cF1)

31: Memory yazma hatasi (cF2)

32: Rezerve

33: U-faz akimi algilama hatasi
(cd1)

34: V- faz akimi algilama hatasi
(cd2)

35: W- faz akimi algilama hatasi
(cd3)

36: Tutma akimi algilama hatasi
(HdO)

37: Asiri-akim algilama hatasi
(Hd1)

38: Asiri-voltaj algilama hatasi
(Hd2)

39: Toprak akimi algilama hatasi
(Hd3)

40: Auto tuning hatasi (AUE)

41: PID geribesleme kaybi(AFE)

42-43-44-45-46-47 Rezerve
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Parametre

X | X | XX

X

06-23

06-24

06-25

06-26

06-27

06-28

Fabrika

Fonksiyonlar Ayarlar Ayari

48: Analog akim gig hatasi
(ACE)

49: Harici hata gigi (EF)

50: Acil stop (EF1)

51: Harici Base Block (bb)

52:Sifre hatasi (Pcodl

53: Rezerve

54: Haberlgme hatasi (CE1)

55: Haberlgme hatasi (CE.

56: Haberlgme hatasi (CE3)

57: Haberlgme hatasi (CE4)

58: Haberlgme Zaman Aimi

(CE10)

59: PU Zama-asimi (CP10

60: Fren transistor hatasi (bF)

61: Y-bglanti/a-baglant

anahtar hatasi (ydc)

62: Yavglamada Enerji Backup

Hatas! (dEb)

63: Kayma hatasi (oSL)

64, 65: Rezerve

74: Yangin modu ik

79: U faz ain akim (Uocc

80: V faz air akim (Mocc)

81: W faz ain akim (Wocc)

82: U fazi ¢iks faz kaybi(OPHL

83: V fazi ¢ikg faz kaybi(OPHL)

84: W fazi c¢ikg faz kaybi

(OPHL)

85~100: Rezerve

101: CANopen yazilim tganti
kesilme 1 (CGdE)

102: CANopen yazilim Gganti
kesilme 2 (CHbE

103: CANopen senkron hatasi
(CSyE)

104: CANopen donanim Bianti
kesilmesi (CbFE

105: CANopen index ayar hatasi
(CIdE)

106: CANopen slave istasyon
numarasi ayari hatasi
(CAdE)

107: CANopen index ayar limiti
astl (CFrE

Hata Ciks Secengi | 0~65535 (hata kodu icin bit
1 tablosuna bakiniz

Hata Ciks Secengi | 0~65535 (hata kodu i¢in bit
2 tablosuna bakiniz

Hata Ciks Secengi | 0~65535 (hata kodu i¢in bit
3 tablosuna bakiniz

Hata Ciks Secengi | 0~65535 (hata kodu icin bit
4 tablosuna bakiniz
Elektronik Termik | O: Inverter motor

Role 2 Secimi (Motor 1: Standart motor 2

2) 2. Pasif (Disable)

Motor 2 icin

Elektronik Termik | 30.0~600.0 saniye 60.0
karakteristgi
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Parametre

~ | 06-29

~ | 06-30

» | 06-31

06-32

06-33

06-34

06-35

06-36

06-37

06-38

06-39

06-40

06-41

06-42

06-43
06-44

06-45

06-46
06-47
06-48
06-49
06-50
06-51
06-52

06-53

06-54

06-55

06-56

06-57

Fabrika

Fonksiyonlar Ayarlar Ayari
0: Uyar ve cakmaya devam et
. | 1: Uyar ve rampall dur
PTC Algilama Segmb: Uyar ve serbest dur 0
3: Uyari yok
PTC Seviyesi 0.0~100.0% 50.0
Hata oldgunda Sadece
frekans komutu 0.00~655.35 Hz okunur
Hata oldgunda ¢iks 0.00~655.35 Hz Sadece
frekansi okunur
Hata_oldtgunda Ciks 0.0~6553.5 V/ Sadece
voltaji okunur
Hata oldgunda Sadece
DC-BUS voltaj 0.0~6553.5V okunur
Hata oldgunda ¢iks 0.00~655.35 Amper Sadece
akimi okunur
Hata oldgunda _ g Sadece
IGBT sicaklgi 0.0~6553.5C okunur
Hata oldgunda _ g Sadece
kondansatoér sicalg 0.0~6553.5C okunui
Hata oldgunda rpm 0~65535 Sadece
motor hizi okunur
Hata oldgunda tork 0~65535 Sadece
komutt okunui
Hata oldgunda Sadece
¢coklu-fonksiyon girg | 0~65535 okunur
terminali durumi
Hata oldgunda Sadece
¢oklu-fonksiyon ciky | 0~65535 okunur
terminali durumu
Hata oldgunda 0~65535 Sadece
suriict durumu okunur
Rezerve
Rezerve
Cikis faz kaybi 0: Uyar ve cabmaya devam et
algilandginda 1: Uyar ve rampali dur
e : 3
calisma secimi 2: Uyar ve serbest dur
(OPHL) 3: Uyar yol
Cikis Faz Kaybl 1) 5545 535 saniye 0.500
Yavalama Zamani
Akim Bant Gesgligi | 0.00~655.35% 1.00
Gikis Faz Kaybi DC | 5465 535 saniye 0.100
Fren Zamani
Rezervi
Giris Faz Kaybi 0.00~600.00 saniye 0.20
Algilama Zamani
Rezerve
Giris Faz Kaybi 230V model: 0.0~160.0 Vdc 30.0
Dalgalanmasi 460V model: 0.0~320.0 Vdc /60.0
Giris Faz Kaybi 0: uyar ve rampal dur
Algilandiginda l: uyar ve serbpest dur 0
Calisma Secimi (OrP)™ y
Rezerve
0: yuk akimi ve sicakia gore
sabit akim orani ve ggyicl
dalga limiti
Azaltma (Derating) | 1: taslyici dalga ayarina gore
4 , 0
Korumasi sabit talyici frekans ve yuk
akim limiti
2: sabit akim orani (0 ayari ile
ayni), fakat akim limiti kapali
PT100 Algilama | ) 550-10.000v 5.000
Seviyesi 1
PT100 Algilama 1 500~10.000v 7.000
Seviyesi 2
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Parametre

06-58
06-59

06-60

06-61

06-62

06-63

06-64

06-65

06-66

06-67

06-68

06-69

06-70

06-71

06-72

06-73

06-80

06-81

06-82

06-83

06-84

06-85

Fabrika

Fonksiyonlar Ayarlar Ayari
PTL00 Seviye 1 14 54_600.00HzZ 0.00
Frekans Korumasi
Rezeve
Yazilm GFF 0.0~6553.5 %

Algilama Akim 60.0
Seviyesi
Yazilim GFF 0.0~6553.5 saniye
Algilama Filtre 0.10
Zamani
. .. | 230V serisi: 0.0~220.0 Vdc 180.0
dEb Pasif Seviyesi | 450\ serisi: 0.0~440.0 Vdc | /360.0
Hata kaydi 1 (Dak) |0~65535 dakika Sadece
okunur
Sadece
Hata kaydi 2 (Dak) |0~65535 dakika okunur
Sadece
Hata kaydi 3 (Dak) |0~65535 dakika okunur
Hata kaydi 4 (Dak) | 0~65535 dakika Sadece
okunur
Hata kaydi 5 (Dak) | 0~65535 dakika Sadece
okunur
Hata kaydi 6 (Dak) | 0~65535 dakika Sadece
okunur
Hatalar arasi zaman Sadece

S Sadece okunur
aralg (gin) okunur
Hatalar arasi zaman Sadece okunur Sadece
araligl (dakika) okunur
Diisik Akim Ayari 0~ 100.0 % 0
Seviyesi
Dustik Akim 0 ~ 360.00 saniye 0

Algilama Zamani
0: Fonksiyon yok
1: Uyar ve serbest dur

Diguk akim davrami | 2: Uyar ve 2. Yavgama zamani 0

ile rampali dur

3: Uyar ve ¢akmaya devam et
0: Fonksiyon yok

Yangin modu 1: ileri (Forward) cakma 0
2: Geri (Reverse) cama

Yangin (Fire) modu

calstigl zaman 0.00 - 600.00 Hz 6000
calsma frekansi (H:
Yangin (Fire) bypass 0: Bypass pasif 0

mod aktif durumu 1: Bypass aktif

Yangin (Fire) bypass

mod old@gunda 0.0 to 6550.0 saniye 0
gecikme zamani
Yangin (Fire) Modu
sayicl otomatik res
Otomatik sayici reset
zamanl! uzunlgu 0.0 - 6000.0 saniye 600
(saniye)

0-10 0
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Grup 7 Ozel Parametreler

Parametre
V4 07-00
4 07-01
4 07-02
V.4 07-03
4 07-04
V4 07-05
V4 07-06
4 07-07
V4 07-08
V4 07-09
4 07-10
4 07-11
4 07-12
4 07-13
V4 07-14
N 07-15
4 07-16
4 07-17
4 07-18

Fonksiyonlar Ayarlar

230V: 350.0~450.0vdc
460V: 700.0~900.0Vdc
DC Fren Akim Seviyesi| 0~100%

Baslangicta DC Fren 0.0~60.0 saniye
Zamani

Stop’da DC Fren Zamani 0.0~60.0 saniye

DC Fren Balangig 0.00~600.00Hz
Frekansi ' :

Rezervi

Yazilim Fren Seviyesi

0: Calsmayi durdur

1: Hiz aramasi elektrik
kesilmeden 6nceki son
hizdan bglar.

2: Hiz aramasi minimum
c¢ikis frekansindan

Ani Elektrik Kesintisi
Sonras! Restart

baslar
Elektrik kesintisi icin izin 0.1~20.0 saniye
verilen zama
Base Block Zamani 0.1~5.0 saniye
Hiz Arama igin 20~200%

Maksimum Akim

0: Calgma Stop

1: Hiz aramasi mevcut
hizdan bglar

2: Hiz aramasi minimum
cikis frekansi ile bglar

0~10

0: Pasif (Disable)

1: Maksimum ciky
frekansindan bgayarak
hiz aramasi

2: Balangic motor
frekansindan bdayarak
hiz aramasi

3: Minimum ¢iks
frekansindan byayarak
hiz aramasi

0: Pasif (Disable)

1: 1. yavalama zamani

Ani elektrik kesintisinde | 2: 2. yavalama zamani

yavalama zamani ( dEb| 3: 3. yavalama zamani

fonksiyonu:) 4: 4. yavalama zamani
5: Aktif yavaslama zaman
6: Oto yavglama zamat
dEb Geri doniZzamani | 0.0~25.0 saniye

Hizlanmada Dwell 0.00 ~ 600.00 saniye

Zaman

Hizlanmada Dwell

Frekansi

Yavaslamada Dwell

Zamani

Yavaslamada Dwell

Frekansi

Base Block Hiz Aramasi
(oc, ov, bb)

Hata sonrasi otomatik
reset sayisi #

Balangicta Hiz Aramasi

0.00 ~ 600.00Hz
0.00 ~ 600.00 saniye

0.00 ~ 600.00Hz
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Fabrika
Ayari Nl
380.0
760.0

0

0.0
0.0
0.00

2.0
0.5
50

0.0
0.00

0.00
0.00

0.00



N

X

XXX X X

X

Parametre

07-19

07-20

07-21
07-22

07-23

07-24

07-25

07-26

07-27

07-28
07-29

07-30

07-31

07-32

07-33

07-34

07-35

07-36

Fonksiyonlar

Fan Sgutma Kontrol

Ayarlar

0: Fan her zaman ON

1: AC motor suricusu
durduktan 1 dakika
sonra, fan OFF olacak

2: AC motor surtcusi
¢alisinca fan ON, AC

motor sirlictsl durunca

fan OFF.

3: On s@utucu sicakigina
ulasildiginda (yaklaik
60°C) fan ON.

4: Fan her zaman OFF
0: Serbest durma
1: Yavaglama zamani 1 ile
. 2: Yavaglama zamani 2 ile
Acil Stop (EF.) & Stop 3: Yavalama zamani 3 ile
Zorlama Secimi : .
4: Yavalama zamani 4 ile
5: Sistem Yavglama
6: Otomatik Yavelama
Otomatik enerji tasarrufu 0: Pasif
calismasi 1: Aktif
Enerji tasarrufu kazanci 10~1000%
Otomatik \oltaj 0: AVR aktif
Duzenleme (AVR) 1: AVR pasif
Fonksiyonu 2: AVR yavalamada pasif

Tork komutu filtre
zamani (V/F ve SVC
kontrol modu)

Kayma kagilama filtre
zamani (V/F ve SVC
kontrol modu)

Tork Karilama Kazanci
(V/F ve SVC kontrol
modu)

Kayma Kasgllama
Kazanci (V/F ve SVC
kontrol modu)

Rezerve

Kayma Sapma Seviyesi
Kayma Sapma Algilama
Zamani

Asirnt Kayma Davrarsi

Motor Hunting Kazan«
Pr.07-11 (hata sonrasi
yeniden bgama #)
otomatik reset zame

Kp: Otomatik Hizlanma /
Yavalama

Ki: Otomatik Hizlanma /
Yavaglame

Gug Uretim kayma
karsilama kazanci

07-37~07-49Rezerve

07-50

PWM Fan Hizi 0~100%

0.001~10.000 saniye

0.001~10.000 saniye

0~10

0.00~10.00

0.0~100.0%
0.0~10.0 saniye

0: Uyar ve calmaya
devam et

1: Uyar ve rampali dur
2: Uyar ve serbest dur
3: Uyari yok

0~1000(

0.0~6000.0 saniye

0~65535
0~65535

0.00 ~1.00

0~100
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Ayari

100

0.020

0.100

0.00

0
1.0

100C

60.0

40

1.00

60

Not



Grup 8 Yiksek-fonksiyonlu PID Parametreleri

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar Fabrika| .
Ayari
0: Fonksiyon yok
1: Negatif PID geribesleme:

PID Geribesleme igin AVIL (Pr.03-00) harici

| 08-00 | ... T terminalden gig 0
Girig Terminali 4: Pozitif PID geribesleme:
AVI1 (Pr.03-00) harici
terminalden gig
# | 08-01 | Oransal Kazang (P)| 0.0~500.0% 80/0
~ | 0802 |Integral Zamani ( 0.00~100.00s¢ 1.0C
~ | 08-03 | Turev Kontrol (D) 0.00~1.00sec 0.00
Integral Kontrol igin _
~ | 08-04 Ust Limit 0.0~100.0% 100.0
w| og05 PIDGIks Frekans 16 11009 100.0
Limiti
08-06 |Rezervi
~ | 08-07 | PID Gecikme Zaman0.0~ 35 saniye 0.0
0s-0g |Ceribesleme Sinyali  , 3544 6 saniye 0.0
Algilama Zamani
0: Uyar ve ¢calmaya devam et
i Geribesleme Hata | 1: Uyar ve rampali dur
/| 0809 Davrangi 2: Uyar ve serbest dur 0
3: Uyar ve son frekans ile ¢g
Uyku (Sleep) 0.00 ~ 600.00Hz veya
7| 0810 | erans 0~200.00% 0.00
i Uyanma (Wake-up) | 0.00 ~ 600.00Hz veya
Y| 081l rekans 0~200.00% 0.00
# | 08-12 | Uyku (Sleep) Zaman0.0 ~ 6000.0 saniye 0.0
~ | 08-13 | PID Sapma Seviyesi 1.0 ~ 50.0% 10,0
» | 08-14 | PID Sapma Zamani| 0.1~300.0 saniye 5.0
PID Geribesleme igin .
» | 08-15 Filtre Zaman 0.1~300.0 saniye 5.0
) PID Kompanzasyon | 0: Parametre ayari
/| 0816 Secimi 1: Analog girk 0
o 0g-17 |HID KOMPAnZasyon | ag o_1100.0% 0
degeri
0: PID ¢iks komutunu takip et
08-18 Uyku (Sleep) Modu 1: PID geribesleme sinyalini
Fonksiyon Ayarl s
takip e
08-19 |Uyanma (Wakeup) |, 54 oo
Integral Limiti
- 0: Seri haberlgne
08-20 | PID Mod Secimi 1: Paralel haberjene 0
08-21 PID ile calsma ydnu | 0: Calgma yoni dgistirilemez 0
degisimi izni 1: Calgma yonu dgistirilebilir
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Group 9 Communication Parameters

. . Factor
Parameters Functions Settings Settingy Note
COM1 Haberlgme
| 09-00 Adresi 1~-254 1
A | 09-01 | COMIiletisim Hizi | 4.8~115.2Kbps 9.6
0: Uyar ve caimaya devam et
S 1: Uyar ve rampal dur
» | 09-02 g;)vl\:linl;etlslm hata 2: Uyar ve serbest dur 3
3: Uyarma ve ¢cajmaya devam
et
x| 09-03 |COMLZamangmi |4 o100 0 saniye 0.0
Algilama
0: 7N1 (ASCII)
1: 7N2 (ASCII)
2: 7TE1 (ASCII)
3: 701 (ASCII)
4: 7TE2 (ASCII)
5: 702 (ASCII)
6: 8N1 (ASCII)
7: 8N2 (ASCII)
COM1 Haberleme |8: 8E1 (ASCII
70904 o Giokolia 9: 801 ((ASCII)) !
10: 8E2 (ASCII)
11: 802 (ASCII)
12: 8N1 (RTU)
13: 8N2 (RTU)
14: 8E1 (RTU)
15: 801 (RTU)
16: 8E2 (RTU)
17: 802 (RTU)
09-05
V4 ~ Rezerve
09-08
| 09-09 |Cevap Geckme 4 545 oms 2.0
Zamanl
Haberlame Ana
| 09-10 Frekan2| 0.00~600.00Hz 60.00
& | 09-11 | Blok Transfer 1 0~65535 0
& | 09-12 | Blok Transfer 2 0~65535 0
& | 09-13 | Blok Transfer 3 0~65535 0
X | 09-14 | Blok Transfer 4 0~65535 0
| 09-15 | Blok Transfer 5 0~65535 0
A~ | 09-16 | Blok Transfer 6 0~65535 0
& | 09-17 |Blok Transfer’ 0~6553! 0
~ | 09-18 | Blok Transfer 8 0~65535 0
~ | 09-19 | Blok Transfer 9 0~65535 0
& | 09-20 | Blok Transfer 10 0~65535 0
A~ | 09-21 | Blok Transfer 11 0~65535 0
& | 09-22 | Blok Transfer 12 0~65535 0
& | 09-23 | Blok Transfer 13 0~65535 0
X | 09-24 |Blok Transfer 1 0~6553! 0
X | 09-25 | Blok Transfer 15 0~65535 0
& | 09-26 |Blok Transfer 1 0~6553! 0
09-27
~ Rezerve
09-29
09-30 Haberleme Kod 0: Esk_i Delta tanimlama(20XX) 1
C6zme Metodu 1: Yeni Delta tanimlama(60XX)
0: RS485
09-31 | COM1 Protokol 1: BAChe 0
09-34 | Rezerve
09-35 | PLC Adresi 1~254 2
CANopen Slave 0: Pasif
09-36 | Adresi 1~127 0
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Parameters

09-37

09-38

09-39

09-40

09-41

09-42

09-43

09-44
09-45

09-46
09-47

09-49
09-50
09-51
09-52
09-53
09-54
09-55
09-56

09-60

09-61

Functions

CANopeniletisim
Hizi

CANopen Frekans
Kazanci

CANopen Uyari
Kaydi

CANopen Cozme
Metodu

CANopen
Haberlame Durumu

CANopen Kontrol
Durumu

Reset CANopen
Index

Rezerve
CANopen Master
Fonksiyonu
CANopen Master
Address

Rezerve

BACnet Dnet
Bacnet Baud Rate

Settings

M

: 500k

: 250k

: 125k

: 100k (Sadece Delta)
: 50k

1.00 ~ 2.00

bit 0: CANopen Guarding Zamg
asimi

bit 1: CANopen Heartbeat
Zaman ami

bit 2: CANopen SYNC Zaman

asimi
bit 3: CANopen SDO Zaman

asimi
bit 4: CANopen SDO buffer
tasmasi
bit 5: Can Bus Off
bit 6: CANopen hata protokoli
0: CP2000 serisi habegtme
tanimlamasi
: CANopen DS402 Standardi
: Node Reset Durumu
: Com Reset Durumu
: Boot up Durumu
: Pre Operation Durumu
: Operation Durumu
: Stop Durumu
: Kullanima hazir dél durumu
: Start engelleme durumu
: Calsma durumuna hazir
: Calsma durumunda
: Operasyon aktif durumu
7: Hizh stop aktif durumu
13: Hata tepkisi aktivasyon
durumu
14: Hata durumu
bit0: 20XX adresi 0’a resetle.
bitl: 264X adresi 0’a resetle.
bit2: 26AX adresi 0’a resetle.
bit3: 60XX adresi 0’a resetle.

DEWNEO

A WNRFPOORARWNEOIR

0: Pasif
1: Aktif

1~127

0~127
96~384

BACnet Device ID L 0~9999
BACnet Device ID H0~419

Rezerve
BACnet Max Addresi0~127
BACnetSifre 0~6553!

0: Haberlgeme karti yok

1: DeviceNet Slave

2: Profibus-DP Slave

3: CANopen Slave/Master
4: Modbus-TCP Slave

5: Ethernet/IP Slave

6~8: Rezerve

Haberlgeme Karti
Tanimlamalari

Haberlgme Karti

Yazilim Versiyoni Sadece okunur
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100

10
384
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Parameters

09-62

09-63
09-64

09-69
09-70

09-71

09-72

09-73
09-74

09-75

09-76

09-77

09-78

09-79

09-80

09-81

09-82

09-83

09-84

09-85

09-86

09-87

09-88

09-89

Functions
Uriin Kodu

Hata Kodu

Rezerve

Haberlame Karti
Adresi

DeviceNet Hiz Ayari

DeviceNet hizi igin
diger ayar

Rezerve

Rezerve
Haberlame Karti IP
Yapilandirmasi
Haberlame Karti IP
Adresi 1

Haberlame Karti IP
Adresi 2
Haberlame Karti IP
Adresi 3
Haberlame Karti IP
Adresi 4
Haberlame Karti Alt
Ag Ag Maskesi 1
Haberlame Karti Alt
Ag Ag Maskesi .
Haberlgme Karti Alt
AgAg Maskesi 3
Haberlame Karti Alt
AgAg Maskesi
Haberlgme Karti Ag
Gegidi Adresi 1
Haberlgme Karti A
Gegidi Adresi 2
Haberlgame Karti A
Gegidi Adresi 3
Haberlgame Karti A
Gegidi Adresi 4
Haberlgme Karti icin
Sifre (DUsuk word)
Haberlgme Karti igin
Sifre (Yuksek word)

Settings Setting

Sadece
okunur
Sadece
okunur

Sadece okunur

Sadece okunur

DeviceNet: 0-63
Profibus-DP: 1-125
Standart DeviceNet:

0:
1
2:
3:

100Kbps
125Kbps
250Kbps
1Mbps (Sadece Delta)

Standart dy DeviceNet:
(Sadece Delta)

0:
: 20Kbps

: 50Kbps

: 100Kbps

: 125Kbps

: 250Kbps

: 500Kbps

: 800Kbps

: 1Mbps

: Pasif (Disable)

QO NOUITHAWNPE

10Kbps

Bu modda, standart DeviceNet
hizi sadece 0,1,2,3 olabilir

1: Aktif (Enable) 0
Bu modda, DeviceNet hizi
CANopen ile ayni
olabilir(0-8).

0: Statik IP 0

1: Dinamik IP (DHCP)

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0

0~255 0
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Parameters

09-90

09-91

09-92

Functions

Haberlame Karti
Reset

Haberlgme Karti igin
Ilave Ayarlar

Haberlgme Karti
Durumu

. Factory
Settings Setting Note

0: Fonksiyon yok 0
1: Reset, fabrika ayarina doner
Bit0: IP filtre aktif

Bit1: internet parametreleri
yazma aktif (1bit).

Internet parametre
guncellemeleri
kaydedildikten sonra bu bit
pasif olacak.

Bit 2: Sifre girisi aktif (1bit).
Internet parametre
gincellemeleri
kaydedildikten sonra bu bit
pasif olacak.

Bit O: sifre aktif
Haberlg@me karti igingifre
ayarlandgl zaman, bu bit 0
aktif olur. Sifre silinirse bu
bit pasif olur.

0
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12 POMPA Parametreleri

Parameters Functions Settings IR Note
Setting
0: Calsma yok
1: Sabit Zamanh Déngl
(zaman ile)
2: Sabit miktarh dongi (PID ile)
» 112-00 Dongusel Kontrol | 3: Sabit miktarh kontrol 0
4: Sabit zamanli déngu+Sabit
miktar dongu
5: Sabit zamanli déngi+ Sabit
miktar kontrol

Baglanilacak motor | Sadece 1'den 8’e kadar motor
sayIsl baglanabilir

N 12-02  |Herbirmotorun | eeenn dakika 0
calisma zamani (dak)

Motor anahtarlamada

hizlanmadan (veya |, 354 o saniye 10
artmadan) dolayi
gecikme zamani
Motor anahtarlamada

yavglamadan (veya

A |12-04 azalmadan) dolay! | 0.0 to 3600.0 saniye 10
gecikme zamani
(saniye)

Sabit miktarli dongl
icin motor
anahtarlama gecikm
zamani

Sabit miktarli dongl
icin motor
anahtarlama frekansi
(Hz)

» 12-01 1

~ 12-03

» |12-05 e0.0 - 3600.0 saniye 100

» 12-06 0.00 - 600.00 Hz 60.00

0: Tim cikglar OFF'a al

Sabit miktarli dongi| 1: Motorlarsebekeden

hata davrasi enerjilenir ve calmaya devam
eder.

A 12-07

Yardimcl motor
» |12-08 durma frekans! (Hz) 0.00 - 600.00 Hz 0
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