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Parametre Ayarlari Ozeti
(IS} NOTE]

. Calisma esnasinda ayarlanabilen parametre.

1) Ayarlar yapildiktan sonra parametre degerlerini sagdaki “Not” stitununa
yazabilirsiniz.

2) Parametre ayarlari ile ilgili daha detayh bilgi icin kullanici manutelini
inceleyiniz.

Grup 0 Suruci Parametreleri

IShNoTE IM: Indiksiyon Motor; PM: Permanent Magnet Motor
Parametre Fonksiyonlar Ayarlar Fabrika Not
Ayari
4: 230V, 1HP
5:460V, 1HP
6: 230V,2HP
7:460V, 2HP
8: 230V, 3HP
9: 460V, 3HP
10: 230V, 5HP
11: 460 V, 5HP
12: 230V, 7.5HP
13: 460V, 7.5HP
14: 230V, 10HP
15: 460V, 10HP
16: 230V, 15HP
17: 460V, 15HP
18: 230V, 20HP
19: 460V, 20HP
20: 230V, 25HP
21: 460V, 25HP
22: 230V, 30HP
23: 460V, 30HP Sadece
00-00 | AC Motor i | 24:230V, 40HP okunab
S“:j“‘:“ Kimlik ' 55. 460, 40HP lir
Kodu 26: 230V, 50HP
27: 460V, 50HP
28: 230V, 60HP
29: 460V, 60HP
30: 230V, 75HP
31: 460V, 75HP
32: 230V, 100HP
33: 460V, 100HP
34: 230V, 125HP
35: 460V, 125HP
37: 460V, 150HP
39: 460V, 175HP
41: 460V, 215HP
43: 460V, 250HP
45: 460V, 300HP
47: 460V, 375HP
49: 460V, 425HP
51: 460V, 475HP
93: 460V, 5HP (4kwW )

AC Motor Sadece
00-01 | Sdrici Akim Modellerden goriintilenir okunab
Orani ilir



Parametre

00-02

~| 00-03

Fonksiyonlar

Parametre
Reset

Baslangic
Display Sec¢imi

Fabrika
Ayarlar Ayar Not

: Fonksiyon yok

: Sadece okunabilir

: KWH display degerini 0’a

resetle

6: Reset PLC (CANopen Master

Index dahil)

: Reset CANopen Index (Slave)

: Keypad kilit

: TUm parametreler fabrika

ayarlarina resetlenir (Ana
frekans 50Hz)

10: Tim parametreler fabrika
ayarlarina resetlenir (Ana
frekans 60Hz)

0: F (frekans komutu)

1: H (¢ikig frekansi)

2: U (coklu-fonksiyon display, 0
Pr.00-04’e bakiniz)

3: A (ctkis akimi)

g~ O

© 00~



Parametre

~ | 00-04

00-05

00-06

~ | 00-07

Fonksiyonlar

Coklu-fonksiyon
display ayarn C

Gercgek Cikis
Frekansi icinde
katsay! kazanci
Yazilm
versiyonu
Parametre
Koruma Sifre
Girigi

Fabrika
Ayarlar Ayar Not

0: Cikis akimi goster (A)

1. Sayici deg@eri goster (c)

2: Gergek cikis frekansi goster

(H)

: DC-BUS voltaji gdster (v)

: Cikig voltaji goster (E)

: Cikis glic acisi goster (n)

: Cikig glicunl goster kW (P)

: Gergek motor hizini géster rpm

(n

8: Tahmini ¢ikis torkunu goéster %
(t)

9: PG geribesleme goster (G)
(Pr.10-00,10-01"e bakiniz)

10: PID geribesleme goster % (b)

11: AVI goster % (1.)

12: ACI goster % (2.)

13: AUI goster % (3.)

14: IGBT sicakh@i goster “C(i.)

15: Kapasitans sicakhgi goster
°C(c.)

16: Dijital giris durumu (ON/OFF)
0)

17: Dijital ¢ikis durumu (ON/OFF)
(0)

18: Coklu-adim hiz (S)

19: Dijital girise karsilik gelen
CPU pin durumu(d.) 3

20: Dijital ¢ikisa karsilik gelen
CPU pin durumu (0.)

21:Gercek motor pozisyonu (PG
kart PG1) (P.)

22: Pulse girig frekansi (PG
kart PG2)(S.)

23: Pulse girig pozisyonu (PG
kart PG2)(q.)

24: Pozisyon komutu izleme
hatasi(E.)

25: Asiri yuk sayimi
(0.00~100.00%)(0)

26: Toprak Hatasi GFF
(Birim:%)(G.)

27: DC Bus voltaj dalgalanmasi
(Birim: Vdc)(r.)
28: PLC data D1043 goster (C)
29: PM motor kutup secimi goster
(EMC-PGO01U uygulama)(4.)
30: Kullanici tanimli ¢ikis goster
)

31: H sayfa x Pr.00-05 kullanici
kazanci goster (K)

32: Calisma boyunca motor
gercek donme sayisi (PG kart
takimi ve Z fazi sinyal girisi)

~No Oohw

(2)
0~160.00 0
Sadece okunabilir ##
0~65535
0~3: sifre giris deneme sayisi 0



Parametre| Fonksiyonlar

Parametre

A | 00-08 | Koruma Sifre
Ayari

| 00-09 Rezerve

00-10 | Kontrol Modu

00-11 | Hiz Modu kontrol

Noktadan
Noktaya
Pozisyon
Modu

00-12

00-13 | Tork Mod Kontrol

00-14 | Rezerve

00-15 | Rezerve

00-16 | Yk segimi

00-17 | Taslyici Frekans

00-18 | Rezerve

PLC Komut

00-19 .
maskesi

0
0

1:

Fabrika
Ayarlar Ayar Not
~ 65535
: Sifre koruma yok / sifre dogru
girildi (Pr00-07)
Parametre Kilitli

0: Hiz modu

BN

NP, OWN

: Noktadan noktaya pozisyon
kontrol 0
: Tork modu
: Home pozisyon doénids modu
: VF (IM V/f kontrol)
: VFPG (IM V/f kontrol+ enkoder)
: SVC (IM Sensorsiiz vektor
kontrol)

3: FOCPG (IM FOC vektoér kontrol

0:

1

0
1

+ enkoder) 0
: FOCPG (PM FOC vektor
kontrol + enkoder )

: FOC sensorsiz (IM alan
yonlendirmeli sensorsiiz vektor
kontrol)

Relative pozisyon
: Absolute pozisyon

: TQCPG (IM Tork kontrol +
Enkoder)

: TQCPG (PM Tork kontrol + 0
Enkoder)
: TQC Sensoérsiz (IM Sensorsiiz

tork kontrol)

: Normal yiik
s Agir yuk

Normal yuk 230V (460V)

1

AGIr yiik 230V (460V)
-15HP [1-20HP]
20-50HP [25-75HP]

1

-15HP [1-20HP]
20-50HP [25-75HP]
60-100HP [100-475HP]

2~15KHz
2~10KHz

2~09KHz

H O 0

2~15KHz
2~10KHz

60-125HP [100-475HP] 2

2~09KHz

Bit 0: PLC ile kontrol edilen kontrol

Bit 1: PLC ile kontrol edilen

Bit 2: Rezerve

komutu

Sadece

Okuna
bilir

frekans komutu

Bit 3: PLC ile kontrol edilen tork

komutu



Parametre| Fonksiyonlar

Ana frekans
| 00-20 | komutu kaynagi
(AUTO)

Calisma komutu

#| 00-21 kaynagi (AUTO)
A | 00-22 | Durma Metodu
¥ 00-23 | Motoryond
kontrolii
00-24 Frekans komutu
arizasi
Kullanici Tanimh
00-25 Karakteristikler
Maksimum
00-26 | Kullanici Tanimli
Deger
00-27 Kullam(:lTammh
Deger
00-28
~ Rezerve
00-29
Ana frekans
»| 00-30 | komutu kaynagi

(HAND)

Fabrika

Ayarlar Ayar Not

: Dijital keypad

: RS-485 seri haberlesme

: Harici analog girig (Pr.03-00)

: Harici UP/DOWN terminali

: Yon komutu olmadan pulse
girisi (Pr.10-16 y6n olmadan)

: Yon komutu ile pulse girigi
(Pr.10-16)

: CANopen haberlesme karti

: Rezerve

: Haberlesme karti (CANopen
kart haricinde)

: Dijital keypad

: Harici termineller. Keypad
STOP pasif.

2: RS-485 seri haberlesme.
Keypad STOP pasif. 0

: CANopen haberlesme karti

: Rezerve

: Haberlesme karti (CANopen
kart haricinde)

: Rampali durma

: Serbest durma

- lleri/geri calisma aktif

: Geri ¢calisma pasif 0

: lleri calisma pasif

= O w0 ~N O [l A WNEFO

a b w

NPk, O|FkO

Sadece

Sadece okunabilir
oku

Bit 0~3: kullanici tanimli ondalik
hanesi

0000b: ondalik hanesi yok

0001b: bir basamak

0010b: iki basamak

0011b: G¢ basamak 0
Bit 4~15: kullanici tanimli birim

000xh: Hz

001xh: rpm

002xh: %

003xh: kg
0: Pasif
0~65535 (Pr.00-25 ayari iginde
ondalik hanesi yok)
0.0~6553.5 (Pr.00-25 ayari icinde
bir ondalik hanesi) 0
0.0~655.35((Pr.00-25 ayari icinde
iki ondalik hanesi)
0.0~65.536 (Pr.00-25 ayari iginde
Uc ondalik hanesi)

Sadece

Sadece okunabilir
oku

: Dijital keypad

: RS-485 seri haberlesme

: Harici analog girig (Pr.03-00)

: Harici UP/DOWN terminal

: Yon komutu olmadan pulse
girisi (Pr.10-16 y6n almadan)

: Yon komutu ile pulse girigi
(Pr.10-16)

: CANopen haberlesme karti

: Rezerve

: Haberlesme karti (CANopen
kart haricinde)

(&) A WNEFELO

o ~N O

6



Parametre

Fonksiyonlar

Ayarlar

Fabrika
Ayari

Not

~| 00-31

Calisma Komutu
Kaynagi
(HAND)

= O

a b w

: Dijital keypad

: Harici terminaller. Keypad
STOP pasif.

: RS-485 seri haberlesme.
Keypad STOP pasif.

: CANopen haberlesme karti

: Rezerve

: Haberlesme karti (CANopen
kart haricinde)

»| 00-32

Dijital Keypad
STOP Fonksiyon

: STOP tusu pasif
: STOP tusu aktif

00-33

00-39

Rezerve

00-40

Home Modu

ileri Calisma =
saat yonu (CW)

Geri Calisma =
saat yonu tersi
(ccw)

ZIY|H

\—p Homing mode

L——— 7 pulse setting

I————— & Home limit

Not: ileri calisma=saat y6nii

Geri calisma = saat yonu tersi

0: ileri home calisma. Kontrol
noktasi olarak PL ileri limit
ayarlanir.

1: Geri home calisma. Kontrol
noktasi olarak NL geri limit
ayarlanir.

2: lleri home calisma. Kontrol
noktasi olarak ORG:
OFF->ON ayarlanir.

3: Geri home ¢alisma. Kontrol
noktasi olarak ORG:
OFF->ON ayarlanir.

4: ileri home calisma. Kontrol
noktasi olarak Z pulse arar.

5: Geri home galisma. Kontrol
noktasi olarak Z pulse arar.

6: ileri home calisma. Kontrol
noktasi olarak ORG:
ON->OFF ayarlanir.

7: Geri home calisma. Kontrol
noktasi olarak ORG:
ON->OFF ayarlanir.

8: Mevcut pozistonu home
olarak belirler.

Once X=2,3,4,5,6,7 ayarlanir.

0: Geri yonde Z pulse arar.

1: Z pulse bulana kadar ileri
gider

2: Z pulse iptal

Once X=0,1,2,3,6,7 ayarlanir.
Home limite ulasildiginda

0: Hata displayi gosterir

1: Ters ybne doéner

00-41

Home Frekans 1

0.00~600.00Hz

8.00

00-42

Home Frekans 2

0.00~600.00Hz

2.00

00-43

00-47

Rezerve

» | 00-48

Filtre Zamani
Goster(Akim)

0.001~65.535 saniye

0.100




Parametre| Fonksiyonlar Ayarlar sz”ka Not
yari
Filtre Zamani .
~ | 00-49 Goster (Keypad) 0.001~65.535 saniye 0.100
0050 | Y&Zhm | sadece okunabili -
Versiyonu (tarih)




Grup 1 Temel Parametreler

Parametre

01-00

01-01

01-02

01-03

» | 01-04

01-05

~| 01-06

01-07

~ | 01-08

01-09

~| 01-10

» | 01-11

~| 01-12

~ | 01-13

~ | 01-14

~ | 01-15

~ | 01-16

» | 01-17

~ | 01-18

~ | 01-19

~ | 01-20

Fonksiyonlar

Maksimum Calisma
Frekansi

Ayarlar

00.00~600.00Hz

Motor 1 Ana frekansi | 0.00~600.00Hz

Motor 1 Maksimum
Cikis Voltaji

Motor 1 Orta-nokta
frekansi 1

Motor 10rta-nokta
Voltaji 1

Motor 1 Orta-nokta
Frekansi 2

Motor 1 Orta-nokta
Voltaji 2

Motor 1 Minimum
Cikis Frekansi

Motor 1 Minimum
Cikis Voltaji

Baslangic Frekansi

Cikis Frekansi Ust

Limit

Cikis Frekansi Alt

Limit

Hizlanma Zamani 1

Yavaslama Zamani 1

Hizlanma Zamani 2

Yavaslama Zamani 2

Hizlanma Zamani 3

Yavaslama Zamani 3

Hizlanma Zamani 4

Yavaslama Zamani 4

JOG Hizlanma
Zamani

230V: 0.0V~
460V: 0.0V~

255.0V
510.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~

240.0V

460V: 0.0V~480.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~

240.0V

460V: 0.0V~480.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0vV~240.0V
460V: 0.0V~480.0V

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
saniye
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:

9

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0

0.00~600.00

0.00~6000.0 sn.

Fabrika
Ayari
60.00/
50.00

60.00/
50.00

200.0
400.0

Not

3.00

11.0
22.0

0.50

2.0
4.0

0.00

0.0
0.0

0.50

600.00

10.00
10.0

10.00
10.0

10.00
10.0

10.00
10.0

10.00
10.0

10.00
10.0

10.00
10.0

10.00
10.0

10.00
10.0



Parametre

V4

01-21

01-22

01-23

01-24

01-25

01-26

01-27

01-28

01-29

01-30

01-31

01-32

01-33

01-34

01-35

01-36

01-37

01-38

01-39

01-40

01-41

01-42

01-43

Fonksiyonlar

JOG Yavaglama
Zamani

JOG Frekansi

linci/4tnci

Hizlanma/Yavaglama

Frekansi

S-egrisi icin
Hizlanma Kalkis
Zamani 1

S-egrisi icin
Hizlanma Varis
Zamani 2

S-egrisi icin
Yavaglama Kalkis
Zamani 1

S-egrisi icin
Yavaslama Varig
Zamani 2

Frekans 1 Ust limit
ayar izni yok
Frekans 1 Alt limit
ayar izni yok
Frekans 2 Ust limit
ayar izni yok
Frekans 2 Alt limit
ayar izni yok
Frekans 3 Ust limit
ayar izni yok
Frekans 3 Alt limit
ayar izni yok

Sifir-hiz Modu

Motor 2 Maksimum
Cikis frekansi

Motor 2 Maksimum
Cikis Voltaji

Motor 2 Orta-nokta
Frekansi 1

Motor 2 Orta-nokta
Voltaji 1

Motor 2 Orta-nokta
Frekansi

Motor 2 Orta-nokta
Voltaji 2

Motor 2 Minimum
Cikis Frekansi

Motor 2 Minimum
Cikis Voltaji

V/f Egrisi Se¢imi

Ayarlar

Pr.01-45=0: 0.00~600.00
saniye
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0
saniye

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1: 0.0~250.0 saniye

Pr.01-45=0: 0.00~25.00
saniye
Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:
Pr.01-45=0:
saniye
Pr.01-45=1:

0.00~25.00

0.0~250.0 saniye
0.00~25.00

0.0~250.0 saniye
0.00~25.00

0.0~250.0 saniye
0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz
0.00~600.00Hz
0.00~600.00Hz
0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0: Cikis bekliyor
1: Sifir-hiz calisma
2: Fmin (4" cikis frekansi)

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~255.0V
460V: 0.0V~510.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~240.0V
460V: 0.0V~480.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~240.0V
460V: 0.0V~480.0V

0.00~600.00Hz

230V: 0.0V~240.0V

460V: 0.0V~480.0V

0: V/f egrisi Pr.01-00 ~
Pr.01-08'den belirlenir

1: 1.5 gug egrisi

2: 2 glc egrisi

10

Fabrika

Ayari )8

10.00
10.0

6.00

0.00

0.20
0.2

0.20
0.2

0.20
0.2

0.20
0.2

0.00
0.00
0.00
0.00
0.00

0.00

60.00/
50.00

200.0
400.0

3.00

11.0
22.0

0.50

2.0
4.0

0.00

0.0
0.0



Parametre

~ | 01-44

01-45

01-46

Fonksiyonlar

Optimum Hizlanma /
Yavaslama Ayari

Hizlanma/Yavaslama
ve S Egrisi zaman
birimi

CANopen Hizh Stop | Pr. 01-45=0: 0.00~600.00 sn
Pr. 01-45=1: 0.0~6000.0 sn

Zamani

0: Birim: 0.01 saniye
1: Birim: 0.1saniye

Fabrika
Ayarlar Ayar Not

: Lineer

hizlanmalyavaslama

: Otomatik hizlanma,

lineer yavaslama.

2: Lineer hizlanma,

otomatik yavaslama. 0

: Oto Hizlanma /Yavaglama
: Lineer, otomatik hizlanma/

yavaglama zamani ile
durma engeli (Pr.01-21 -
01-22 ile limit)

1.00

11



Grup 2 Dijital Giri g/Cikig Parametreleri

Parametre

02-00

02-01

02-02

02-03

02-04

02-05

02-06

02-07

02-08

02-26

02-27

02-28

02-29

02-30

02-31

Fonksiyonlar

2-kablolu/3-kablolu
Calisma Kontrol

Coklu-fonksiyon
Giris Komutu 1 (MI1)

Coklu-fonksiyon
Giris Komutu 2 (MI2)

Coklu-fonksiyon
Giris Komutu 3 (MI3)

Coklu-fonksiyon
Giris Komutu 4 (M14)

Coklu-fonksiyon
Giris Komutu 5 (MI5)

Coklu-fonksiyon

Giris Komutu 6 (MI16)

Coklu-fonksiyon

Giris Komutu 7 (MI7)

Coklu-fonksiyon

Giris Komutu 8 (MI8)

I/O ilave kart giris
terminali (MI10)

I/O ilave kart giris

terminali (MI11)

I/O ilave kart giris

terminali (MI12)

I/O ilave kart giris

terminali (MI13)

I/O ilave kart giris

terminali (MI14)

I/O ilave kart giris
terminali (MI15)

= oS NP O

10
11

12

13:

14
15:
16:
17:
18:
19:
20:

21:

22

23:
24.
25:
26:

27.
28:
29:

30:

Fabrika
Ayarlar Ayar Not

: 2-kablolu ¢calisma mod 1

: 2-kablolu ¢alisma mod 2 0

: 3-kablolu calisma

: Fonksiyon yok 1

: Coklu-adim hiz komutu 1 /
¢coklu-adim pozisyon 2
komutu 1

: Coklu-adim hiz komutu 2 /
¢coklu-adim pozisyon 3
komutu 2

: Coklu-adim hiz komutu 3 /
¢oklu-adim pozisyon 4
komutu 3

: Coklu-adim hiz komutu 4 /
¢coklu-adim pozisyon 0
komutu 4

. Reset 0

1 JOG komutu (KPC-CCO01 o
veya harici kontrol ile )

: Hizlanma / yavaglama hiz 0
engeli

: 1'inci, 2'nci hizlanma / 0
yavaglama zamani segimi

: 3'lincl, 4’tnci hizlanma / 0
yavaglama zamani segimi
: EF Girigi (Pr.07-20) 0
: Harici B.B girisi (Base 0
Block)
: Cikig stop 0

Optimal hizlanma / 0

yavaglama zamani iptal

Motor 1 ve Motor 2 arasi
anahtarlama

AVl'dan calisma hizi
komutu

ACl'dan calisma hizi
komutu

AUl'dan calisma hizi
komutu

Acil Stop (Pr.07-20)
Dijital UP (yukari) komutu
Dijital DOWN (asag1)
komutu

PID fonksiyonu pasif

: Sayicl resetle

Sayici degeri girisi (MI6)
FWD JOG komutu

REV JOG komutu
TQCPG/FOCPG model
secimi

ASR1/ASR2 secimi

Acil Stop (EF1)
Y-baglantisi icin sinyal
onayl

A-baglantisi igin sinyal
onayi

12



Parametre

X

X | X | x| x| X

02-09

02-10

02-11

02-12

02-13

02-14

02-16

02-17

Fonksiyonlar

UP/DOWN tus modu

UP/DOWN Tusu
Hizlanma/Yavaglama
Sabit Degeri
Coklu-fonksiyon
Giris Cevap Zamani

Coklu-fonksiyon

Giris Mod Segimi
Coklu-fonksiyon
Cikis 1 RY1

Coklu-fonksiyon
Cikis 2 RY2

Coklu-fonksiyon
Cikis 3 (MO1)

Coklu-fonksiyon
Cikis 4 (MO2)

Ayarlar

31: Yuksek tork egimi
(Pr.11-30)

32: Orta tork egimi (Pr.11-31)

33: Dusuk tork egimi
(Pr.11-32)

34: Coklu-adim pozisyon ve
¢oklu-adim hiz kontrol
arasi anahtar

35: Tek nokta pozisyon
kontrol aktif

36: Coklu-adim pozisyon
o6grenme fonksiyonu aktif
(stop’da gecerli)

37: Pulse komut girisi tam
pozisyon kontrol aktif

38: EEPROM yazma
fonksiyonu pasif

39: Tork komutu yonii

40: Serbest durmaya zorla

41: HAND anahtari

42: AUTO anahtari

43: Cozunirlik secimi aktif
(enable) (Pr.02-48)

44: Geri ydonde home donls
(NL)

45: lleri yéne home doénis
(PL)

46: Home donis (ORG)

47: Home donus aktif
(enable)

48: Mekanik disli orani
anahtar

49: Slrucu aktif (enable)

50: Master dEb calisma girisi

51: PLC mod bit0 secimi

52: PLC mod bitl secimi

53: CANopen hizli stop
tetikleme

54: Rezerve

55: Rezerve

56: Geri home limit anahtari

57: lleri home limit anahtari

58~70: Rezerve

0: hizlanma / yavaslama

zamani ile up/down

1: sabit hiz degeri ile up/down

(Pr.02-10)

0.01~1.00Hz/ms

0.000~30.000 saniye

0000h~FFFFh (0: N.O.;
1:N.C.)

0: Fonksiyon yok
1: Calisma gostergesi

2: Calisma hizina ulagildi

3: istenilen frekansa ulasild
1 (Pr.02-22)

13

Fabrika

Ayari )8

0.01

0.005

11



Parametre

X | X | X | XX | X o | x| X

02-36

02-37

02-38

02-39

02-40

02-41

02-42

02-43

02-44

02-45

02-46

Fonksiyonlar

I/O ilave kart ¢ikig
terminali (MO10)
I/O ilave kart ¢ikig
terminali (MO11)
I/O ilave kart cikis
terminali (MO12)
I/O ilave kart ¢ikig
terminali (MO13)
I/O ilave kart cikis
terminali (MO14)
I/O ilave kart cikis
terminali (MO15)

I/O ilave kart ¢ikig
terminali (MO16)

I/O ilave kart cikis
terminali (MO17)

I/O ilave kart ¢ikig
terminali (MO18)

I/O ilave kart ¢ikis
terminali (MO19)

I/O ilave kart ¢ikig
terminali (MO20)

Ayarlar

4: istenilen frekansa ulasild
2 (Pr.02-24)

5: Sifir hiz (Frekans komutu)

6: Sifir hiz, STOP dahil
(Frekans komutu)

7: Asiri tork 1
(Pr.06-06~06-08)

8: Asiri tork 2
(Pr.06-09~06-11)

9: Surlcu hazir

10: Dusik voltaj uyarisi (LV)
(Pr.06-00)

11: Ariza géstergesi

12: Mekanik fren birakma
(Pr.02-32)

13: Asiri 1s1 uyarisi (Pr.06-15)

14: Yazihmsal fren sinyali
gostergesi (Pr.07-00)

15: PID geribesleme hatasi

16: Kayma hatasi (oSL)

17: Terminal sayma degerine
ulasildi, 0'a geri dénmez
(Pr.02-20)

18: On sayma degerine
ulasildi, 0’a geri doner
(Pr.02-19)

19: Base Block

20: Uyarn cikigl

21: Asiri voltaj uyarisi

22: Asiri-akim durma engeli
uyarisi

23: Asiri-voltaj durma engeli
uyarisi

24: Calisma modu gdstergesi

25: lleri komutu

26: Geri komutu

27: Akim >=Pr.02-33 (>=
02-33) oldugunda cikis

28: Akim <=Pr.02-33 (<=
02-33) oldugunda cikig

29: Frekans >= Pr.02-34 (>=
02-34) oldugunda cikis

30: Frekans <= Pr.02-34 (<=
02-34) oldugunda cikis

31: Motor bobini igin
Y-baglantisi

32: Motor bobini igin
A-baglantisi

33: Sifir hiz (gercek cikis
frekansi)

34: Sifir hiz, stop dahil
(gercek cikis frekansi)

35: Hata cikisl se¢imi 1
(Pr.06-23)

36: Hata cikisl se¢imi 2
(Pr.06-24)

37: Hata cikigl se¢imi 3
(Pr.06-25)

14

Fabrika

Ayari )8
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Fabrika

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar A Not
yari
38: Hata c¢ikisi se¢imi 4
(Pr.06-26)
39: Pozisyon ulagildi(P10-19)
40: Hiza ulagildi (Stop dahil)
41: Coklu-pozisyon ulasildi
42: Ving (Crane) fonksiyonu
43: Gergek motor hiz ¢ikigl
<=Pr.02-47
44: Dusuk akim cikisi
(Pr.06-71~06-73 ile
kullanihr)
45: UVW Cikis
Elektromanyetik valf
On/Off anahtari
46: Master dEb calisma cikisi
47: Kapal fren cikisi
48: Rezerve
49: Home tamamlandi
50: CANopen kontrol i¢in
cikis
51: Haberlesme karti igin
cikis
52: RS485 i¢in ¢ikis
53~62: Rezerve
~ | 02-18 C;"oklllu fonksiyon cikis OQOOh~FFFFh (0: N.O; 0
yoni 1:N.C.)
Terminal sayma
A | 02-19 |de@erine ulasildi 0~65535 0
(O’a déner)
w| 0220 On Saymadegerine |, gonag 0
ulasildi (0'a dénmez)
Dijital Cikis Kazanct |,
| 02-21 (DFM) 1~166 1
Istenilen frekansa 60.00/
A | 02-22 ulasildr 1 0.00~600.00Hz 5000
#| 02-p3 |'Stenilen frekansa g 4500 00HZ 2.00
ulasildi 1 genisligi
Istenilen frekansa 60.00/
A | 02-24 ulasilds 2 0.00~600.00Hz 50.00
#| 02-p5 |!Stenilen frekansa 14 54600 00HZ 2.00
ulasildi 2 genisligi
02-32 ;re" Gecikme 0.000~65.000 saniye 0.000
amani
Coklu-fonksiyon
~| 02-33 harici cikis terminali 0~100% 0
icin akim seviyesi
ayari
Coklu-fonksiyon
#| 02-34 |harici ¢ikis terminali | 0.00~600.00Hz 0.00
icin frekans ayari
Reset ve aktitetme | o: pasif (Disable)
7O Galgmaionmo |1 Reselsoes om0
secimi
Motor Sifir-hiz
A | 02-47 Seviyesi 0~65535 rpm 0
# | 02-4g |GOZUNUrOk anahtan |, o, 505 oo, 60.00
maksimum frekansi
Maksimum ¢ikis
A | 02-49 |frekansi anahtari 0.000~65.000 saniye 0.000

gecikme zamani

15




Parametre
» | 02-50
02-51
02-52
02-53

02-54

Fonksiyonlar

Coklu-fonksiyon giris
terminal durumu

Coklu-fonksiyon
cikis terminal
durumu

PLC tarafindan
kullanilan harici giris
terminali gésterme
PLC tarafindan
kullanilan harici ¢ikis
terminali gésterme
Harici terminal
frekans komutu
hafizasi goster

Ayarlar

Coklu-fonksiyon giris
terminalleri durumunu
goruntileme
Coklu-fonksiyon cikig
terminalleri durumunu
goruntileme

PLC tarafindan kullanilan
giris terminallerini gésterir

PLC tarafindan kullanilan
¢ikis terminallerini gosterir

Sadece okunabilir

16

Fabrika
Ayari
Sadece
oku

Sadece
oku

Sadece
oku

Sadece
oku

Sadece
oku

Not



Grup 3 Analog Giri §/Cikis Parametreleri

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar sz”ka Not
yari
A | 03-00 |Analog Giris 1 (AVI) | 0: Fonksiyon yok 1
. 1: Frekans komutu (tork
| 0301 |Analog Girig 2(ACI) | ™| 01 modunda tork limiti) 0
. 2: Tork komutu (hiz kontrol
A | 03-02 |Analog Girig 3 (AUI) modunda tork limit) 0
3: Tork kargllama komutu
4: PID hedef degeri
5: PID geribesleme sinyali
6: PTC termistor giris degeri
7: Pozitif tork limiti
8: Negatif tork limiti
9: Regeneratif tork limiti
10:Pozitif/negatif tork limiti
11: PT100 termistor girig
degeri
12~17: Rezerve
~| 0303 | AVIAnalog Giris | 145 5-100.09 0
Egimi
~| 0304 | ACIAnalog Giris | 145 100,09 0
Egimi
~| 0305 | AUlAnalog Pozitif | 4, 1050 g9 0
Voltaj Giris Egimi
) AUI Analog Negatif | - _ o
» | 03-06 Voltaj Giris EGimi 100.0~100.0% 0
~| 03.07 | Pozitifinegatif 0: Egim yok .
Egim Modu (AVI) | 1. EGimden kiiglik=egim
o . 2: Egimden buyuk=egim
Pozitiffnegatif : -
~| 03-08 Egim Modu (ACI) 3: Merkez noktasinda iken 0
" » egdim voltajinin mutlak
Pozitiffnegati degeri
»| 03-09 o geri
Egim Modu (AUI) | 4: Merkezi egim
0: Negatif frekans gecersiz.
lleri ve geri calisma dijital
keypad veya harici
Analog sinyal girisi | terminallerden kontrol edilir.
03-10 | geri calisma igin 1: Negatif frekans gecerli. 0
negatif frekans Pozitif frekans = ileri calisma,
Negatif frekans = geri calisma.
Dijital keypad ve harici
terminaller yon degistiremez.
) Analog Girig ) N o
~ | 03-11 Kazanci 1 (AVI) 500.0~500.0% 100.0
Analog Girig _
~ | 03-12 Kazanci 2 (ACI) -500.0~500.0% 100.0
i Analog Pozitif Girig | _ _ o
» | 03-13 Kazanci 3 (AUI) 500.0~500.0% 100.0
Analog Negatif
A | 03-14 | Girig Kazancli 4 -500.0~500.0% 100.0

(AUI)

17




Fabrika

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar A Not
yari
Analog Giris Filtre .
| 0315 Zamaﬁl ( Av§|) 0.00~20.00 saniye 0.01
Analog Giris Filtre :
| 03-16 Zamaﬁl ( Ac§|) 0.00~20.00 saniye 0.01
Analog Giris Filtre .
| 03-17 Zamagl ( Ajl) 0.00~20.00 saniye 0.01
s 0: Pasif (Disable)
~| 03-18 éggl'(os?yggf llave ™ (av1, ACI, AU 0
1: Aktif (Enable)
0: Pasif (Disable)
1: Calismaya son frekans ile
~| 03-19 | ACI Sinyal Kaybi devam et 0
2: OHz'e yavasla
3: Aniden dur ve ACE goster
~| 03-20 gﬁ:‘;”lf?:":‘m‘)’“ 0: Cikig frekansi (Hz) 0
»| 03-23 giguz-f?:léag)m 1: Frekans komutu (Hz) 0
2: Motor hizi (Hz)
3: Cikis akimi (rms)
4: Cikis voltaji
5: DC Bus voltaji
6: Glg faktoru
7: Gug
8: Cikis torku
9: AVI
10: ACI
11: AUI
12: Iq akimi
13: 1q geribesleme degeri
14: Id akimi
15: 1d geribesleme degeri
16: Vg-eksen voltaji
17: Vd-eksen voltaji
18: Tork komutu
19: PG2 frekans komutu
20: CANopen analog cikis
21: RS485 analog cikis
22: Haberlesme karti analog
cikigl
23: Sabit voltaj cikisi
Analog Cikis 1
#| 0321 Kazangclc( AF§M1) 0~500.0% 100.0
0: Mutlak ¢ikis voltaji
Geri (REV) yonde | 1: Ters ¢ikis OV; Pozitif ¢ikis
A | 03-22 |Analog Cikis 1 0-10V 0
Degeri (AFM1) 2: Ters ¢ikis 5-0V; Pozitif ¢ikis
5-10V
Analog Cikis 2
#| 03-24 Kazangizlc( ASMZ) 0~500.0% 100.0
0: Mutlak ¢ikis voltaji
Geri (REV) yonde | 1: Geri yénde cikis 0V; lleri
A | 03-25 |Analog Cikis 2 yonde ¢ikig 0-10V _ 0
Degeri (AFM2) 2: Geri yonde cikis 5-0V; lleri
ybnde ¢ikis 5-10V
A | 03-26 |Rezerve
A | 03-27 |Rezerve
0: 0-10V
A | 03-28 |AVI Segimi 1: 0-20mA 0
2:4-20mA

18




Parametre

»| 03-29

»| 03-30

03-31

03-32

03-33

Fonksiyonlar

ACI Sec¢imi

PLC Cikig Terminali
Durumu

AFM2 0-20mA Cikis
Secimi

AFML1 DC cikig
ayari seviyesi

AFM2 DC cikig
ayari seviyesi

Ayarlar

0: 4-20mA

1: 0-10V

2: 0-20mA

PLC cikis terminalleri
durumunu gosterir

0: 0-20mA Cikis
1. 4-20mA Cikis

0.00~100.00%

0.00~100.00%

19

Fabrika

Ayari e

0

Sadece
oku

0
0.00
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Grup 4 Coklu-adim Hiz Parametreleri

Parametre

X | X | X X XX XXX | X x| | x| x| X

04-00

04-01

04-02

04-03

04-04

04-05

04-06

04-07

04-08

04-09

04-10

04-11

04-12

04-13

04-14

04-15

04-16

04-17

04-18

04-19

04-20

04-21

04-22

04-23

04-24

04-25

04-26

04-27

Fonksiyonlar

1. Adim Hiz Frekansi
2. Adim Hiz Frekansi
3.Adim Hiz Frekansi
4. Adim Hiz Frekansi
5. Adim Hiz Frekansi
6. Adim Hiz Frekansi
7. Adim Hiz Frekansi
8. Adim Hiz Frekansi

9. Adim Hiz Frekansi

10. Adim Hiz
Frekansi

11. Adim Hiz
Frekansi

12. Adim Hiz
Frekansi

13. Adim Hiz
Frekansi

14. Adim Hiz
Frekansi

15. Adim Hiz
Frekansi

Pozisyon komutu 1
(tur)

Pozisyon komutu 1
(pulse)

Pozisyon komutu 2
(tur)

Pozisyon komutu 2
(pulse)

Pozisyon komutu 3
(tur)

Pozisyon komutu 3
(pulse)

Pozisyon komutu 4
(tur)

Pozisyon komutu 4
(pulse)

Pozisyon komutu 5
(tur)

Pozisyon komutu 5
(pulse)

Pozisyon komutu 6
(tur)

Pozisyon komutu 6
(pulse)

Pozisyon komutu 7
(tur)

Ayarlar

0.00~600.00Hz
0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

0.00~600.00Hz

-30000~30000

-32767~32767

-30000~30000

-32767~32767

-30000~30000

-32767~32767

-30000~30000

-32767~32767

-30000~30000

-32767~32767

-30000~30000

-32767~32767

-30000~30000

20



Fabrika

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar Avari Not
i -32767~32767
| 0a-2g |POZisyon komutu 7 | -32767~3276 o
(pulse)
04-29 Pozisyon komutu 8 | -30000~30000 0
(tur)
Pozisyon komutu 8 |-32767~32767
~| 04-30 (pulse) 0
04-31 Pozisyon komutu 9 | -30000~30000 0
(tur)
Pozisyon komutu 9 | -32767~32767
»| 04-32 (pulse) 0
04-33 Pozisyon komutu 10 | -30000~30000 0
(tur)
| 0a-3a |PoZisyon komutu 10 -32767~32767 0
(pulse)
04.35 |Pozisyon komutu 11 -30000~30000 0
(tur)
~| 04-36 Pozisyon komutu 11 |-32767~32767 0
(pulse)
0a.37 |Pozisyon komutu 12 -30000~30000 0
(tur)
» | 04-38 Pozisyon komutu 12 | -32767~32767 0
(pulse)
i -30000~30000
0439 |Pozisyon komutu 13 0
(tur)
i -32767~32767
| 04-40 Pozisyon komutu 13 | -32767~3276 o
(pulse)
0a-41 |PoZisyon komutu 14 -30000~30000 0
(tur)
i -32767~32767
¥ 0a.4p |PoZisyon komutu 14 | -32767~-3276 .
(pulse)
i -30000~30000
0a-a3 |PoZisyon komutu 15 o
(tur)
i -32767~32767
~ | 04-44 Pozisyon komutu 15 0
(pulse)
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Grup 5 Motor Parametreleri

Parametre

05-00

05-01

» | 05-02

~| 05-03

05-04

05-05

05-06

05-07

05-08

05-09

05-10

05-12
05-13

~ | 05-14

~ | 05-15

05-16

05-17

05-18

05-19

05-20

05-21

~ | 05-22

Fonksiyonlar

Motor Otomatik
Ayar (Auto Tuning)

indiiksiyon motor 1
tam-yuk akimi (A)

indiiksiyon Motor 1
Gug orani (kW)

indiiksiyon Motor 1
Hiz orani (rpm)

indiiksiyon Motor 1
Kutup Sayisi

indiiksiyon Motor 1
Yiksiz Akim (A)

indiiksiyon Motor 1
Stator Direnci (Rs)

indiiksiyon Motor 1
Rotor Direnci (Rr)
indiiksiyon Motor 1
Miknatislanma
Enduktansi (Lm)
indiiksiyon Motor 1
Stator Endiktans
(Lx)

Rezerve

indiiksiyon motor 2
tam-yuk akimi (A)

indiiksiyon Motor 2
Gug orani (kW)

indiiksiyon Motor 2
Hiz orani (rpm)

indiiksiyon Motor 2
Kutup Sayisi

indiiksiyon Motor 2
Yiksiz Akim (A)

indiiksiyon Motor 2
Stator Direnci (Rs)

indiiksiyon Motor 2
Rotor Direnci (Rr)
indiiksiyon Motor 2
Miknatislanma
Endiktansi (Lm)
indiiksiyon Motor 2
Stator Enduktansi
(Lx)

indiiksiyon

Motor 1/ 2 Segimi

Fabrika

Ayari e

Ayarlar

0:Fonksiyon yok

1:indiiksiyon motor(IM)
hareketli test

2: indiiksiyon motor(IM)
statik test

4:PM motor manyetik kutup ve

PG basl.(origin) statik test. 0
5:PM motor parametre

dinamik test
6: IM flux egri dinamik test
12: FOC Sensorsuz

atalet tahmini

Sirucu akim oraninin
%210~120'si LR
0~655.35kW #.##
0~65535
1710(60Hz 4kutup); 1710
1410(50Hz 4 kutup)
2~20 4
0~ Pr.05-01 fabrika ayari #.17#
0~65535mQ 0
0~65535mQ 0
0~65535mH 0
0~65535mH 0
10~120% #.##
0~655.35kW # .47
0~65535
1710(60Hz 4 kutup) ; 1710
1410(50Hz 4 kutup)
2~20 4
0~ Pr.05-01 fabrika ayari #.##
0~65535mQ 0
0~65535mQ 0
0~65535mH 0
0~65535mH 0
1: Motor 1 1
2: Motor 2
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Parametre

Fonksiyonlar

Ayarlar

Fabrika
Ayari

Not

V4

05-23

indiksiyon motor
Y-baglanti/a-baglan
tI anahtar frekansi

0.00~600.00Hz

60.00

05-24

indiksiyon motor
Y-baglanti/a-baglan
ti anahtari

0: Pasif (Disable)
1: Aktif (Enable)

05-25

indiiksiyon motor
Y-baglanti/a-baglan
t anahtari igin
gecikme zamani

0.000~60.000 saniye

0.200

05-26

Toplam Motor
CalismaWatt-saniye
Dusik word (W-sn)

Sadece Okunabilir

##

05-27

Toplam Motor
CalismaWatt-saniye
Yiksek word (W-sn)

Sadece Okunabilir

##

05-28

Toplam Motor
Calisma Watt-saat

(W-h)

Sadece Okunabilir

#H#

05-29

Toplam Motor
Calisma Watt-saat
Dusuk word (W-h)

Sadece Okunabilir

##

05-30

Toplam Motor
CalismaWatt-saate
Yiuksek word (W-h)

Sadece Okunabilir

##

05-31

Toplam Motor
Calisma Zamani
(Dakika)

00~1439

05-32

Toplam Motor
Calisma Zamani
(Gin)

00~65535

05-33

indiiksiyon motor ve
Permanent Magnet
Motor Segimi

0: indiiksiyon Motor (IM)
1: Permanent Magnet Motor
(PM)

05-34

Permanent Magnet
Motor tam-yiik
akimi

0.00~655.35Amp

0.00

05-35

Permanent Magnet
Motor Gug Orani

0.00~655.35kW

0.00

05-36

Permanent Magnet
Motor Hiz Orani

0~65535rpm

2000

05-37

Permanent Magnet
Motor Kutup Sayisi

0~65535

10

05-38

Permanent Magnet
Motor Ataleti

0.0~6553.5kg.cm?

0.0

05-39

PM Motor Stator
Direnci

0.000~65.535Q

0.000

05-40

Permanent Magnet
Motor Ld

0.00~655.35mH

0.000

05-41

Permanent Magnet
Motor Lq

0.00~655.35mH

0.000

05-42

PM Motor kutup
offset acgisi

0.0~-360.0°

0.0

05-43

PM Motor Ke
parametresi

0~65535 (Birim: VV/1000rpm)
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Grup 6 Koruma Parametreleri

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar sz”ka Not
yarl
230V
Kasa A— D: 150.0~220.0Vvdc
U 2 1.180.0
Kasa E ve E Uzeri kasalar icin: 200.0
Disik voltaj 190.0~220.0Vvdc ’
A | 06-00 T s
Seviyesi 460V 360.0
Kasa A — D: 300.0~440.0Vvdc '
L -~ | 400.0
Kasa E ve E Uzeri kasalar icin:
380.0~440.0V
. 0: Fonksiyon yok
~| 06-01 éfl"gl‘i’o'ta‘ Durma | 530v: 0.0~450.0Vdc 380.0
9 460V: 0.0~900.0Vdc 760.0

| 06-02 |Rezerve
Normal yik: 0~160%

Hizlanmada oo
i . (100%: surlictinin akim orant)| 120
~ | 06-03 é?]lrlelziiklm Durma Agir yiik: 0~180% 150
9 (100%: suriicinin akim orani)
Normal yiik: 0~160%
Calismada y
» | 06-04 A |r|§-aklm Durma (100%: suriicinin akim orani)| 120
Ef] ool AgIr yiik: 0~180% 150

(100%: suriicinin akim orani)
0: mevcut hizl./yavas. zamani
: linci hizl./lyavas. zamani
Engeli Hizlanma / : 2nci hizl./yavas. zamani
Yavaslama Zamani | 3: 3inci hizl./yavas. zamani

Sabit Hizda durma |1
2
3
Secimi 4: 40ncl hizl./lyavas. zamani
5
0
1

~ | 06-05

: Otomatik hizl/yavas zamani
: Fonksiyon yok
: Sabit hiz ¢calismada asiri
tork algilaninca, algilama
sonrasi ¢alismaya devam
et
2: Sabit hiz calismada asir
tork algilaninca, algilama
sonrasi ¢aligsmayi durdur 0
3: Normal galismada asir tork
algilaninca, algilama
sonrasi ¢calismaya devam
et
4: Normal ¢alismada asiri tork
algilaninca, algilama
sonrasi calismay! durdur
Asiri-tork Algilama | 10~250% (100%: siriict akim
Seviyesi (OT1) orant)

Asiri-tork Algilama
Zamani (OT1)

Asiri-tork Algilama

X 06-06 g cimi (OT1)

~ | 06-07 120

» | 06-08 0.0~60.0 saniye 0.1

0: Fonksiyon yok

1: Sabit hiz calismada asir
tork algilaninca, algilama
sonrasi ¢calismaya devam
et

2: Sabit hiz caligmada asir
tork algilaninca, algilama
sonrasi ¢alismayi durdur 0

3: Normal ¢alismada asiri tork
algilaninca, algilama
sonrasi calismaya devam
et

4: Normal ¢alismada agiri tork
algilaninca, algilama
sonrasi ¢alismayi durdur

Asiri-tork Algilama | 10~250% (100%: siriict akim

Seviyesi (OT2) orant)

Asiri-tork Algilama

X 06:09 e cimi (OT2)

~ | 06-10 120
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| Bigimlendirilmi

N

s: Yazi tipi: 7 nk

{ Bicimlendirilmi s: Yaz! tipi: 7 nk
{ Bicimlendirilmi s: Yazi tipi: 7 nk
{ Bicimlendirilmi g: Yazi tipi: 7 nk

[ Bicimlendirilmi s: Yazi tipi: 7 nk

~— I

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar A Not
yari
_ Asiri-tork Algilama N .
| 06-11 Zamani (OT2) 0.1~60.0 saniye 0.1
o 0~250% (100%: suricinin_ | .-~ |
W | 06-12 JAKim Limiti | akinrorann- - - - - - - ------§ 47920
Elektronik Termik 0: Inverter motor
A | 06-13 |Role Segimi 1: Standart motor 2
(Motor 1) 2: Pasif (Disable)
Motor 1 igin
A | 06-14 |Elektronik Termik | 30.0~600.0 saniye 60.0
Karakteristigi
) Sogutucu Aslri-Isi _ o
» | 06-15 (OH) Uyaris| 0.0~110.0°C 85.0
| 06-16 |PurmaEngelLimit | o_ 10004 (Pr.06-03, Pr.06-04) | 50
Seviyesi
06-17 |Son Hata Kaydi 0: Hata kaydi yok 0
06-18 |Ikinci Hata Kayd 1. Hizlanmada asiri-akim 0
(ocA)
06-19 | Uciincii Hata Kayd 2: Yavaglamada agiri-akim 0
(ocd)
06-20 Dordiincu Hata 3: Sabit hiz ¢calismada 0
Kaydi asiri-akim (ocn)
06-21 |Besinci Hata Kaydi | 4: Toprak hatasi (GFF) 0
06-22 |Altinci Hata Kaydi | 5: IGBT kisa-devre (occ) 0
6: Stop’da asiri-akim (ocS)
7: Hizlanmasa asiri-voltaj

(ovA)

: Yavaslamada asiri-voltaj

(ovd)

: Sabit hiz ¢alismada

asiri-voltaj (ovn)

10:

Stop’da asiri-voltaj (ovS)

11:

Hizlanmada disuk-voltaj
(LvA)

12:

Yavaslamada dusik-voltaj
(Lvd)

13:

Sabit hiz caligmada
dusuk-voltaj (Lvn)

14

Stop’da disik voltaj (LvS)

15:

Faz kaybi korumasi (OrP)

16:

IGBT asiri-isi (oH1)

17:

Kapasitans asir-isi (oH2)

18:

tH1lo (TH1 agik: IGBT
asiri-1si koruma hatasi)

19:

tH20 (TH2 agik:
kapasitans agiri-isi
koruma hatasi)

20:

Rezerve

21

: Surlcl asir-yuk (oL)

22:

Elektronik termik réle 1
(EoL1)

23:

Elektronik termik role 2
(EoL2)

24

Motor asiri 1si (oH3) (PTC)

25:

Rezerve

26:

Asir-tork 1 (otl)

27

: Asiri-tork 2 (ot2)

28:

Dislik akim (uC)

29:

Home limit hatasi (LMIT)
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Parametre

Fonksiyonlar

30:

31:

32:
33:

34

35:

36:

37:

38:

39:

40:
41:

42:

43:

44:

45:
46:
47:
48:

49:
50:
51:
52:
53:
54.
55:
56:
57:
58:

59:
60:

61

62:

63:
64

65

66-
73:

Fabrika

Ayarlar Ayari Not
Memory yazma hatasi
(cF1)
Memory okuma hatasi
(cF2)
Rezerve
U-faz akimi algilama
hatasi (cdl)
V- faz akimi algilama
hatasi (cd2)
W- faz akimi algilama
hatasi (cd3)
Tutma akimi algilama
hatasi (HdO)
Asiri-akim algilama hatasi
(Hd1)
Asiri-voltaj algilama hatasi
(Hd2)
Toprak akimi algilama
hatasi (Hd3)
Auto tuning hatasi (AUE)
PID geribesleme kaybi
(AFE)
PG geribesleme hatasi
(PGF1)
PG geribesleme kaybi
(PGF2)
PG geribesleme engeli
(PGF3)
PG kayma hatasi (PGF4)
PG ref kaybi (PGrl)
PG ref kaybi (PGr2)
Analog akim giris hatasi
(ACE)
Harici hata girisi (EF)
Acil stop (EF1)
Harici Base Block (bb)
Sifre hatasi (PcodE)
Rezerve
Haberlesme hatasi (CE1)
Haberlesme hatasi (CE2)
Haberlesme hatasi (CE3)
Haberlesme hatasi (CE4)
Haberlesme Zaman-asimi
(CE10)
PU Zaman-asimi (CP10)
Fren transistor hatasi (bF)

: Y-baglanti/a-baglant

anahtar hatasi (ydc)
Yavaslama Enerji Backup
Hatasi (dEb)

Kayma hatasi (oSL)
Elektromiknatis anahtari
hatasi (ryF)

: PG Kart Hatasi (PGF5)
72: Rezerve

Harici glvenlik girigi S1

74~78: Rezerve

79:
80:
81:
82:

83:

U fazi asir akim (Uocc)
V fazi asin akim (Vocc)
W fazi asirn akim (Wocc)
U fazi ¢ikis faz kaybi
(OPHL)

V fazi ¢ikis faz kaybi
(OPHL)
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Parametre

X | X x| X

X

06-23

06-24

06-25

06-26

06-27

06-28

06-29

06-30

06-31

06-32

06-33

06-34

06-35

06-36

06-37

06-38

06-39

06-40

Fonksiyonlar

Hata Cikis
Secenegdi 1

Hata Cikis
Secenegi 2

Hata Cikis
Secenegdi 3

Hata Cikis
Secenegi 4
Elektronik Termik
Role 2 Secimi
(Motor 2)

Motor 2 i¢in
Elektronik Termik
Karakteristigi

PTC Algilama
Sec¢imi

PTC Seviyesi
Hatali calisma icin
frekans komutu

Hatali calismada
Cikis frekansi

Hatali calismada
Cikis voltaj

Hatali calismada
DC voltaj

Hatali calismada
cikis akimi

Hatali calismada
IGBT sicakligi

Hatali calismada

kapasitans sicakligi

Hatali calismada
motor hizi rpm

Hatali calismada
tork komutu
Hatali calismada
¢oklu-fonksiyon
giris terminali
durumu

Fabrika

Ayari e

Ayarlar

84: W fazi ¢ikis faz kaybi
(OPHL)

85~100: Rezerve

101: CANopen yazilim

baglanti kesiimel(CGdE)

CAN yazihim baglant

kesilmesi2 (CHbE)

CANopen senkronize

hatasi (CSYE)

CANopen donanim

baglanti kesilmesi

(CbFE)

CANopen index ayar

hatas! (CIdE)

CANopen slave istasyon

numarasi hatasi (CAdE)

CANopen index ayari

limiti asti (CFrE)

111: Rezerve

0~65535(hata kodu icin bit

tablosuna bakiniz)

0~65535(hata kodu icin bit
tablosuna bakiniz)

0~65535(hata kodu icin bit
tablosuna bakiniz)
0~65535(hata kodu icin bit
tablosuna bakiniz)

0: Inverter motor

1: Standart motor 2
2: Pasif (Disable)

102:

103:

104:

105:

106:

107:

30.0~600.0 saniye 60.0
0: Uyar ve calismaya devam
et
1: Uyar ve rampali dur 0
2: Uyar ve serbest dur
3: Uyari yok
0.0~100.0% 50.0
Sadece
0.00~655.35 Hz oku
Sadece
0.00~655.35 Hz oku
Sadece
0.0~6553.5V oku
Sadece
0.0~6553.5V oku
Sadece
0.00~655.35 Amp oku
o Sadece
0.0~6553.5 °C oku
Sadece
0.0~6553.5 °C oku
Sadece
0~65535 oku
Sadece
0~65535 oku
Sadece
oku

0000h~FFFFh
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Parametre

06-41

06-42

06-43

06-44

06-45

06-46

06-47

06-48

06-49

06-50

06-51

06-52

06-53

06-54

06-55

06-56

06-57

06-58

06-59

06-60

06-61

06-62

06-63

Fonksiyonlar

Hatali calismada
¢oklu-fonksiyon
cikis terminali
durumu

Hatali calismada
Sirdct durumu

Rezerve
Rezerve

Cikis faz kaybi
algilandiginda
calisma secimi
(OPHL)

Cikis faz kaybi
yavaslama zamani

Akim Bant Genisligi

Cikis faz kayb1 DC
fren zamani

Rezerve

Giris faz kaybi
algilama zamani

Rezerve

Giris faz kaybi
dalgalanmasi

Giris faz kaybi
algilaninca calisma
secimi (OrP)

Rezerve

Azaltma(Derating)
Korumasi

PT100 Algilama
seviyesi 1

PT100 Algilama
seviyesi 2

PT100 Seviye 1
Frekans korumasi

Rezerve

GFF Akim seviyesi
Yazihm Algilama

GFF Filtre zamani
Yazihm Algilama

dEb Seviye pasif

Hata kaydi 1 (Dak)

Ayarlar

0000h~FFFFh

0000h~FFFFh

0: Uyar ve calismaya devam
et

1: Uyar ve rampali dur

2: Uyar ve serbest dur

3: Uyari yok

0.000~65.535 saniye
0.00~655.35%

0.000~65.535 saniye

0.00~600.00 saniye

230V model: 0.0~160.0 Vdc
460V model: 0.0~320.0 Vdc

0: uyar ve rampali dur
1: uyar ve serbest dur

0: sabit akim orani ve yik
akimi ve sicakligindan
tasltyici dalga limiti

1: sabit tasiyici frekans ve
taslyici dalga ayarindan yik
akimi limiti

2: sabit akim orani (0 ayari ile
ayni 0), fakat akim limiti
kapali

0.000~10.000V
0.000~10.000V

0.00~600.00Hz

0.0~6553.5 %

0.0~655.35 %

230V serisi: 0.0~180.0 Vdc
460V serisi: 0.0~360.0 Vdc

0~64799 dakika

28

Fabrika
Ayari
Sadece
oku

Sadece
oku

0.500
1.00

0.000

0.20

30.0
/60.0

5.000
7.000

0.00

60.0

0.10

180.0
/360.0

Sadece

oku

Not



Parametre

06-64

06-65

06-66

06-67

06-68

06-69

06-70

06-71

06-72

06-73

Fonksiyonlar
Hata kaydi 2 (Dak)
Hata kaydi 3 (Dak)
Hata kaydi 4 (Dak)
Hata kaydi 5 (Dak)

Hata kaydi 6 (Dak)

Gun olarak galigma
siresi

Dakika olarak
calisma suresi
Dusuk Akim Ayar
Seviyesi

Dustik Akim
Algilama Zamani

Dugtik akim
davranigi

Fabrika

Ayarlar Ayar Not
0~64799 dakika S%dkice
0~64799 dakika Sidkice
0~64799 dakika S%dkice
0~64799 dakika S%dkice
0~64799 dakika Sé:)dkice
Sadece okunabilir Sfi)dkice
Sadece okunabilir Sa(l)dkice
0.0 ~ 100.0 % 0.0
0.00 ~ 360.00 saniye 0.00

0: Fonksiyon yok

1: Uyar ve serbest dur

2: Uyar ve 2nci yavaslama
zamanina gére rampali dur

3: Uyar ve calismaya devam
et
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Grup 7 Ozel Parametreler

Parametre Fonksiyonlar

Yazihm Fren
Seviyesi

DC Fren Akim
Seviyesi
Baslangicta DC
Fren Zamani

Stopta DC fren
suresi

07-00
07-01
07-02
07-03

07-04

N
o
N
o
” Frekansi
o

07-05 |Rezerve

¥| 07-06 sonrasi restart

Maksimum elektrik

» | 07-07 e
kesintisi suresi

~| 07-08

M| 0709 ) it

A | 07-10 |yeniden baslama

davranigl

# Hata sonrasi

A | 07-11 |otomatik yeniden
baslama

~| 07-12 Baslangicta Hiz
Aramasi
WAni elektrik

A | 07-13 |kesintisinde

yavaglama Zzamanil

07-14
Hizlanmada
bekleme zamani

Hizlanmada
bekleme frekansi

Yavaslamada
bekleme frekansi

Yavaslamada
bekleme frekansi

07-15

07-16

07-17

X | X | x| x| X

07-18

DC Fren Baslangic

Ani elektrik kesintisi

Base Block Zamani

Hiz Arama igin Akim

DEB Donug Zamani

Ayarlar

230V: 350.0~450.0vdc
460V: 700.0~900.0Vdc

0~100%
0.0~60.0 saniye
0.0~60.0 saniye

0.00~600.00Hz

0: Calismayi durdur

1: Hiz aramasi son frekans
komutundan baslar

2: Hiz aramasi minimum ¢ikis
frekansindan baslar

0.1~20.0 saniye
0.1~5.0 saniye

20~200%

0: Calisma Stop
1: Hiz aramasi mevcut hizdan

2: Hiz aramasi minimum ¢ikis
frekansindan baglar

0~10

0: Pasif (Disable)

1: Maksimum c¢ikis frekansi
icin hiz aramasi

: Baslangic motor frekansi
icin hiz aramasi

3: Minimum ¢ikis frekansi icin

hiz aramasi

0: Pasif (Disable)

1: linci yavaslama zamani

2

N

3: 3lnci yavaglama zamani
4: 40ncl yavaglama zamani
5: akim yavaglama zamani
6: Oto yavaglama zamani

0.0~25.0 saniye
0.00 ~ 600.00 saniye
0.00 ~ 600.00Hz
0.00 ~ 600.00 saniye

0.00 ~ 600.00Hz

30

Fabrika
Ayari
380.0
760.0

0.0

0.0

0.00

2.0
0.5

50

0.0

0.00

0.00

0.00

0.00

Not

-~ Bicimlendirilmi s: Fransizca
(Fransa)

- { Bigimlendirilmi s: Turkge (Tirkiye) |




Parametre Fonksiyonlar Ayarlar Felsil Not
Ayari
0: Fan her zaman ON
1: AC motor siricusi
durduktan 1 dakika sonra,
fan OFF olacak.
2: AC motor siricisi

Fan Sogutma calisinca, fan ON. AC motor| 0

» | 07-19

Kontrol suriict durunca fan OFF
3: On sogutucu sicakligina
ulasildigi zaman (yaklagik
60 °C) Fan ON.
4: Fan her zaman OFF
0: Serbest durma
1: Yavaslama Zamani 1'den
Acil Stop (EF) & 2: Yavaglama Zamani 2'den
A | 07-20 |Stopta zorlama 3: Yavaglama Zamani 3'ten 0
secimi 4: Yavaglama Zamani 4'den
5: Sistem Yavaglama
6: Otomatik Yavaglama
Otomatik Enerji 0: Pasif (Disable)
A1 0721 | pocarrufu Calismasi| 1: Akiif (Enable) 0
¥ 07-22 Eneiitasarrufu 10~1000% 100
kazanci
. . 0: AVR Aktif (Enable)
Otomatik Voltaj : A
#| 0723 Duzenleme (AvR) | L' AVR Pasif (Disable) 0
. 2: AVR yavaslamada pasif
Fonksiyonu

(disable)

Tork Komutu Filtre
A | 07-24 |Zamani (V/IF ve 0.001~10.000 saniye 0.020
SVC kontrol modu)
Kayma Kargllama
Filtre Zamani (V/F

A | 07-25 ve SVC kontrol 0.001~10.000 saniye 0.100
modu)
Tork Karsilama

A | 07-26 |Kazanci (V/IF ve 0~10 0

SVC kontrol modu)
Kayma Kargilama

A | 07-27 |Kazanci (V/F ve 0.00~10.00 0.00
SVC kontrol modu)

M| 07-28 |Rezerve

Kayma Sapma
Seviyesi

Kayma Sapma
Algilama Zamani

» | 07-29 0.0~100.0% 0

~ | 07-30 0.0~10.0 saniye 1.0

0: Uyar ve calismaya devam

et
| 07-31 gi\ilraﬁa}yr]a 1: Uyar ve rampal dur 0
s 2: Uyar ve serbest dur
3: Uyari yok
w | 0732 |OOr Huning 0~10000 1000
azancl
pro7-11Topartama | | | ___| 1 Rmiei irlmi s
Zamani (¢ hata Bicimlendirilmi g: Fransizca
07-33 |sorasi otomatik | 0.0~6000.0 saniye 60.0 (Fransa)
yeniden
baslamada)
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Grup 8 Yiksek-fonksiyon PID Parametreleri

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar sz”ka Not
yari
O:Fonksiyonyok | | | [ = T i ]
1: AVI harici terminalinden Blglmlendmlml $: Yazi tipi:
) Jerheseme - | Bigimlendirilmi s: Yaz tipi:
2: PG kartdan negatif PID geri (Vavr_say”an)_A_”aly 7. nk, Ka“r!
besleme (Pr.10-16, yonsiiz) Degil, Yazi tipi rengi: Otomatik
. 3: PG kartdan negatif PID geri
~| 08-00 iP 'Ir[]) gifi”tﬁf'r‘f]mz" besleme (Pr.10-16) 0
& s 4: AVI harici terminalinden
pozitif PID geribesleme
(Pr.03-00)
5: PG kartdan pozitif PID geri
besleme (Pr.10-16, yonsiz)
6: PG kartdan pozitif PID geri
besleme (Pr10-16) | | | -~ Bicimlendirilmi s: Yaz tipi: (Asya)
| 08-01 |Oransal Kazang (P) | 0.0~500.0% 80.0 Cince (Geleneksel, Tayvan)
A | 08-02 |Integral Zamani (I) | 0.00~100.00 saniye 1.00
A | 08-03 |Turev Kontrol (D) 0.00~1.00 saniye 0.00
| 08-04 |IMtegral Kontrolicin |4 o_340 oo 100.0
Ust limit
~| 0805 PIDCikisFrekans | o 11 g9 100.0
Limiti
08-06 |Rezerve
~ | 0g-07 PIDgeckme 0.0~ 35.0 saniye 0.0
Zamani
~| 0s-0g |CGeribesleme Sinyalil 4 a6  sanive 0.0
Algilama Zamani
0: Uyar ve calismaya devam
et
Geribesleme Hata | 1: Uyar ve rampali dur
| 08-09 Davranisi 2: Uyar ve serbest dur 0
3: Uyar ve son frekanstan
calis
~| og-10 WYk (Sleep) 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
Frekansi
x| 0g-11 Uyanma (Wake-up) | 4 og - 600.00Hz 0.00
Frekansi
| 08-12 gyk“ (Sleep) 0.0 ~ 6000.0 saniye 0.0
amani
PID Sapma _ o
~| 08-13 Seviyesi 1.0 ~ 50.0% 10.0
~ | 08-14 |PID Sapma Zamani | 0.1~300.0 saniye 5.0
#| 0815 |PID Geribesleme [, 4 544 5 sanive 5.0
icin Filtre Zamani
~| 0816 PID.Kc.)mpanzasyon O Parametr.e. ayari(08-17) 0
Sec¢imi 1: Analog girig
A | 08-17 |PID Kompanzasyon | -100.0~+100.0% 0
08-18 |Rezerve
08-19 |Rezerve
08-20 |PID Mod Segimi | O Serl baglanti 0

1: Paralel baglanti
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Parametre Fonksiyonlar

Calisma yoni
08-21 |degisimi icin PID
aktif etme

Ayarlar

0: Calisma yonu degisimi
yasak
1. Calisma yénu degisimi izinli

33

Fabrika
Ayari

Not



Grup 9 Haberle sme Parametreleri

Parametre

N

4

X

XX | X X XX X | X | | x| x| X

09-00

09-01

09-02

09-03

09-04

09-05

09-08
09-09

09-10

09-11

09-12

09-13

09-14

09-15

09-16

09-17

09-18

09-19

09-20

09-21

Fonksiyonlar

COM1 Haberlesme
Adresi

COML lletisim hizi

COM1 letim hata
davranigi

CcOoM1
Zaman-asimi
Algilama

COML1 Haberlesme
Protokol

Rezerve
Cevap Gecikme

Zamani

Haberlesme Ana
Frekansi

Blok Transfer 1
Blok Transfer 2
Blok Transfer 3
Blok Transfer 4
Blok Transfer 5
Blok Transfer 6
Blok Transfer 7
Blok Transfer 8
Blok Transfer 9
Blok Transfer 10

Blok Transfer 11

Ayarlar
1~254

4.8~115.2Kbps

0: Uyar ve ¢alismaya devam
et

1: Uyar ve rampal dur

2: Uyar ve serbest dur

3: Uyari yok ve ¢alismaya
devam et

0.0~100.0 saniye

- 7N1 (ASCII)
: 7N2 (ASCII)
: 7E1 (ASCII)
: 701 (ASCII)
: 7E2 (ASCII)
: 702 (ASCII)
: 8N1 (ASCII)
: 8N2 (ASCII)
: 8E1 (ASCII)
: 801 (ASCII)
10: 8E2 (ASCII)
11: 802 (ASCII)
12: 8N1 (RTU)
13: 8N2 (RTU)
14: 8E1 (RTU)
15: 801 (RTU)
16: 8E2 (RTU)
17: 802 (RTU)

0.0~200.0ms
0.00~600.00Hz
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
0~65535
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Fabrika
Ayari

9.6

0.0

2.0

60.00

Not



Parametre

N

X | X | x| X

09-22

09-23

09-24

09-25

09-26
09-27

09-29
09-30
09-31

09-34
09-35

09-36

09-37

09-38

09-39

09-40

09-41

09-42

Fonksiyonlar

Blok Transfer 12
Blok Transfer 13
Blok Transfer 14
Blok Transfer 15

Blok Transfer 16

Rezerve

Haberlesme Kod
Cdzme Metodu

Rezerve

PLC Adresi

CANopen Slave
Adresi

CANopen Hizi

CANopen Frekans
Kazanci

CANopen Uyari
Kaydi

CANopen Kod
Cdzme Metodu

CANopen
Haberlesme
Durumu

CANopen Kontrol
Durumu

Ayarlar

0~65535
0~65535
0~65535
0~65535

0~65535

0: 20XX ile
1: 60XX ile

1~254

0: Pasif (Disable)
1~127

0: 1M

1: 500k

2: 250k

3: 125k

4: 100k (Sadece Delta)
5: 50k

1.00 ~2.00

bit 0: CANopen Guarding
Zaman agimi
bit 1: CANopen Heartbeat
Zaman asimi
bit 2: CANopen SYNC
Zaman agimi
bit 3: CANopen SDO Zaman
asimi
bit 4: CANopen SDO buffer
tasmasi
bit 5: Can Bus Off
bit 6: CANopen hata
protokoli
0: C2000 serisi haberlesme
tanimlamasi
1: CANopen DS402
Standardi
: Node Reset Durumu
: Com Reset Durumu
: Boot up Durumu
: Pre Operation Durumu
: Calisma Durumu
: Stop Durumu
0: Kullanima hazir degil
durumu
1: Start engelleme durumu
2: Calisma durumuna hazir
3: Calisma durumunda
4: Operasyon aktif durumu
7: Hizh stop aktif durumu
13: Hata tepkisi aktivasyon
durumu
14: Hata durumu

GO WNREFO
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Parametre

09-43

09-44

09-45

09-46
09-47

09-59

09-60

09-61

09-62

09-63
09-64

09-69
09-70

09-71

09-72

09-73

09-74

09-75

Fonksiyonlar

Reset CANopen
Index

Rezerve

CANopen Master
Fonksiyonu

CANopen Master
Adresi

Rezerve

Haberlesme Karti
icin Tanimlamalar

Haberlesme karti
yazilim versiyonu

Haberlesme karti
Urtin kodu

Haberlesme karti
hata kodu

Rezerve

Haberlesme Karti
Adresi

DeviceNet Hiz
Ayari

DeviceNet Hizi
Diger Ayar

Rezerve

Rezerve

Haberlesme Karti
IP Konfigurasyonu

Ayarlar

bit0: 20XX adresi 0’'a resetle.

bitl: 264X adresi 0'a resetle
bit2: 26AX adresi 0'a resetle
bit3: 60XX adresi 0’a resetle

0: Pasif (Disable)
1: Aktif (Enable)

1~127

0: Haberlesme karti yok
1: DeviceNet Slave

2: Profibus-DP Slave

3: CANopen Slave/Master
4: Modbus-TCP Slave

5: EtherNet/IP Slave

6~8: Rezerve

Sadece okunabilir
Sadece okunabilir

Sadece okunabilir

DeviceNet: 0-63
Profibus-DP: 1-125

Standard DeviceNet:

0: 100Kbps

1: 125Kbps

2: 250Kbps

3: 1Mbps (Sadece Delta)

Standart digi DeviceNet:
(Sadece Delta)

: 10Kbps

20Kbps

: 50Kbps

100Kbps

125Kbps

250Kbps

500Kbps

800Kbps

1Mbps

: Pasif (Disable)

Bu moda, sadece 0,1,2,3
standard DeviceNet hizi
olabilir

1: Aktif (Enable)

Bu moda, DeviceNet hizi
CANopen ile ayni
olabilir(0-8).

QN hrwndkRO

0: Statik IP
1: Dinamik IP (DHCP)
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Parametre

09-76

09-77

09-78

09-79

09-80

09-81

09-82

09-83

09-84

09-85

09-86

09-87

09-88

09-89

09-90

09-91

09-92

Fonksiyonlar

Haberlesme Karti
IP Adresi 1

Haberlesme Karti
IP Adresi 2

Haberlesme Karti
IP Adresi 3

Haberlesme Karti
IP Adresi 4
Haberlesme Karti
Alt ag maskesi
adresi 1
Haberlesme Karti
Alt ag maskesi 2

Haberlesme Karti
Alt ag maskesi 3

Haberlesme Karti
Alt ag maskesi 4

Haberlesme Karti
Ag gecidi Adresi 1
Haberlesme Karti
Ag gecidi Adresi 2
Haberlesme Karti
Ag gecidi Adresi 3
Haberlesme Karti
Ag gecidi Adresi 4
Haberlesme Karti
icin Sifre (DusUk
word)
Haberlesme Karti
icin Sifre (Yuksek
word)

Haberlesme Karti
Reset

Haberlesme Karti
icin llave Ayarlar

Haberlesme Karti
Durumu

Ayarlar
0~255
0~255
0~255

0~255

0~255

0~255
0~255
0~255
0~255
0~255
0~255

0~255

0~255

0~255

0: Fonksiyon yok

1: Reset, fabrika ayarina

doéner

BitO: IP filtre aktif

Bitl: Internet parametreleri
yazma aktif (1bit).

Bit 1: Internet parametreleri
yazma aktif (1bit). Internet
parametre guncellemeleri
kaydedildikten sonra bu bit
pasif olacak.

Bit 2: Sifre girisi aktif (1bit).
Internet parametre
glncellemeleri
kaydedildikten sonra bu bit
pasif olacak.

Bit O: sifre aktif (enable)
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Grup 10 Hiz Geribesleme Kontrol Parametreleri

IShNoTE IM: Indiksiyon Motor; PM: Permanent Magnet Motor

Parametre

X | X | X x| X

10-00

10-01

10-02

10-03

10-04

10-05

10-06

10-07

10-08

10-09

10-10

10-11

10-12

10-13

10-14

10-15

Fonksiyonlar

Enkoder Tipi Se¢imi

Enkoder Pulse

Enkoder Girig Tipi
Sec¢imi

Frekans bdlme icin
Cikis Ayari (bolen)
Al Yuk tarafi
Elekteriksel Digli

B1 Yik tarafi
Elekteriksel Disli

A2 Yuk tarafi
Elekteriksel Digli

B2 Yk taraf
Elekteriksel Digli
Enkoder
Geribesleme
Hatasinda Calisma
Secimi

Enkoder
Geribesleme
Algilama Hatasi
Alg1 Zamani
Enkoder Durma
Seviyesi

Enkoder Durma
Algilama Zamani

Enkoder Durma igin
calisma secimi

Enkoder Kayma
Araligi

Enkoder Kayma
Algilama Zamani
Enkoder Durma ve
Kayma Hatasinda
Calisma Secimi

Fabrika

Ayari el

Ayarlar

0: Pasif (Disable)

1. ABZ

2: ABZ (PM motor icin Delta
Enkoder)

3: Resolver 1x (PM motor icin
Standart enkoder)

4: ABZ/UVW (PM motor icin

standart enkoder)
1~20000

0: Pasif (Disable)

1: ileri calisma komutunda A
fazi ve geri calisma
komutunda B fazi 6nde gelir

2: lleri calisma komutunda B
fazi ve geri calisma
komutunda A fazi énde gelir

3: Afazi pulse girisi ve b fazi
yon girisi. (dusuk giris=geri
yon, yiksek girig=ileri yon)

4: Afazi pulse girigi ve b fazi
yon girisi. (dusuk giris=ileri
yon, yuksek giris=geri yon)

5: Tek-faz girisi

600

1~255 1

1~65535 100
1~65535 100
1~65535 100
1~65535 100

0: Uyar ve calismaya devam
et

1: Uyar ve rampali dur

2: Uyar ve serbest dur

0.0~10.0 saniye (0: Fonksiyon 1

yok) .0
0~120% (0: Fonksiyon yok) 115
0.0 ~ 2.0 saniye 0.1
0: Uyar ve calismaya devam

et 2
1: Uyar ve rampali dur

2: Uyar ve serbest dur

0~50% (0: pasif) 50
0.0~10.0 saniye 0.5

0: Uyar ve calisma devam et
1: Uyar ve rampali dur 2
2: Uyar ve serbest dur
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Parametre

X | X x| x| X

10-16

10-17

10-18

10-19

10-20

10-21

10-22

10-23

10-24

10-25

10-26

10-27

10-28

Fonksiyonlar

Pulse Giris Tipi
Ayari(PG2)

Elektriksel Disli A

Elektriksel Disli B

Enkoder Pozisyonu
icin Pozisyonlama

Enkoder Pozisyonu
Ulagiima Araligi

Filtre Zamani (PG2)

Hiz Modu (PG2)

Rezerve

FOC&TQC
Fonksiyon Kontrol

Hiz Algilama FOC
Bant genisligi

FOC Minimum

Stator Frekans

Limiti

FOC Alcak-geciren

Filtre Zaman Sabiti

FOC Uyartim Akimi
Yikselme Zamani

Fabrika
Ayarlar Ayari Not
0: Pasif (Disable)
1: ileri calisma komutunda A
fazi ve geri calisma
komutunda B fazi 6nde gelir
2: lleri calisma komutunda B
fazi ve geri calisma
komutunda A fazi énde gelir |0
3: Afazi pulse girisi ve B fazi
yon girisi. (dusuk giris=geri
yon, yuksek girig=ileri yon)
4: Afazi pulse girigi ve B fazi
yon girisi. (dusuk giris=ileri
yon, yuksek giris=geri yon)

1~65535 100
1~65535 100
0~65535pulse 0
0~65535pulse 10
0~65.535 saniye 0.100

0: Elektronik frekans
1: Mekanik frekans (base on |0

pole pair)
0~65535 0
0.0~100.0Hz 40.0
0.0~10.0%fN 2.0
1~1000ms 50
33~100%Tr 100
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Grup 11 Geli smis Parametreler

IShNoTE IM: Indiksiyon Motor; PM: Permanent Magnet Motor

Parametre

~| 11-00

~ | 11-01

X

11-02

11-03

11-04

11-05

11-06

11-07

11-08

11-09

11-10

11-11

11-12

X | X | X | X | | | x| x| X

11-13

X

11-14

11-15

11-16

11-17

11-18

11-19

X | X x| x| x| X

11-20

| 1121

| 11-22

Fonksiyonlar

Sistem Kontrol

Sistem ataleti

ASR1/ASR2
Anahtarlama gecis
frekansi

ASR1 Diislk-hiz
Bantgenisligi
ASR2 Yiiksek-hiz
Bantgenisligi
Sifir-hiz
Bantgenisligi

ASR Kontrol (P) 1
ASR Kontrol (1) 1
ASR Kontrol (P) 2
ASR Kontrol (1) 2
Sifir Hiz P Kazanci

Sifir Hiz | Kazancli

ASR Hiz ileri
Besleme kazanci

PDFF Kazanci

ASR Cikis
Algak-geciren filtre
zamani

Notch Filter
Derinligi

Notch Filter
Frekansi

ileri Motor Tork
Limiti

ileri Rejeneratif Tork
Limiti

Geri Motor Tork
Limiti

Geri Rejeneratif
Tork Limiti
Motor 1 icin Aki
Zayiflatma(flux
weakening) Egri
kazanci

Motor 2 icin Aki
Zayflatma(flux
weakening) Egri
kazanci

Ayarlar

bit 0: ASR ve APR i¢in
otomatik ayar (auto tuning)
bit 1: Atalet tahmini (sadece
FOCPG mod igin)

bit 2: Sifir servo

bit 3: Dead time
kompanzasyonu kapali

1~65535 (256=1PU )

5.00~600.00Hz

1~40Hz (IM)/ 1~100Hz (PM)
1~40Hz (IM)/ 1~100Hz (PM)
1~40Hz (IM)/ 1~100Hz (PM)
0~40Hz (IM)/ 1~100Hz (PM)
0.000~10.000 saniye
0~40Hz (IM)/ 0~100Hz (PM)
0.000~10.000 saniye
0~40Hz (IM)/ 0~100Hz (PM)
0.000~10.000 saniye
0~100%

0~200

0.000~0.350 saniye

0~20db
0.00~200.00Hz
0~500%
0~500%
0~500%

0~500%

0~200%

0~200%
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400

7.00

10

10

10

10

0.100

10

0.100

10

0.100

30

0.008

0.0

500

500

500

500

90

90



Fabrika

Parametre Fonksiyonlar Ayarlar A Not
yari
w| 11-23 |Aki Zayiflatma Alant| §_ =6, 65
icin hiz cevabi
0.00~40.00Hz (IM)/
A | 11-24 |APR kazanci 0~100.00Hz (PM) 10.00
APR lleri Besleme
| 11-25 Kazang Degeri 0~100 30
A | 11-26 |APR Egri Zamani | 0.00~655.35 saniye 3.00
Maksimum Tork _EAN0
| 11-27 Komutu 0~500% 100
0: Fonksiyon yok
1: Analog sinyal girisi
(Pr.03-00)
A | 11-28 |Tork Offset Kaynagi | 2: RS485 haberlesme 0
(Pr.11-29)
3: Harici terminallerden
kontrol (Pr.11-30~11-32)
A | 11-29 |Tork Offset Ayarl 0~100% 0.0
—~ 0,
A | 11-30 |Yiksek Tork Offset 0~100% 30.0
A | 11-31 |Orta Tork Offset 0~100% 20.0
A | 11-32 |Dusik Tork Offset | 0~100% 10.0
0: Digital keypad
1: RS-485 haberlesme
(Pr.11-34)
A | 11-33 'I};c;rknlggrutu 2: Analog giris (Pr.03-00) 0
ynag 3: CANopen
4: Rezerve
5: Haberlesme ilave karti
-100.0~+100.0%
A | 11-34 |Tork Komutu (Pr.11-2711-34) 0
X 1135 ;Ork Komutu Filtre |, 100~1.000 saniye 0.000
amani
0: Pr.11-37(ileri hiz limiti) ve
11-38 (geri hiz limiti) ile
ayarlanir.
1: Pr.11-37, 11-38 ve Pr.00-20
A | 11-36 |Hiz Limiti Secimi (Master Frekans Komutu 0
Kaynag) ile ayarlanir.
2: Pr.00-20 (Master Frekans
Komutu Kaynagi) ile
ayarlanir.
| 11.37 |lleri Hiz Limiti (tork | 5 40, 10
modu)
~| 11-38 Geri Hiz Limiti (tork 0~120% 10
modu)
Sifir tork komutu 0: Tork modu
11-39 | hodu 1: Hiz modu
0: Harici terminal
Noktadan Noktaya l Rezerve
. 2: Rezerve
11-40 |Pozisyon Kontrol . 0
Komut Kaynagi 3: CAN
ynag 4:PLC
5: Haberlesme Karti
11-41 |Rezerve
11-42 |Rezerve
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Parametre

11-43

11-44

11-45

Fonksiyonlar Ayarlar

Noktadan Noktaya

Pozisyon Kontrol 0.00~327.67Hz
Maksimum Frekans

Noktadan Noktaya

Pozisyon Kontrol 0.00~655.35 saniye
Hizlanma Zamani

Noktadan Noktaya

Pozisyon Kontrol 0.00~655.35 saniye
Yavaslama Zamani
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