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Onemli bilgiler

UYARI

Bu talimatlari dikkatle okuyun ve cihazi kurmayi, ¢alistirmayi ve cihazin bakimini yapmayi
denemeden 6nce bilgi sahibi olmak i¢in ekipmana g6z atin. Bu belgede veya ekipmanda,
olasi tehlikeleri bildirmek veya bir prosedirii acgiklayan ya da basitlestiren bilgilere dikkat
cekmek icin asagidaki 6zel mesajlar gérintulenebilir.

Bu simgeye ek olarak Tehlike veya Uyari glvenlik etiketi, talimatlara uyulmazsa
& yaralanmaya yol acabilecek elektrik tehlikesinin bulundugunu belirtir.

icin kullanilir. Olasi bir yaralanmayi veya 6limi engellemek icin, bu simgenin

' Bu, glvenlik uyari simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine kars! sizi uyarmak
& yaninda yazan tim givenlik mesajlarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, agik bir sekilde tehlike tegkil eden ve kaginilmazsa élimle veya ciddi
yaralanmayla sonuglanacak durumlari belirtir.

A UYARI

Uyari, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilimazsa 6limle veya ciddi
yaralanmayla sonuglanabilecek durumlari belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilimazsa hafif veya orta derecede
yaralanmayla sonuglanabilecek durumlari belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, giivenlik uyari simgesiyle olmadan kullanildigi yerlerde, potansiyel olarak
tehlike teskil eden ve kaginiimazsa rlinlerde hasara yol agabilecek durumlari gésterir.

LUTFEN DIKKAT EDIN

Bu kilavuzda "kontrol cihazi" ifadesi, NEC tarafindan tanimlanan haliyle ayarlanabilir hiz
kontrol cihazinin kontrol cihazi kismini ifade eder.

Elektrikli ekipmanlar sadece yetkili personel tarafindan kurulmali, ¢alistirilmasi, servise tabi
tutulmali ve bakimlari yapilmaldir. Bu malzemenin kullanimindan kaynaklanan herhangi bir
durum igin Schneider Electric sorumluluk kabul etmemektedir.

© 2009 Schneider Electric Her Hakki Saklidir




Baglamadan énce

Bu kontrol cihazinda herhangi bir prosedir gergeklestirmeden énce bu talimatlari okuyup

A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI RiSKi

« Altivar 12 kontrol cihazini monte edip ¢alistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin.
Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim yetkin personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

» Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik
yasalari gereksinimlerine uyumluluktan sorumludur.

» Bu kontrol cihazindaki, basili devre kartlari da dahil olmak Gzere birgok parca hat
geriliminde ¢alismaktadir. DOKUNMAYINIZ. Sadece elektriksel yalitimli araglari
kullanin.

+ Gerilim altindayken ekransiz pargalar veya terminal kayis vidasi baglantilarina
DOKUNMAYIN.

» PA/+ ve PC/- terminalleri veya DC bara kapasitorleri arasinda kisa devre
YAPMAYIN.

» Kontrol cihazini devreye almadan énce

- Harici kumanda glicli de dahil olmak lizere tiim gli¢ kablolarinin baglantisini kesin.

- Tum gug baglanti kesme anahtarlari Gzerine “ACMAYIN” etiketi yapistirin.

- TOm gig¢ baglantisi kesme anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

- DC barasinin yikiniin bosalmasi igin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Sonra, DC
geriliminin 42 V degerinden daha az oldugundan emin olmak i¢in kullanim
kilavuzundaki "Bara Gerilim Olgiimu Prosedurd"ni uygulayin. Kontrol cihazi
LED'leri, DC bara geriliminin olmadiginin géstergesi degillerdir.

» Gug vermeden veya kontrol cihazini ¢alistirip durdurmadan dnce tim kapaklar takip
kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya adir yaralanmalara neden olabilir.

ISTENMEYEN EKIPMAN IOLEMI

« Altivar 12 kontrol cihazini monte edip galistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin.

« Parametre ayarlarinda yapilacak her tirli degisiklik yetkili personel tarafindan
yapilmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi élim veya agir yaralanmalara neden olabilir.




A UYARI

HASARLI KONTROL CiHAZI EKIPMANI

Hasarl gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini ¢alistirmayin veya
monte etmeyin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI
KONTROL KAYBI

» Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi kontrol yollarinin potansiyel ariza
durumlarini hesaba katmali ve belirli nemli kontrol fonksiyonlari igin ariza sirasinda
ve sonrasinda givenli bir durum saglanmalidir. Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek
olarak acil durum durdurma ve agiri hareket durdurma verilebilir.

» Onemli kontrol fonksiyonlari i¢in ayri veya yedeklemeli kontrol yollari saglanmalhdir.

+ Sistem kontrol yollari, haberlesme aglari ile kontrolii igerebilir. Beklenmeyen
haberlesme gecikmeleri veya ag arizalarinin sonuglari hesaba katiimalidir.2

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

. Daha fazla bilgi almak igcin NEMA ICS 1.1 (en son sirim), “Dijital Kontrol Uygulama,
Kurulum ve Bakimi Guvenlik Rehberi” ve NEMA ICS 7.1 (en son sirim), “Ayarlanabilir
Hiz Kontrol Sistemleri Insa Glvenlik Standartlari ve Seg¢im, Kurulum ve Isletim Kilavuzu”
belgelerine bakin.




Ayarlama adimlari (ayrica bkz. Hizh Baglangig)7

1. Kontrol cihazini alin ve inceleyin
< Etiket Uzerindeki katalog numarasinin, satin alma siparisi zerindeki

numarayla ayni olup olmadigini kontrol edin.
< Altivar't ambalajindan ¢ikartin ve tagima sirasinda zarar gérup
g6rmemis oldugunu kontrol edin.

2. Hat gerilimini kontrol edin

< Kontrol cihazi gerilim araliginin sebeke gerilimine
uygun olup olmadigini kontrol edin (kullanim
kilavuzuna bakin).

3. Cihazi monte edin (bkz. sayfa 6)
< Kontrol cihazini bu belgedeki talimatlara

uygun olarak monte edin.
< Gerekli segenekleri kurun.

glc

Ir.

2 - 4 arasindaki adimla
kapaliyken gerceklestiriime
4. Kontrol cihazi kablolamasini yapin
(bkz. sayfa 7?

< Baglantilarin gerilime uygun olmasini
saglayarak motoru baglayin.

< Glcun kapali oldugundan emin
olduktan sonra sebeke beslemesini
baglayin.

< Kumanda kismini baglayin.

5. Kontrol cihazini programlayin
(kullanim kilavuzuna bakin)
< Kontrol cihazina giris glicuni

uygulayin, ancak ¢alistir komutu
vermeyin.

< Motor parametrelerini (Conf
modunda) yalnizca kontrol cihazi
fabrika konfiglirasyonunun
uygun olmamasi durumunda
ayarlayin.

< Auto-tune yapin.

6. Baglatma




Montaj

Montaj ve sicaklik kosullari

Cihazi £ 10° dik aglyla monte edin.
Isi kaynag@i elemanlarinin yakinina monte etmeyin.

\ / Sogutma amaciyla gerekli olan havanin, cihazin altindan
Ustiine kadar dolagimini saglamak icin yeterli alan birakin.

=50 mm
(1.97 ing)|

Cihazin 6n tarafinda bos alan: minimum 10 mm.

IP20 koruma yeterliyse, hiz kontrol cihazinin ustiinde bulunan
koruyucu kapagin asagida gosterilen sekilde kaldirimasi
onerilir.

—

Kontrol cihazinin dagilimli bir yizeye kurulmasi tavsiye
edilmektedir.

> 50 mm
(1.97 ing)

Montaj tipleri

Tip A montaj
Havalandirma kapag: takili olarak her bir
@ > 50 mm > 50 mm tarafta bos alan > 50 mm.
1T /) 1T
Tip B montaj

Havalandirma kapag kaldiriimis sekilde kontrol

cihazlari yan yana monte edilir (koruma sinifi
1P20 olur).

1T 1T 1T

Tip C montaj

s , Havalandirma kapag: ¢ikarilmig olarak her bir
tarafta bos alan > 50 mm).

> 50 mm > 50 mm

T T T

Bu montaj tipleriyle kontrol cihazi 50°C ortam sicakliginda 4 kHz anahtarlama frekansiyla kul-
lanilabilir. Fansiz referanslarin azaltmaya ihtiyaci vardir, kullanim kilavuzuna bakin.

Diger sicaklik ve anahtarlama frekanslari icin www.schneider-electric.com.tr adresindeki kul-
lanim kilavuzuna bakin.




Kablolama konusunda tavsiyeler

G¢ kablolarini disik seviye sinyalli kontrol devrelerinden ayri tutun (detektérler, PLC'ler,
6lgim cihazlari, video, telefon). Kontrol ve gili¢ kablolarini mimkiin oldugunca 90”'den
gegirin.

Gic ve devre koruma

Yerel yasa ve standartlarda belirtilen boyutlarda kablolar kullanin.

Gii¢ terminallerine kablo gekmeden dnce topraklama terminalini, gikis terminallerinin altinda

bulunan topraklama vidalarina baglayin (bkz. alt baslk «Soyulmus telli kablo kullaniimasi
halinde terminallere erisim», gésterge B sayfa 10).

Kontrol cihazi, yurirlikteki givenlik standartlarina uygun sekilde topraklanmalidir.

ATV12++«M2 kontrol cihazlarinda dahili bir EMC filtresi bulundugundan kagak 3,5 mA'nin

Gzerindedir.

Yerel ya da ulusal yasalara gére rezidiel akim cihazi ile sebeke tarafi korumanin gerekli

olmasi durumunda, IEC Standardi 60755'te agiklanan sekilde tek fazl kontrol cihazlari igin

tip A cihaz, Ug fazli kontrol cihazlari igin ise tip B cihaz kullanin. Asagidakileri barindiran

uygun bir model segin:

* Yiksek frekans akim filtreleme

« Acilis sirasinda bos kapasiteden gelen yikiin neden oldugu agmayi 6nlemeye yardimci
olan bir zaman gecikmesi. Zaman gecikmesi 30 mA cihazlarda mumkun degildir; bu
durumda istenmeyen agmalara kargi dayanikli cihazlari segin

Kontrol

Kumanda ve hiz referansi devreleri igin, ekran - topraklama baglantisini yapan, 25 - 50 mm
(0,98 - 1,97 ing) arasinda vida adimli ekranli, bikilmus kablolarin kullaniimasini tavsiye
edilir.

Motor kablolarinin uzunlugu

Biikimlu kablolarda 50 m (164 ft, bikiimsiiz kablolarda ise 100 m'yi (328 ft) asan uzunluktaki
motor kablolarinda motor bobinleri kullanin.

Aksesuar parga numaralari i¢in litfen kataloga bakin.

Ekipman Topraklama

Kontrol cihazini yerel ve ulusal yasalarin gereksinimlerine uygun sekilde topraklayin. Kagak
akimini sinirlayan standartlarin karsilanmasi igin 10 mm minimum boyda kablo (6 AWG)
gerekli olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI RiSKi
» Glg uygulanmadan énce kontrol cihazi paneli diizglin sekilde topraklanmalidir.
« Cihazla birlikte gelen toprak baglantisi noktasini asagidaki sekildeki gibi kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

» Toprak direncinin bir onm ya da daha az oldugundan
emin olun.

» Birden fazla kontrol cihazinin topraklanmasi sirasinda,

her biri sol taraftaki sekilde gosterildigi gibi dogrudan

topraklanmalidir.

Topraklanacak kablolari birbirine baglamayin veya seri

sekilde baglayin.

o
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A UYARI

KONTROL CIHAZININ TAHRIP OLMASI RiSKi
» Cikis terminallerine giris hatti gerilimi uygulanirsa kontrol cihazi zarar gérecektir (U/
T1,V/T2,W/T3).

+ Kontrol cihazina enerji vermeden 6nce gli¢ baglantilarini kontrol edin.

» Baska bir kontrol cihaziyla degistiriimesi durumunda kontrol cihazina gelen kablo
baglantilarinin, bu kilavuzdaki kablo baglanti talimatlarina uygun oldugundan emin
olun.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI

UYGUN OLMAYAN A¢IRI AKIM KORUMASI

» Asir akim koruma cihazlari uygun sekilde koordine edilmelidir.

+ Kanada Elektrik Yasasi ve Ulusal Elektrik Yasasi dalli devre korumasi
gerektirmektedir. Kulanim kilavuzunda &nerilen sigortalar kullanin.

» Kisadevre kapasitesi, kullanim kilavuzunda belirtilen kisa devre akim deg@erini gegen
gug besleyicisine kontrol cihazini baglamayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.




Fabrika ayarlari igin kablo baglanti gemasi
ATV 12eeeeF1 Monofaze besleme 100...120 V

ATV 12eeeeM2 Monofaze besleme gerilimi 200...240 V

ATV12eeeeM3 Trifaze besleme 200...240 V(
My v v =

x| )
Trifaze Kaynak
®) motor

(1) Kontrol cihazi durumunun uzaktan gdsterimi igin R1 rdle kontaklari.

(2) Dahili + 24 V c. Harici bir kaynagin kullaniimasi durumunda (+ 30 V ¢ maksimum),
kaynagin 0 V'unu COM terminaline baglayin ve kontrol cihazindaki + 24 V ¢ terminalini
kullanmayin.

(3) Referans potansiyometre SZ1RV1202 (2.2 kW) veya benzeri (maksimum 10 kW).

(4) Opsiyonel fren moduli VW3A7005

(5) Opsiyonel fren direnci VW3A7ppp veya bir diger uygun direng.

Not:
+ Kontrol cihazi yakinindaki tim enduktif devreler veya ayni devre (izerindeki devrelerde
(réleler, kontaktdrler, solenoid valfleri, vb.) gecici gerilim dalgalanmasi bastiricilar kullanin.
+ Topraklama terminali (yesil vida), ATV11'de bulundugu yerin ters tarafindadir,
(bkz. kablo tuzag etiketi).




Gig terminalleri

Oebeke beslemesi kontrol cihazinin Ustiinde, motor gli¢ kaynagi ise altindadir. Soyulmus telli
kablolar kullanmaniz durumunda gui¢ terminallerine, kablo tuzagini agmadan ulagilabilir.

Gic terminallerine erigim
Soyulmus telli kablo kullaniimasi halinde terminallere erigim

B) Cikis terminallerinin altinda bulunan topraklama terminalleri.

ATEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI RiSKi

Gucl uygulamadan énce kablo tuzagini degistirin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

A DIKKAT

YARALANMA RiSKi

Kablo tuzaginin kinlmig pargalarini ayirmak igin pense kullanin.

Bu talimatlara uyuimamasi yaralanmaya neden olabilir.

10



Halka terminal baglantis igin sebeke besleme terminaline erigim

Kablo

/ tuzagi

A) ATV12eesM2'de IT jumper




Gig terminalleri
Halka terminal kullaniimasi halinde motor gii¢ terminallerine erigim

12



Gig terminallerinin 6zellikleri ve fonksiyonlari

Terminaller

Fonksiyon

Altivar 12

t

Toprak terminali

Tum degerler

R/L1 - S/L2/N

R/L1 - S/L2/N

R/L1-8/L2-T/L3

Glg kaynagi

Monofaze 100...120
\Y

Monofaze 200...240
\Y

Trifaze 200...240 V

PA/+

fren modull dc barasina + ¢ikisi (dc)
(kablo tuzaginin bélumlenebilir kismi)

Tum degerler

PC/- fren modiili dc barasina - ¢ikisi (dc) Tum degerler
(kablo tuzaginin bolumlenebilir kismi)
PO Kullaniimaz

U/T1 - V/T2 - W/T3

Motora ¢ikis

| Tim degerler




Gii¢ terminallerinin ayarlanmasi

ATVi2H | Uygulanabilir | &Snerjign kablo Sikma
kablo boyutu boyutu (2) momenti (3)

(TW(%) mmZ. (AWG) N'm (Ib.ing)

Boyut 1
018F1
037F1
018M2
037M2 2-35 2 0.8-1
055M2 (14-12) (14) (7.1-8.9)
Boyut 2 075M2
018M3
037M3

PO | PAM | PC- | UM | VT2 | WIT3

Sw

12

. U1sM3igin 2 (14) |  (10.6
w2 ‘ wirs 2F 124 58 U22M3igin 3.5 (
( ) (129

PCI- ‘ um

RILT | S/L2

‘ PO ‘PAh

Boyut 3
u3om3 5.5 (10) 5.5 (10)
- | U40M3

(1) Kalin harflerle verilen deger, glvenligi garanti edecek minimum kablo boyutlaridir.
(2) 75°C (167 °F) bakir kablo (nominal kullanim igin minimum kablo boyutu).
(3) Maksimum deger 6nerilir.

PCI- ‘ urT ‘ viT2 ‘ W/TS‘

‘ PO ‘PAH

14



Kontrol terminalleri
Kontrol terminallerine erigim

Kontrol terminallerine erismek icin kapagi
agin.

Not: HMI digmesinin iglevi ile ilgili bilgi almak
icin bkz. "HMI agiklamalari”, sayfa 22.

Kapak bir mihirle de
kilitlenebilir.

Gii¢ terminallerinin ayarlanmasi

R1A  Role normalde agik (NA) kontagi

[ODD] [ODDD

<m0 % Z P é R1C  Role ortak ucu
O

X o o
COM Analog ve lojik G/C'larin ortak ucu
Al Analog giris

Réle normalde kapali (NK) kontagi

5V Kontrol cihazi tarafindan saglanan +5V besleme

[ DOOOODODD AO1  Analog gikis
T O S <= N o >RM45| 01  Lojikgikis (toplayic)
933~ ~--% o
- 00 + CcLO Ortak lojik giris (verici)
L Lojik giris
LI2 Lojik giris

Not: Kablolari baglamak igin oluklu LI3  Lojik giris
tornavida kullanin 0,6x3,5. L4 Lojik girig
+24\ Kontrol cihazi tarafindan saglanan +24V besleme

SoMove yazilimi, Modbus ve harici panel
RJ45 > o
icin baglanti portu.

ATV12 Kontrol Uygun kablo boyutu (1) Sikma momenti (2)
terminalleri mmy. (AWG) N-m (Ib.ing)
R1A, R1B, R1C 0.75-1.5(18 - 16)

0.5-0.6 (4.4-5.3)
Diger terminaller 0.14-1.5 (26 - 16)

(1) Kalin harflerle verilen deger, givenligi garanti edecek minimum kablo boyutlaridir.
(2) Maksimum deger 6nerilir.




Kumanda terminallerinin 6zellikleri ve fonksiyonlari

Terminal

Fonksiyon

Elektriksel dzellikler

R1A

Role NO kontagi

Minimum anahtarlama kapasitesi:
24 Vcigin 5mA
Maks. anahtarlama kapasitesi:

R1B

Réle NC kontagdi

« EndUktif yiikte 250 Vave 30 Vcicin 2 A
(cosj=0,4veL/R=7msn)

R1C

Réle ortak pimi

« Resistif yiikte 250 V aicin 3 Ave 30 Vcigin 4 A
(cosj=1velL/R=0)
« yanit slresi: maks. 30 msn

COM

Analog ve lojik G/C'lar

In ortak ucu

Al

Gerilim veya akim
analog girisi

« ¢ozUnurldk: 10 bit

« hassasiyet: 25°C'de (77°F) = %1

« dogrusallik: = %0,3 (tam 6lgegin)

« drnekleme siiresi: 20 ms £ 1 ms

Analog gerilim girisi 0 - +5 V veya 0 - +10 V (maksimum
gerilim 30 V) empedans: 30 kW

Analog akim girisi x - y mA, empedans: 250 W

5V

Potansiyometre igin
gu¢ kaynagi

« hassasiyet: + %5
* maksimum akim: 10 mA

AO1

Gerilim veya akim
analog ¢ikisi

* ¢6zUnurlik: 8 bit

« hassasiyet: 25°C'de (77°F) = %1

« dogrusallik: = %0,3 (tam &lgegin)

« yenileme siresi: 4 ms (maksimum 7 ms)

Analog gerilim girigi: 0 - +10 V (maksimum gerilim +%1)
* minimum ¢ikis empedansi: 470 W

Analog akim ¢ikisi: x - 20 mA

» maksimum ¢ikis empedansi: 800 W

LO1

Lojik ¢ikis (toplayict)

« gerilim: 24 V (maksimum 30 V)

» empedans: 1 kW, maksimum 10 mA (100 mA agik
toplayicida)

« dogrusallik: £ %1

« yenileme siresi: 20 ms + 1 ms

CLO

Lojik ¢ikis ortak ucu (verici)

L
LI2
LI3
L4

Lojik girigler

Programlanabilir lojik girisler

* +24 V gl¢ kaynagi (maksimum 30 V)

« empedans: 3.5 kW

e durum: 0, < 5 Vise; durum 1, > 11 V ise; pozitif lojik
e durum: 1, <10 Vise; durum 0, > 16 V veya kapali ise
(bagh degil); negatif logic

« drnekleme siresi: < 20 ms + 1 ms.

+24V

Kontrol cihazi
tarafindan saglanan
+24V besleme

+ 24V -%15 +%20 kisa devrelere ve asiri ylklere karsi
korumali.
Mevcut maksimum misteri 100 mA

16




Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

ONEMLI: Kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki yiksek frekans esdegerli
potansiyel toprak baglantisi, topraklama (PE) iletkenlerini (yesil-sari) her bir tinitedeki uygun
terminallere baglama gerekliligini ortadan kaldirmaz. Bkz. Kablolama konusunda tavsiyeler
sayfa 7.

Onlemler

Kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasindaki topraklarda yiiksek frekansl es
potansiyellik bulunmalidir.

Motor igin ekranli kablo kullanirken, bir kablonun motor ile kontrol cihazi arasinda
topraklama baglantisi saglayacak sekilde 4 iletkenli kablo kullanin. Topraklama iletkeninin
boyutu, yerel ve ulusal yasalara uygun sekilde secilmelidir. Ekran, her iki ugta
topraklanabilir. Sireklilikte bir kesinti olmamasi sartiyla ekran uzunlugunun bir pargasi
veya tamami boyunca metal oluk veya boru kullanilabilir.

Dinamik Fren (DB) direngleri icin ekranli kablo kullanirken, bir kablonun DB direncinin
donanimi ile kontrol cihazi arasinda topraklama baglantisi olacak sekilde 3 iletkenli kablo
kullanin Topraklama iletkeninin boyutu, yerel ve ulusal yasalara uygun sekilde segilmelidir.
Ekran, her iki ucta topraklanabilir. Sureklilikte bir kesinti olmamasi sartiyla ekran
uzunlugunun bir pargasi veya tamami boyunca metal oluk veya boru kullanilabilir.

Kontrol sinyalleri icin ekranli kablo kullanirken, kablonun birbirine yakin ekipmanlari
bagliyor olmasi ve topraklamanin birbirine bagli olmasi durumunda, ekranin her iki ucu
topraklanabilir. Eger kablo farkli bir topraklama potansiyeline sahip olabilecek bir
ekipmana bagliysa, ylksek akimin ekrandan akmasini engellemek amaciyla tek ugtaki
ekrani topraklayin. Topraklanmamis ugtaki ekran, daha ylksek frekansli parazit i¢in bir yol
yaratmak igin, topraga bir kapasitér (6rnegin: 10 nF, 100 V veya daha yiksek) ile
baglanabilir. Kumanda devrelerini gli¢ devrelerinden uzak tutun. Kumanda ve hiz referansi
devreleri igin, 25 - 50 mm (0,98 - 1,97 in¢) arasinda vida adimh ekranh, bukilmis
kablolarin kullaniimasini tavsiye etmekteyiz.

Gug kaynagi kablosu (hat beslemesi) ve motor kablosu arasindaki boslugun maksimum
olmasini saglayin.

Motor kablolari en az 0,5 m (20 ing) uzunlukta olmalidir.

Hiz kontrol cihazi ¢ikisinda dalgalanma siperleri veya gii¢ faktéri dizelticileri kullanmayin.
ilave bir giris filtresi kullanilirsa filtre, hiz kontrol cihazina mimkiin oldugunca yakin monte
edilir ve ekransiz bir kablo araciligiyla dogrudan sebekeye baglanir. Kontrol cihazi
Uzerindeki 1 baglantisi filtre ¢ikis kablosu tzerinden olacaktir.

Opsiyonel EMC plakasinin montaji ve IEC 61800-3 standardinin karsilanmasi ile ilgili

talimatlar igin “EMC plakalarinin takilmasi” adl bélime ve EMC plakalarinin tizerindeki
talimatlara bakin.




ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI RiSKi

» Metal kablo rakorlarinda ve topraklama kelepgelerinde topraga bagl olma durumlari
harig kablo ekranini soymayin.
« Ekranin elektrikli bilesenlerle temas etmesi riskinin bulunmadigindan emin olun

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

Montaj semasi (6rnek)

7 1 Hata rélesi kontaklarinin ¢ikisi igin ekransiz
kablolar

2 Gelik plaka topraklama muhafazasi kontrol
cihazi ile birlikte verilmez (kullanim kilavuzuna
bakin), semada gdsterilen sekilde takilacaktir.

3 PAve PC terminalleri, fren modili DC barasina

4 Kontrol/sinyalleme kablolarini baglamak igin
ekranl kablo.
Birden fazla iletken gerektiren uygulamalar icin
kiguk kesitler kullanin (0,5 mm2, 20 AWG).
Ekran her iki uctan topraga baglanmalldlr
Ekran sirekli olmali ve orta terminaller EMC
ekranli metal kutularda bulunmalidir.

5 Motor baglantisi igin ekranin her iki ucu toprakli
ekranli kablo
Bu ekranlama kesintisiz olmali, ara terminallerin
bulunmasi halinde bunlar, EMC ekranli metal
kutular iginde olmalidir. Motor kablosu PE
topraklama iletkeni (yesil-sari) topraklama
muhafazasina baglanmalidir.

6 Topraklama iletkeni, IEC 61800-5-1
standardina gore kesit 10 mmY. (6 AWG).

3 7 Gug girigi (ekransiz kablo)
Sjly -
67D —4

Kontrol ve motor kablolarinin ekranlarini kontrol cihazina miimkiin oldugunca yakin sekilde
baglayin ve topraklayin:

- ekrani soyun

- bunlar muhafazaya baglamak igin ekranlarin soyuldugu yerlerde uygun boyutlarda
kablo kelepgeleri kullanin.
Dogru kontadi saglamak icin ekran, metal plakaya yeterince siki sekilde
kelepgelenmelidir.

- kelepge tipleri: paslanmaz celik (opsiyonel EMC plakasi ile birlikte).
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ATV12eeeeM2 icin EMC kosullari

C1 EMC kategorisine ekranli kablo uzunlugunun 5 metre (16,4 ft) maksimum ve anahtarlama
frekansi SFr'nin 4, 8 veya 12 kHz olmasi durumunda ulasilir.

C2 EMC kategorisine ekranli kablo uzunlugunun 10 metre (32,8 ft) maksimum ve
anahtarlama frekansi SFr'nin 4, 8 veya 12 kHz olmasi ve diger anahtarlama frekansi SFr
degerleri i¢in ekranli kablo uzunlugunun 5 metre (16,4 ft) maksimum olmasi durumunda
ulasihr.

ATV12¢eeeM2'de dahili EMC filtresi

TUm ATV12+«esM2 kontrol cihazlarinda dahili EMC filtresi bulunur. Bunun sonucu olarak
topraga kagak akim sbéz konusudur. E@er kagak akimi tesisat ile uyumluluk sorunu
yaratiyorsa (rezidlel akim cihazi ve digerleri), IT jumper' agarak kagak akimini
azaltabilirsiniz (bkz. béliim Halka terminal baglantisi icin sebeke besleme terminaline erigim,
g0sterge A sayfa 11). Bu konfiglirasyonda EMC uyumlulugu garanti edilmez.

DIKKAT

KONTROL CiHAZI KULLANIM OMRUNDE AZALMA

ATV12++eM2 referanslarinda filtre baglantilari kesildiginde, kontrol cihazi anahtarlama
frekansi 4 kHz'i gegcmemelidir. Anahtarlama Frekansi parametresi SFr'ye bakin
(ayarlama icin kullanim kilavuzuna bakin).

Bu talimatlara uyulmamasi durumunda ekipman zarar gérebilir.




Kontrol listesi

Kullanim kilavuzun, kisaltilmis kilavuz ve katalogdaki glivenlik bilgilerini dikkatle okuyun.
Kontrol cihazini galistirmadan énce mekanik ve elektrik tesisati ile ilgili asagidaki hususlari
kontrol edin; kontrol cihazini daha sonra kullanin ve galistirin.

Belgelerin tamami igin bkz. www.schneider-electric.com.

1. Mekanik tesisat

« Kontrol cihazi montaj tipleri ve ortam sicakligi ile ilgili 6neriler icin bkz. basitlestirilmis
kilavuz ve kullanim kilavuzu, Montaj talimatlar, sayfa 6.

« Kontrol cihazini belirtilen sekilde monte edin; bkz. basitlestirilmis kilavuz ve kullanim
kilavuzu Montaj talimatlar, sayfa 6.

+ Kontrol cihazi, 60721-3-3 standardi ile belirlenen ortamlara uygun sekilde ve katalogda
tanimlanan seviyeler dahilinde kullaniimaldir.

+ Uygulamaniz igin gerekli olan opsiyonlari monte edin, katalogtan yararlanin.

2 Elektrik tesisati

Kontrol cihazini topraga baglayin; bkz. basitlestiriimis kilavuz ve kullanim kilavuzu
Ekipman Topraklama sayfa 7.

« Girig guicu geriliminin kontrol cihazi nominal fabrika gerilimi ile ayni oldugundan emin olun
ve basitlestiriimis kilavuz ve kullanim kilavuzu Fabrika ayarlari igin kablo baglanti semasi
sayfa 9'de gosterilen sekilde hat beslemesini baglayin.

+ Uygun giris giict sigortalarinin ve devre kesicinin kataloga gére takiimis oldugundan emin
olun.

+ Kontrol terminali kablolamasini gereken sekilde yapin; bkz. basitlestirilmis kilavuz ve
kullanim kilavuzu Kontrol terminalleri sayfa 15. Gii¢ kablosunu ve kontrol kablosunu EMC
uyumluluk kurallarina gére ayirin.

+ ATV12e2sM2 serisinde EMC filtresi bulunur. Kagak akim, basitlestirilmis kilavuz ve
kullanim kilavuzu paragraf ATV12+«+sM2'de dahili EMC filtresi sayfa 19'de aciklanan
sekilde IT jumper kullanilarak azaltilabilir.

+ Motor baglantilarinin gerilime karsilik geldiginden emin olun (yildiz, delta).

3. Kontrol cihazini galigtinin

+ Kontrol cihazini galistirin, ilk calistirmada Standart motor frekansi bFr gérilecektir.
Frekans bFr (fabrika ayari 50 Hz) tarafindan tanimlanan frekansin motor frekansina uygun
olup olmadigin kontrol edin; basitlestiriimis kilavuz ve kullanim kilavuzu ilk paragraf
sayfa 21.

+ Sonraki ¢alistirmada HMI'da rdY gérulecektir.

* MyMenu menisi (CONF modu ust kismi) ile kontrol cihazini birgok uygulamaya
ayarlayabilirsiniz (bkz. sayfa 29).

+ Herhangi bir zamanda Fabrika / kullanici parametre setini cagir FCS fonksiyonu, kontrol
cihazini fabrika ayarlarina sifirlayabilmenizi saglar (bkz. sayfa 31).
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Fabrika Konfiglirasyonu

Kontrol cihazi fabrika ayarlar

Altivar 12, en sik kullanilan ¢alisma kosullari igin fabrika ayariyla elinize ulasmaktadir:

Ekran: kontrol cihazi hazir (rdY) motor durdurulmus veya ¢alisma sirasinda motor frekans
referansi.

Standart motor frekansi bFr: 50 Hz (bkz. sayfa 29).

Nominal motor gerilimi UnS: 230 V.

Hizlanma suresi ACC ve Yavaslama siresi dEC: 3 saniye

Distk hiz LSP: 0 Hz

Yiksek hiz HSP: 50 Hz

Motor kontrol tipi Ctt: Std (U/F standart kontrol)

IR kompanzasyonu (kanun U/F) UFr: %100

Motor termik akimi Ith: nominal motor akimina esit (de@er, kontrol cihazi degerine gére
belirlenir)

Otomatik DC enjeksiyon akimi SdC1: 0.7 x nominal motor akimi, 0,5 saniye igin.
Yavaslama Rampasi Adaptasyon atamasi brA: EVET (Fren sirasinda asiri gerilim
durumunda yavaslama rampasinin otomatik adaptasyonu).

Belirlenen hatanin silinmesi sonrasinda otomatik yeniden baslatma yok
Anahtarlama frekansi SFr: 4 kHz

Logic girigler:

- LI:ileri (2 kablolu gegisli kontrol)

- LI2, LI3, LI4: atama yok

Logic ¢ikisi: LO1: atama yok

Analog giris: Al1 (0 - + 5 V) hiz referansi

Réle R1: Varsayilan ayar hatadir. Bir hata belirlendiginde veya hat gerilimi
bulunmadiginda R1A agilir ve R1B kapanir.

Analog ¢ikis AO1: atama yok

Yukaridaki degerlerin uygulama ile uyumlu olmasi durumunda, kontrol cihazi ayarlar
degistiriimeden de kullanilabilir.
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Programlama
HMI acgiklamalan

Ekran ve tuslarin iglevleri
+ REFERANS modu LED'i

* 4"7 bolmeli”
ekranlar

|ZLEME modu LED'

BTSN
AN,

Kontrol/programlama
modlari arasinda gegis

yapar. MOD digmesine
yalnizca HMI kapagi
agikken ulagilabilir.

» Jog kadrafi
- Yerel modda potansiyometre olarak islev gorur.
- Saat yoniinde veya saatin ters yoéniinde gevrildidinde gezinme
ve basildiginda segme / onaylama igin. ENT
Bu islem, bu simge ile ifade edilir |

Deger LED'i
Birim LED'i (1)
Sarj LED'i

ESC diigmesi: Bir
menu veya
parametreden
¢cikar veya
goruntllenen
degeri iptal ederek
hafizadaki 6nceki
degere geri doner.

STOP diugmesi:
motoru durdurur
(fonksiyonun
devre digi olmasi
durumunda kapat.

"RUN/STOP"
kapak  ¢ikarma
talimatlarina

RUN diigmesi:
Fonksiyonun
konfigire edilmesi
durumunda
calismayi baglat.
(fonksiyonundevre
disi olmasi

(1) Yandiginda bir birimin gérintulendigini gosterir; 6rn. AMP "Amper" icin gorntilenir
(2) Yandiginda bir degerin gérintiilendigini gdsterir, 6rn 0.5 "0,5" igin goriintilenir

ik agihig

ik agilista Standart motor frekansi bFr ayarlamaniz istenir, sayfa 29. Sonraki agilista rdY
gorintilenir. Asagida ayrintili olarak anlatilan sekilde ¢aligma modu segimi, MODE veya

ENTER tuslarina basilarak yapilabilir.
Menii yapisi

Meniiler ve parametreler ii¢ dalda (modda) siniflandirilir: Referans rEF sayfa 23, izleme MOn
sayfa 24 ve Konfiglirasyon COnF sayfa 27; asagdida agiklanmistir. MODE tusu veya Jog
Kadrani kullanilarak bu modlar arasinda gegis yapilabilir. MODE tusuna ilk basildiginda
gecerli konumdan dalin en Ustiine gidilir. Ikinci basigta sonraki moda gegilir.

e /—(\+ 49 /—(v /—zv

< T
= ENT ‘gﬂ‘ = ENT = ENT
% % 2]
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Referans Modu rEF

Jog kadranini gevirerek gergek referans degeri izlemek ve yerel kontrol devrede ise
(Referans kanal 1 Fr1 = AlU1) ayarlamak icin referans modunu kullanin.
Yerel kontrol devrede iken HMI jog kadrani, diger parametreler (LSP ve HSP) tarafindan
ayarlanan limitler dahilinde referans degeri degistiren bir potansiyometre olarak islev gérr.

Referans degisikligini onaylamak igin ENT tusuna basilmasi gerekli degildir.

Eger yerel komut modu devre digi ise, Komut kanali 1 Cd1 kullanilarak yalnizca referans
degerler ve birimler goruntllenir. Deger yalnizca "salt okunur" olacaktir ve jog kadrani
kullanilarak degistirilemez (referans jog kadranindan degil Al veya diger bir kaynaktan verilir).
Goriuntilenen gercek referans Referans kanal 1 Fr1 ile yapilan segime baghdir.

Organizasyon agaci

deger _ /A (ENT
e—-—° 2\ + :
(1) Aktif referans SlZ EF 1o birim 359 ;Qj
kanalina bagh olarak.
Olasi degerler: Esc
LFr
AlU1 ° o
FrH L I few
Pl
rPC £sc
gérintilenen  parametre o————J® A"l er—]0
degeri ve semadaki birim 8| e '»1’|o — Slh Er L’l.
6rnek olarak verilmigtir 2's veya ESC
Kod Ad/Agiklama Ayar araligi | Fabrika
ayarlan
LFr Harici referans degeri 0 - 400 Hz -
(1) Bu parametre, jog kadrani ile frekans referansinin degistirilebilmesini saglar.
AlU1 || Analog girig sanal %0 - 100 ‘ -
Bu parametre, analog giris ile frekans referansinin degistirilebilmesini saglar.
FrH || Hiz referansi ‘ 0 Hz- HSP ‘ -
Bu parametre salt okunur moddadir.
Pl Dahili PID referansi %0 - 100 -
1 Bu parametre, jog kadrani ile PID dahili referansinin degistirilebilmesini
M sagl
Glar.
rPC PID referans degeri %0 - 100 -
Bu parametre salt okunur moddadir.

(1) Referans degisikligini onaylamak icin ENT tusuna basiimasi gerekli degildir.
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izleme modu MOn

Bu mod, uygulama degerlerinin izlenebilmesini sagdlar. Ayni zamanda izlenecek istenen
parametreyi segmek de mumkindir. Kontrol cihazi calisirken, segilen parametrenin degeri
goruntllenir. Istenen yeni izleme parametresinin degeri gorintllenirken birimleri
gorintilemek igin jog kadranina ikinci kez basin.

Goruntilenen varsayilan deger motor Gikis frekansi rFr degeridir; sayfa 25.

Jog kadranina 2 saniyeden daha uzun siire basarak varsayilan deger degistirilebilir.

Organizasyon agaci

U IEENS gﬁﬁsr goriintiilenen  parametre
degerleri ve  semadaki
birimler drnek olarak

verilmistir

eny o

(1) Aktif referans kanalina

.
—_ 9|H -

s veya~ bagli olarak.
= Olasi degerler:
st_".'veyago LFr

— 3 AlU1

L]

s—veya $

J

e s
s veya °

eny

le
seveya SpoT
— o re]y

enr
sveya " =]y

Bakim MAI- menusu ile ilgili ayrintili bilgi almak igin
kullanim kilavuzuna bakin

Kod | Ad Birim

LFr Harici referans degeri Hz
Uzak tus takimindan gelen hiz referansi gérintilenir.

AlU1 Analog giris sanal %

Jog kadranindan gelen hiz referansi gérintilenir.

rFr Gikis frekansi Hz
Bu parametre Hz olarak tahmini motor devrini verir

(aralik -400 Hz - 400 Hz.

Standart kanunda Std, Cikis frekansi rFr degeri tahmini motor stator
frekansi ile aynidir.

Performans kanununda PErFd, Cikis frekansi rFr degeri tahmini motor
rotor frekansi ile aynidir.
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Kod | Ad Birim

LCr Motor akimi A
Etkin motor akimini (kontrol cihazi ¢ikisi) %5 dogrulukla tahmin etme.

DC enjeksiyon sirasinda gérintilenen akim, motora enjekte edilen akimin
maksimum degeridir.

ULn || Ana gerilim \Y
DC barasi, ¢alisan motor veya durdurulmus motor agisindan hat gerilimi.

tHr Motor termik durumu %
Motor termik durumu ekrani. %118'in Gizerinde kontrol cihazi Motor asiri
ylk OLF ile agar, sayfa 39.

tHd Hiz kontrol cihazi termik durumu %
Kontrol cihazi termik durumu ekrani. %118'in izerinde kontrol cihazi
Kontrol cihazi asiri isinma OHF ile agar, sayfa 39.

Opr || Gikig glici %
Parametre, "tahmini motor glcl (mil Gzerinde) ile kontrol cihazi degeri"
arasindaki orani gésterir.

Aralik: kontrol cihazi nominal giicii %0 - 100'i.
stat || Urtin durumu -
Bu parametre kontrol cihazi ve motorun durumunu gésterir.
rdY || + Kontrol cihazi hazir
rUn + Kontrol cihazi ¢aligiyor, kodun sag tarafindaki son basamak y6n ve hizi gésterir.
» Hizlanma, kodun sag tarafindaki son basamak yon ve hizi gdsterir.
ACC || + Yavaglama, kodun sag tarafindaki son basamak yén ve hizi gésterir.
dEC » DC enjeksiyonlu frenleme galisiyor
dCb * Akim limiti, gérintilenen kod yanip séniyor.
CLI » Serbest durus kontrolt
nSt « Otomatik uyarlamali yavaglama
Obr « Ana faz kaybinda kontrolli durma
CtL » Otomatik hassas ayar islemi devam ediyor
tun » Hizli durus
FSt » Hat gtict yok. Kontrol giicii bulundugunda ve ana giriste gii¢
nLP bulunmadiginda ve ¢alisma komutu bulunmadiginda.
Bakim MAI- menusti ile ilgili ayrintili bilgi almak igin kullanim kilavuzuna
bakin.

COd || HMI Parolasi
MUmkun olan durum degeri:

KAPALLI: fabrika ayari

AGLIK: kod etkin

Koruma, SoMove kullanimi hari¢ yalnizca rEF(bkz. sayfa 23) ve MOn (bkz.
sayfa 24) modlarina erisim saglar.
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Konfigiirasyon modu ConF

Konfiglirasyon modu 3 pargadan olusur:
1 MyMenu, 11 fabrikada ayarlanmis parametre igerir (varsayilan olarak 9'u gérulir).
SoMove yazilimi kullanilarak 25 adete kadar parametre kullanici tarafindan degistirilebilir.
2 Parametre seti sakla/gaglr bu 2 fonksiyon misteri ayarlarinin saklanabilmesini ve
cagirilabilmesini saglar.
3 FULL: Bu mend, diger tum parametrelere erigsime izin verir. 6 alt meni igerir:
- Giris Gikis menust I-O-,
- Motor kontrol meniisii drC-,
- Kontrol menisu Ctl-,
- Fonksiyon menusu Fun-,
- Hata algilama y6netimi menust FLt-,
- lletisim mentisi CON-.

Organizasyon agaci
semada goruntllenen

o o deger - a e + parametre  degerleri  6rnek
Eo bn?n?n \ _Cj olarak verilmigtir
ENT

=0 7
EsC .02 s veya
ENT O
0
) Esc @
ENT O
0
esc @
ENT O o]
e e . (1) Aktif referans kanalina
7o —0 bagh ola[ak.
e SEL, Olasi degerler:
1 o o o LFr
=0 HEr H AlU1
Esc @ []
ENT O )
=0 Er
e HE r E.
218 HA°
Esc @ o
ENT O )
—0
Esc @ °
oF 0 e or———1e
oA e =g sul
“ ESC
o : 14 adet 6zellestirilebilir parametre daha ("FULL"
; listesinde) SoMove kullanilarak segilebilir.
0 oL :C
0 L5
o o
2 C_L—-”
I
oe—,
3 % ofFuLL
[} [0]
+
[E——
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Konfiglirasyon Modu - MyMenu bélimi

Kod ‘ Tanim Ayar araligi Fabrika ayari

LFr Harici referans degeri OHz-HSP |-

B Bu parametre, jog kadrani ile frekans referansinin degistirilebilmesini
saglar.

Aktif referans kanalinin uzak ekran olmasi durumunda gérilir (Referans
kanal 1 Fr1 LCC olarak ayarlanmis).

AlU1 Analog girig sanal %0 - 100 -
B Bu parametre, analog giris Al1 ile frekans referansinin degistirilebilmesini
saglar.

Aktif referans kanalin entegre ekran olmasi (Referans kanal 1 Fri  AlU1
olarak ayarlanmig) veya yerel zorlamanin etkin olmasi (Zorlamali yerel
atama FLO, nO degil) durumunda géralr.

bFr Standart motor frekansi 50 Hz

50 * 50Hz
60 * 60 Hz
Motor isim plakasindaki nominal hiza karsilik gelir.
Fr1 Referans kanal 1 ‘ Al

Bu parametre referans kanalin segilebilmesine izin verir.
Al » Terminal

LCC « Uzaktan ekran
Mdb * Modbus
AlUI » Jog kadranli entegre ekran
ACC Hizlanma siiresi 0.05-999.9 | 3sn

B s
0 Hz - Nominal motor frekansi FrS arasindaki hizlanma stresi.
Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan emin olun.

dEC Yavaglama siiresi 0.15-999.9 | 3sn
B s
Nominal motor Nominal motor frekansi FrS 0 Hz'ye yavaglama suresi. Bu
degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan emin olun.

B Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Kod ‘ Tanim Ayar aralig Fabrika ayar

LSP Disik hiz 0 Hz - HSP 0 Hz
B Minimum referansta motor frekansi.

Motor hiz araliginin alt limitinin ayarlanabilmesini saglar.
HSP Yiksek hiz LSP - tFr Hz 50 Hz
B Maksimum referansta motor frekansi.

Motor hiz araliginin Ust limitinin ayarlanabilmesini saglar.
Bu ayarin motor ve uygulama igin uygun olup olmadigini kontrol edin.

nPr Nominal Motor Giicii Kontrol cihazi Kontrol cihazi
degerlerine degerlerine
gbre gbre

isim plakasinda yazili olan nominal motor giicii. Yalnizca Motor parametre
secgeneginin MPC nProlarak ayarlanmasi durumunda gérallr. Performans
1 farkli deg@er iginde optimize edilir (maksimum). Ayarlama araligi ile ilgili
daha fazla bilgi almak i¢in kullanim kilavuzuna bakin.

nCr Nominal motor akimi 0,20 - 1,51In (1) | Kontrol cihazi
degerlerine
gbre

isim plakasinda yazili olan nominal motor akimi. Eger nCr degeri
degistirilirse Motor termik akimilth degeri de degisir (kullanim kilavuzuna
bakin).

A1t || Alttipi 5U

Kontrol cihazi donanim gerilimi ve akimi Al. Bu parametre istenen modun
segilebilmesini saglar

5U + Gerilim: 0 - 5 vdc (yalnizca dahili gii¢ kaynagi)
10U + Gerilim: 0 - 10 vdc

0A + Akim: x -y mA. Aralik Al1 akim 6lgeklendirme parametresi 0% CrL1 ve
Al1 akim 6lgeklendirme parametresi 100% CrH1 ayarlari tarafindan
belirlenir. Varsayilan ayar 0 - 20 mA seklindedir (kullanim kilavuzuna
bakin).

(1) In = nominal kontrol cihazi akimi

B Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.

Kontrol cihazinin yerel olarak kontrol edilmesi

Fabrika ayarinda "RUN", "STOP" digmeleri ve jog kadrani aktif degildir. Kontrol cihazini
yerel olarak kontrol etmek igin asagidaki parametreyi ayarlayin:
» Referans kanal 1 Fr1 = AlU1 (Jog kadranli entegre ekran). Bkz. sayfa 23.
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Konfiglirasyon Modu - Parametreleri sakla/
yeniden yikleme

Kod

‘ Tanim Ayar araligi Fabrika ayari

SCS

nO
Str1

IZS

Kullanici parametre setini sakla nO

Bu fonksiyon mevcut konfiglirasyonun yedegini olustur:

» Fonksiyon devre digi

+ Kontrol cihazi bellegindeki gegerli konfiglirasyonu kaydeder. Kayit islemi
tamamlandiktan sonra SCS, otomatik olarak nO’ya geger.

Hiz kontrol cihazlarinin gegerli konfigiirasyonu ve yedek konfiglirasyonu,

fabrika konfiglirasyonuyla baglatiimis olarak gelir.

FCS
nO

rEC1

Inl

Inl1

IZS

Fabrika / kullanici parametre setini cagir nO

Bu fonksiyon konfiglirasyonun geri yiiklenebilmesini saglar.

» Fonksiyon devre disl.

Asagidaki igslemlerden biri gergeklestirildikten sonra FCS otomatik olarak
nO olarak degisir.

+ Gegerli konfigirasyon daha énce SCS'ye kaydedilen yedek
konfigirasyon ile ayni olur. Bu igslem gergeklestirildikten sonra FCS
otomatik olarak nO olarak degisir. rEC1 yalnizca yedeklemenin
gerceklestiriimis olmasi durumunda gériilir. Bu deger gérintiilenirse
Ini1 gérilemez.

Gegcerli konfiglirasyon fabrika ayariyla ayni olur. Bu deger gériintilenirse
Ini1 gérilemez.

Gegcerli konfiglirasyon daha 6nce SoMove yazilimi tarafindan
tanimlanan yedek konfiglirasyon ile ayni olur. Bu deger gériintilenirse
Ini ve reC1 gériillemez.

ISTENMEYEN EKIPMAN IOLEMI

Akim konfiglrasyonu degisikliginin kullanilan kablo baglanti
semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden
olabilir.

IZS

Bu parametrenin atamasini degistirmek icin 2 sn boyunca “ENT” tusuna
basili tutun.
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Konfigiirasyon Modu - Tam menu (FULL)

Makro konfiglirasyon

Girig / gikig veya parametre Baglatma / PID Hiz
Durdurma | diizenlemesi

Al Ref. kanal 1 Eé[s)lgr?lrtle Hayir

AIVA1 Hayir Referans kanal 1

AO1 Hayir

LOA Hayir

R1 Belirlenen kontrol cihazi hatasi yok

L1h (2 telli) lleri

L2h (2 telli) Hayir Geri

L3h (2 telli) Hayir F\)/I?rmg}lk/ 2 6n ayarh hiz

L4h (2 telli) Hayir 4 6n ayarl hiz

Lh (3 telli) Stop

L2h (3 telli) lleri

L3h (3 telli) Hayir Geri

L4h (3 tell) Hayir otomatik / 2 6n ayarli hiz

anuel

Fr1 (Referans kanal 1) AlUI AlUI

Ctt (Motor kontrol tipi) POMPA

rin (Geri 6nleme) VAR

SFS (PID baslatma hiz) 10.0

ATt (Alit tip) 0A

LFLI (4-20 mA kayip davranisi) VAR

SP2 (On ayarli hiz 2) 10.0

SP3 (On ayarli hiz 3) 25.0

SP4 (On ayarli hiz 4) 50.0

MPC (Motor parametre segimi) COSs

AdC (Otomatik DC enjeksiyon) VAR
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Kod Tanim Ayar aralig Fabrika
ayari

CFG Makro konfiglirasyon Yolverme/
Durdurma

IZS

StS
Pld

SPd

ISTENMEYEN EKIPMAN ISLEMI
Secili makro konfiglirasyonun kullanilan kablo baglanti semasiyla
uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden
olabilir.

Makro konfiglrasyonu, belirli bir uygulama alani igin uygun
parametrelerin kisa yoldan konfigire edilebilmesini saglar.

3 makro konfiglirasyonu bulunmaktadir:

* Yolverme/Durdurma. Yalnizca ileri atanmigtir

+ PID dizenlemesi. PID fonksiyonunu etkinlestirin, Al1'i geri beslemelere
ve AlV1'i referansa atayin.

* Hiz. LI'y1 6n ayarl hiza atama (ATV11 ile ayni atama), belirli bir
uygulama alani igin fonksiyonlarin konfigiirasyonunu hizlandirma
araglari saglar.

Bir makro konfiglirasyonunu se¢mek, bu makro konfigiirasyonundaki

parametrelerin atamasini yapar.

Her makro konfiglirasyonu diger menilerden degistirilebilmeye devam

eder.

IZs

Bu parametrenin atamasini degistirmek icin 2 sn boyunca “ENT” tusuna
basili tutun.
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Gegis ATV11 - ATV12

ATV12, ATV11 (en son siirim) ile uyumludur, ancak iki kontrol cihazi arasinda bazi farklliklar
vardir.

Her iki model (ATV11 ve ATV12) sogutma bloklu veya gévde plakali olarak bulunmaktadir.

Terminaller

Gig

+ Gug terminallerine kablo gekmeden énce ¢ikis terminallerinin altinda bulunan topraklama
vidalarinin topraklama terminalini, koruyucu topraga baglayin (bkz. gésterge B sayfa 10).

+ Gig baglantilari, gii¢ terminali kapagi ¢ikariimadan yapilabilir. Ancak, gerekli olmasi
durumunda, uygun bir arag¢ kullanilarak ¢ikarilabilirler (IP20 koruma gereksinimi). Halka
terminali kullaniimasi durumunda gikarilacak olan kapak (basing gerilimi 1 boyu igin 14 N,
2 ve 3 boylari igin 20 N'dir).

+ Konektorin sag tarafinda bulunan giris toprak terminaline dikkat edin (ATV11'de

soldaydi). Toprak terminali, giris gii¢ terminali kapaginda agikga belirtilmistir ve vida rengi
yesildir.

Kontrol
Onemli: Kontrol terminalleri farkli sekilde diizenlenmig ve igaretlenmistir:

QO notused

B
(S
=
COM @--l----e ov

O po

O
O L2
O us3
O L4
O +15v

—-------© 45V
1

Al |-~ --0 an
sv [O)----
Aot |©)]

R1
R1
R1

ATV12
1

—
~

LO1 |©
cLo |8
coMm |©
L1 &
L2 |[©
L3 |©
Li4 |©
+24 |O)]

ATV11'de «DO» logic ¢ikis olarak konfiglire edilebilen bir analog ¢ikistir. ATV12'de DO,
konfiglirasyona bagl olarak LO1 veya AO1'e baglanabilir.

ATV11'de 15V dahili besleme gerilimi bulunurken ATV12'de dahili besleme 24V'dir.

Montaj delikleri ve ebatlar ile ilgili bilgi almak i¢in kullanim kilavuzuna bakin.
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Ayarlar

Asagida, degistirme sirasinda yardimci olmasi amaciyla ATV11 ile ATV12 arasindaki farklar
anlatilmaktadir. Bu bilgiler, kontrol cihazi dahili HMI'sinin yénetimi ile ilgili olarak da yardimci
olabilir (RUN, STOP tus takimi ve dahili potansiyometresi).

+ ATV11...E degistirme

ATV11 dahili HMI'si, ATV 12 gibi (fabrika ayari) yoénetim hizinda degildir, esdegeri icin
degisiklik s6z konusu degildir.

LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamistir.

+ ATV11...U degistirme

Ana degisiklik bFr ve HSP ayarlarindadir. ATV12'de fabrika ayari olarak 50 Hz'dir.
EMC filtreleri ATV12ppppM2'de entegredir.

LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamisgtir.

+ ATV11...A degistirme

EMC filtreleri ATV12ppppM2'de entegredir.

LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamisgtir.

ATV12'de aktif komut kanali terminallerdedir (ATV11...A'da 6n tus takimiydi).

Dahili HMI'y1 etkinlestirmek icin Referans kanal 1 Fr1 = AlU1 ayari yapiimalidir (in COnF
menusinde bulunur). Bkz. sayfa 29.

+ ATV11...E327 degistirme («A» versiyonu ile ayni)

LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamigtir.

ATV12'de aktif komut kanali terminaldedir (ATV11...A'da 6n tus takimiydi).
ATV12 fabrika ayari 6zellikleri: bkz. sayfa 21.

Kullanim kilavuzunda daha ayrintili bilgiler bulunmaktadir (bkz. www.schneider-electric.com)
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Teshis ve Sorun Giderme
Kontrol cihazi ¢galismiyor, hata gériintiilenmiyor

» Ekranin yanmamasi halinde, kontrol cihazina giden gii¢ kaynagini kontrol edin
(topraklama ve giris fazlari baglantisi, bkz. sayfa 7).

» "Hizli durus" veya "serbest durus" fonksiyonlarinin atanmasi, logic girislerin gii¢ almamasi
durumunda kontrol cihazinin baslatiimasini énleyecektir. ATV12 bu durumda nSt serbest
durusta ve FSt hizli durusta gosterir. Kablo kopmasi durumunda kontrol cihazini
durduracak sekilde bu fonksiyonlar sifirda aktif olduklarindan bu normaldir. LI atamasi
CONF/FULL/FUn-/Stt- menistinde kontrol edilecek (kullanim kilavuzuna bakin).

+ Calisma komutu girisinin segilen kontrol moduna gére etkinlestiriimis oldugundan emin
olun (Kontrol tipi tCC ve 2 kontrol kablosu tipi tCt parametreleri COnF/FULL/ I-O-mendisi).

+ Gulg kaynagi bagliyken Modbus'a referans kanali veya komut kanali atanmigsa kontrol
cihazi "nSt" serbest durus goriintiileyecek ve haberlesme barasi bir komut génderene
kadar durus modunda kalacaktir.

+ Fabrika ayarlarinda "RUN" ve "STOP" dugmeleri aktif degildir. Kontrol cihazini yerel olarak
kontrol etmek icin Referans kanal 1 Fr1 sayfa 29 ve Komut kanali 1 Cd1 parametrelerini
ayarlayin (COnF/FULL/CtL-men(sU). Bkz. Kontrol cihazinin yerel olarak kontrol edilmesi
bélimi, sayfa 30.

Otomatik olarak resetlenemeyen hata algilama kodlari
Kontrol cihazi glictinii kapatip agmadan énce hata nedeni ortadan kaldiriimalidir.

SOF ve tnF hatalari ayni zamanda logic giris kullanilarak uzaktan sifirlanabilir (Algilanan hata
sifirlama atamasi rSF parametre, COnF/FULL/FLt-menisu).

InFb, SOF ve tnF kodlari bir logic giris kullanilarak uzaktan engellenebilir ve temizlenebilir
(Algilanan hata engelleme atamasi InH parametresi).

Kod Tanim Olas! nedenler Gozim
CrF1 On sarj « Oarj rélesi uygun sekilde | < Kontrol cihazini kapatin
calismiyor veya sarj ve tekrar agin
rezistoériinde hasar « Baglantilari kontrol edin
« Ana beslemenin
stabilitesini kontrol edin
« Yerel Schneider Electric
temsilcisi ile iletigim kurun.
InF1 Bilinmeyen » Gug karti, depolanan « Yerel Schneider Electric
kontrol cihazi karttan farkl temsilcisi ile iletisim kurun.
degeri
InF2 Bilinmeyen veya | « Gug karti, kumanda « Yerel Schneider Electric
uyumsuz gl¢ kartiyla uyumsuz temsilcisi ile iletisim kurun.
panosu
InF3 Dahili seri « Dahili kartlar arasinda « Yerel Schneider Electric
baglanti haberlesme hatasi temsilcisi ile iletigim kurun.
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Otomatik olarak resetlenemeyen hata algilama kodlarn (devami)

Kod Tanim Olasi nedenler Gozim
InF4 Gegersiz sanayi « Dahili veriler tutarsiz * Yerel Schneider Electric
bélgesi temsilcisi ile iletisim kurun.
InF9 Akim dlgiim » Donanim devresine gére | * Yerel Schneider Electric
devresi arizasi akim 6lgimi dogru degildir | temsilcisi ile iletisim kurun.
- Uygulama » Coklu Yikleyici ile « Uriniin uygulama
bellenimi ile uygulama bellenim bellenimini tekrar yikleyin
sorun glincellemesinde yanhslik
InFb Dahili termik « Kontrol cihazi sicaklik * Yerel Schneider Electric
sensdr arizasl sensori dizgiin sekilde temsilcisi ile iletisim kurun.
calismiyor
« Kontrol cihazi kisa
devrededir veya agiktir
InFE Dahili iglemci + Dahili mikro iglemci + Kontrol cihazini kapatin
hatasi ve tekrar agin
* Yerel Schneider Electric
temsilcisi ile iletisim kurun.
OCF Asin Akim + Motor kontrol + Parametreleri kontrol
mentistindeki drC- edin
parametreler dogru degil * Motor/kontrol cihazi/yik
« Atalet veya yik ¢ok boyutlarini kontrol edin
yuksek * Mekanizma durumunu
* Mekanik kilittenme kontrol edin
+ Hat motor bobinlerini
baglayin
+ Anahtarlama frekansini
SFr dusurin
« Kontrol cihazi, motor
kablosu ve motor yalitimi
toprak baglantisini kontrol
edin.
SCFI Motor kisa + Kontrol cihazi ¢ikisina + Kontrol cihazini motora
devresi kisa devre veya baglayan kablolari ve
topraklama motor yalitimini kontrol
SCF3 Toprak kisa « Calisma durumu edin
devresi sirasinda toprak hatasi + Motor bobinlerini
+ Galisma durumu baglayin
sirasinda motor degistirme
* Birden fazla motorun
paralel baglanmasi
durumunda topraga dnemli
Olclide akim kagagi
SCF4 IGBT kisa + Gig agma sirasinda * Yerel Schneider Electric
devresi dahili gii¢ bileseni kisa temsilcisi ile iletisim kurun.
devresi algilandi
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Otomatik olarak resetlenemeyen hata algilama kodlar (devami)

Kod

Tanim

Olasi nedenler

Gozim

SOF

Asir hiz

 Dengesizlik
» Uygulama ataleti ile asirn
hiz baglantisi

« Motor ve bagl mekanik
ekipmani kontrol edin

* Maksimum frekans tFr
degerini %10'dan fazla
asan asir hiz, gerekiyorsa
parametreyi ayarlayin

« Bir frenleme rezistori
ekleyin

 Motor/kontrol cihazi/ylk
boyutlarini kontrol edin

« Hiz déngusi
parametrelerini kontrol
edin (kazanim ve stabilite)

tnF

Otomatik ince
ayar

» Motor, kontrol cihazina
bagli degil

+ Bir motor fazi kaybi

» Ozel motor

* Motor ddnmede (6rnegin
yuk ile)

« Motor/kontrol cihazinin
uyumlu oldugundan emin
olun

« Motorun, otomatik
hassas ayar iglemi
sirasinda bulundugundan
emin olun

« Bir ¢ikis kontaktori
kullaniliyorsa, otomatik
hassas ayar sirasinda
bunu kapatin

* Motorun tamamen
durmus olup olmadigin
kontrol edin
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Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik sifilama fonksiyo-

nuyla sifirfanabilen hata algilama kodlari
Bu hatalar, kapatip agarak veya bir logic giris ile sifirlanabilir (Algilanan hata sifirlama
atamasi rSF parametre).
OHF, OLF, OPF1, OPF2, OSF, SLF1, SLF2, SLF3 ve tJF hatalar bir logic giris kullanilarak
uzaktan engellenebilir ve temizlenebilir (Algilanan hata engelleme yoénetimi InH parametre).

Kod Tanim Olasi nedenler Cozim
LFF1 Al akim kaybi + Asagidaki durumda  Terminal baglantisini
hatasi algilama: kontrol edin
* Analog girig Al1 akimda
konfigiire edilmistir
* Al1 akim dlgekleme
parametresi %0 CrL1
3mA'dan biylk
* Analog giris akimi 2
mA'dan disik
ObF | Asiri fren + Frenleme ¢ok ani veya + Yavaglama siresini artirma
tahrikleyen yiik gok yiiksek | * Gerekliolursa frenleme direnci
bulunan bir modil takin
+ Izin verilen maksimum degerin
altinda olundugundan emin
olmak igin ana besleme
gerilimini kontrol edin (¢alisma
durumu sirasinda maksimum
ana beslemenin %20 Uzeri)
» Yavaslama rampasi otomatik
adaptasyonunu brA EVET
olarak ayarlayin
OHF Kontrol cihazi + Kontrol cihazi sicakligi » Motor yukiind, kontrol
asir iIsinma cok ylksek cihazi havalandirmasini ve
ortam sicakligini kontrol
edin. Galistirmadan énce
kontrol cihazinin
sogumasini bekleyin. Bkz.
Montaj ve sicaklik kosullari
sayfa 6.
oLC Asirt yuk islemi * Asiri yik islemi * Proses ve kontrol cihazi
parametrelerinin faz iginde
olup olmadigini kontrol edin
OLF Motor agir yik « Asirt motor yUku » Motor termik korumasinin
tarafindan tetiklenir ayarini ve motor yUkini
kontrol edin.
OPF1 | 1 cikis fazi kaybi | « Kontrol cihazi ¢ikisindaki | « Kontrol cihazindan
bir fazda kayip motora giden baglantilar
kontrol edin
* Yuk tarafi kontaktér
kullaniimasi durumunda
baglanti, kablo ve
kontaktoriin dogru olup
olmadigin kontrol edin
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Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik sifirlama fonksiyonuyla sifirla-
nabilen hata algilama kodlari (devami)

Kod Tanim Olasi nedenler Gozum
OPF2 | 3¢ikis fazi kaybi | « Motor bagl degil « Kontrol cihazindan
* Motor giicl ¢ok disik, motora giden baglantilar
kontrol cihazi nominal kontrol edin
akiminin %6'sinin altinda + Dusuk gii¢lu bir motorla
* Cikis kontaktorl agik veya motorsuz deneyin:
» Motor akiminda anlik Fabrika ayarlari modunda
dengesizlik motor faz kaybi algilamasi
aktif Cikis fazi kaybi
algilama
OPL = EVET. Kontrol
cihaziyla ayni degerdeki bir
motoru kullanmadan kontrol
cihazini test veya bakim
ortaminda kontrol etmek
icin, motor faz kaybi
algilamasini devre digi
birakin Cikis fazi kaybi
algilama OPL = nO
* Qu parametreleri kontrol
ve optimize edin: IR
kompanzasyon UFr,
Nominal motor gerilimi UnS
ve Nominal motor akimi nCr
ve Otomatik ayar tUn yapin.
OSF Ana asiri gerilim + Hat gerilimi ¢ok ylksek: + Hat gerilimini kontrol edin
- Yalnizca kontrol
cihazinin giict
acildiginda besleme,
kabul edilebilir
maksimum gerilimin
%10 Uzerindedir
- Calisma emri
olmadan agma,
maksimum ana
beslemenin %20
Uzerinde
+ Kesintili ana sebeke
beslemesi
PHF Giris fazi kaybi + Kontrol cihazi beslemesi | « Gig baglantisini ve
hatali veya sigorta yanmig | sigortalari kontrol edin.
* Bir fazda ariza « Trifaze hat beslemesi
+ Monofaze hat kullanin.
beslemesinde trifaze * Hatayi Giris fazi kaybi ile
ATV12 kullaniimakta devre disi birakin
+ Dengesiz yik IPL = nO.
+ Bu koruma sadece yukli
kontrol cihazinda caligir
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Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik sifirlama fonksiyonuyla sifirla-
nabilen hata algilama kodlari (devami)

Kod Tanim Olas! nedenler Gozum
SCF5 | Motor kisa + Kontrol cihazi ¢ikisinda + Kontrol cihazini motora
devresi kisa devre baglayan kablolari ve motor
» Eger parametre IGBT test | yalitimini kontrol edin
Strt = YES ise ¢alisma emri
veya DC enjeksiyon
emrinde kisa devre
algilama
SLF1 Modbus » Modbus sebekesindeki + Haberlesme barasi
haberlesme haberlesmede kesinti baglantilarini kontrol edin.
» Zaman agimin kontrol
edin (Modbus zaman asimi
tO parametre)
* Modbus kullanim
kilavuzuna bagvurun
SLF2 SoMove + SoMove yazilimi ile » SoMove baglanti
iletisimi iletisim kaybi kablosunu kontrol edin.
+ Sure asimini kontrol edin
SLF3 HMI * Harici ekran terminaliyle » Terminal baglantisini
haberlesmesi iletisim kaybi kontrol edin
ULF Dusik yik + Duguk yuk iglemi + Proses ve kontrol cihazi
islem hatasi » Uygulamanin korunmasi | parametrelerinin faz iginde
icin motor akimi Uygulama | olup olmadigini kontrol edin
dusuk yuk esigi LUL
parametresi degerinin
Uygulama duslk yik
zaman gecikmesi ULt
suresi boyunca altinda.
tWF IGBT asir + Kontrol cihazi asir + Yuk/motor/kontrol cihazi
Isinma Isinmasi boyutlarini kontrol edin.
+ Ortam sicakligi ve yike * Anahtarlama frekansini
gore IGBT dahili sicakhig SFr dustrin.
cok ylksek + Calistirmadan 6nce
kontrol cihazinin
sogumasini bekleyin
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Nedenleri ortadan kalkar kalkmaz sifirlanacak hata algilama kodlari

USF hatasi logic giris kullanilarak uzaktan engellenebilir ve silinebilir (Algilanan hata énleme
yénetimi InH parametre).

Kod Tanim Olas! nedenler Gozim
CFF Yanlig * HMI blok yerine « Fabrika ayarlarina geri
konfiglrasyon yerlestirilen HMI blok, donin veya eger gegerliyse
kontrol cihazi Gizerinde farkli | yedek konfiglirasyonu
bir degerle konfigire edilmis | kullanin.
« Misteri parametrelerinin » Eger fabrika ayari
gegcerli konfiglirasyonu sonrasinda varsayilanlar
tutarsiz kalirsa, yerel Schneider
Electric temsilcisi ile iletisim
kurun.
CFI Gegersiz » Gegersiz konfiglirasyon + Daha 6nceden yiklenmis
konfiglrrasyon Kontrol cihazina bara veya | olan konfiglirasyonu kontrol
haberlesme agi tizerinden edin.
yuklenmis konfigtirasyon » Uyumlu bir konfiglirasyon
tutarsiz. ylkleyin
USF Dusik gerilim * Hat beslemesi ¢ok diisiik | « Gerilimi ve Dustk Gerilim
« Gegici gerilim en disuk Faz Kaybi Mentst USb-
seviyesinde parametrelerini kontrol edin

HMI blok degistirildi

HMI blogu, farkl bir degere sahip bir kontrol cihazinda konfiglire edilmis bir HMI bloguyla
degistirilirse kontrol cihazi, agilis sirasinda Hatali konfigiirasyon CFF hata moduyla kilitlenir.
Kart bilerek degistirildiyse hata, tim fabrika ayarlarinin geri yiklenmesini saglayan ENT
tusuna iki kez basilarak silinebilir .
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Tavsiye edilen devre korumasi

Referans Gerilim Girig Cikig Devre korumasi Deger
(Y) dayanimi kesinti (Z1) (Z22)
degeri degeri
(1) X) @
Vv kA kA A
ATV12HO018F1 100 - 120 1 5 Ferraz HSJ 15
ATV12HO37F1 100 - 120 1 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HO75F1 100 - 120 1 5 Ferraz HSJ 40
1 5 Hizli Tepki Verebilen 7
ATV12H018M2 200 - 240 Sinif CC
Ferraz ATDR
ATV12H037M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 15
ATV12H055M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HO75M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HU15M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 40
ATV12HU22M2 200 - 240 1 5 Ferraz HSJ 45
5 5 Hizh Tepki Verebilen 7
ATV12H018M3 200 - 240 Sinif CC
Ferraz ATDR
5 5 Hizh Tepki Verebilen 7
ATV12H037M3 200 - 240 Sinif CC
Ferraz ATDR
ATV12HO75M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 15
ATV12HU15M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HU22M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 25
ATV12HU30M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 40
ATV12HU40M3 200 - 240 5 5 Ferraz HSJ 45
_Z 2 maksimum degerinde ___Z1___ ile korundugunda, ___ X__rms simetrik kilo

Amper degerini asmayan, ___Y___Volt maksimum degere ulasan devre lizerinde kullanima
uygundur.

(1) Giris dayanimi degeri, Urinin termik olarak tasarlanmis oldugu deg@erdir. Bu seviyenin
lzerinde beslemenin séz konusu oldugu bir tesisatta ek enduktans gerekli olacaktir.

(2) Cikis kesinti degeri, dahili dijital kisa devre korumasini temel alir ve devre korumasi
saglamaz. Devre korumasl, Ulusal Elektrik Yasasi ve ilgili yerel yasalara uygun sekilde
saglanmalidir ve yalitim tipine baghdir.
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