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Onemli Bilgiler
UYARI

Bu talimatlari dikkatle okuyun ve cihazi kurmayi, ¢alistirmayi ve cihazin bakimini yapmayi denemeden 6nce
bilgi sahibi olmak igin ekipmana géz atin. Bu belgede veya ekipmanda, olasi tehlikeleri bildirmek veya bir
prosediirli  acgiklayan ya da Dbasitlestiren bilgilere dikkat c¢ekmek igin asagidaki 6zel mesajlar
gorintilenebilir.

Bu simgeye ek olarak Tehlike veya Uyar giivenlik etiketi, talimatlara uyulmazsa yaralanmaya yo
& acabilecek elektrik tehlikesinin bulundugunu belirtir.

Bu, glivenlik uyari simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine kars! sizi uyarmak igin kullanilir. Olasi bir
& yaralanmayi veya 6limu engellemek igin, bu simgenin yaninda yazan tim giivenlik mesajlarina uyun.

ATEHLIKE

TEHLIKE, agik bir sekilde tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde 6liimle veya ciddi yaralanmayla
sonuglanacak durumlari belirtir.

A UYARI

UYARI, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginiimamasi durumunda 6ltimle, ciddi yaralanmayla veya
ekipmanin hasar gérmesiyle sonuglanabilecek durumlari belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi durumunda yaralanmayla veya ekipmanin
hasar gérmesiyle sonuglanabilecek durumlari belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, giivenlik uyar simgesiyle olmadan kullanildigi yerlerde, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve
kaginilmamasi durumunda Urtinlerde hasara yol agabilecek durumlari gésterir.

LUTFEN DIKKAT EDIN

Bu kilavuzda "kontrol cihazi" ifadesi, NEC tarafindan tanimlanan haliyle ayarlanabilir hiz kontrol cihazinin
kontrol cihazi kismini ifade eder.

Elektrikli ekipmanlar sadece yetkili personel tarafindan kurulmali, calistiriimasi, servise tabi tutulmali ve
bakimlari yapilmaldir. Bu Griinin kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum igin Schneider Electric
sorumluluk kabul etmemektedir.

© 2009 Schneider Electric. Her Hakki Saklidir.




Baglamadan dnce

Bu kontrol cihazinda herhangi bir prosedir gergeklestirmeden énce bu talimatlar okuyup anlayin.

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI RiSKi

+ Altivar 312 kontrol cihazini monte edip ¢alistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum,
ayarlama, onarim ve bakim yetkin personel tarafindan gerceklestiriimelidir.

+ Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iliskin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari
gereksinimlerine uyumluluktan sorumludur.

» Bu kontrol cihazindaki, basili devre kartlari da dahil olmak (zere birgok parca hat geriliminde
calismaktadir. DOKUNMAYIN. Sadece elektriksel yalitimli araglari kullanin.

» Gerilim altindayken ekransiz pargalar veya terminal kayis vidasi baglantilarina DOKUNMAYIN.
* PA/+ ve PC/- terminalleri veya DC bara kapasitérleri arasinda kisa devre YAPMAYIN.

+ Kontrol cihazini devreye almadan énce
- Harici kumanda giicti de dahil olmak lzere tim gii¢ kablolarinin baglantisini kesin.
- TOm gug baglanti kesme anahtarlar Gzerine “ACMAYIN” etiketi yapistirin.
- Tum gug baglantisi kesme anahtarlarini agik konumda kilitleyin.
- DC barasinin yikinin bosalmasi igin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Sonra, DC geriliminin 42 V dederinden
daha az oldugundan emin olmak icin kurulum kilavuzundaki "Bara Gerilim Olgimu Prosediri"ni
uygulayin. Kontrol cihazi LED'leri, DC bara geriliminin olmadiginin géstergesi degillerdir.

» Gug vermeden veya kontrol cihazini galistirip durdurmadan &nce tim kapaklari takip kapatin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

ATEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

+ Altivar 312 kontrol cihazini monte edip ¢alistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin.
» Parametre ayarlarinda yapilacak her ttrli degisiklik kalifiye personel tarafindan yapiimalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI

HASARLI KONTROL CIiHAZI EKIPMANI

Hasarl gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini ¢alistirmayin veya monte etmeyin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.




A UYARI

KONTROL KAYBI

» Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi kontrol yollarinin potansiyel ariza modlarini hesaba
katmali ve belirli 6nemli kontrol fonksiyonlari igin yol arizasi sirasinda ve sonrasinda givenli bir durum
elde etmek igin bir arag¢ saglamalidir. Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek olarak acil durum durdurma
ve agir hareket durdurma verilebilir.

» Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedeklemeli kontrol yollari saglanmalidir.

+ Sistem kontrol yollari, haberlesme hatlarini igerebilir. Beklenmeyen aktarim gecikmeleri veya hat
arizalarinin sonuglari hesaba katilmalidir.2

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

a.Daha fazla bilgi almak icin NEMA ICS 1.1 (en son surim), “Dijital Kontrol Uygulama, Kurulum ve Bakimi
Gvenlik Rehberi” .

ve NEMA ICS 7.1 (en son siriim), “Ayarlanabilir Hiz Kontrol Sistemleri Inga Giivenlik Standartlar ve Segim,
Kurulum ve Igletim Kilavuzu” belgelerine bakin.




Ayarlama adimlari (aynca bkz. Hizl Baglangig)7

1. Kontrol cihazini alin ve inceleyin

O Etiket Gizerindeki katalog numarasinin, satin alma siparigi tzerindeki numarayla ayni
olup olmadigini kontrol edin.

O Altivar' ambalajindan ¢ikartin ve tasima sirasinda zarar gérip gérmemis oldugunu
kontrol edin.

2. Hat gerilimini kontrol edin

O Kontrol cihazi gerilim arahiginin hat gerilimine uygun olup olmadigini kontrol
edin (kurulum kilavuzuna bakin).

3. Kontrol cihazini monte edin

o Kontrol cihazini bu belgedeki talimatlara uygun olarak monte edin,
sayfa 8.
O Gerekli segenekleri kurun (seceneklerle ilgili belgelere bakin).

4. Kontrol cihazi baglantilarini yapin sayfa 8

. o Baglantilarin gerilime uygun olmasini saglayarak motoru
2 - 4 arasindaki adimlar baglayin.

giic kapaliyken o Giiclin kapali oldugundan emin olduktan sonra hat
gerceklestiriimelidir. beslemesini baglayin.
O Kumanda kismini baglayin.

5. Kontrol cihazini konfigiire edin (programlama
kilavuzuna bakin)

O Kontrol cihazina giris glictini uygulayin, ancak ¢ahistir
komutu vermeyin.

o Kontrol cihazinin fabrika konfiglirasyonunun uygun
olmamasi ve motor glict ile kontrol cihazi giictiniin ayni
olmamasi durumunda [MOTOR KONTROL] (drC-)
menusiinde motor parametrelerini ayarlayin. Bkz. sayfa
30.

O [AYARLAR] (SEt-) menu sayfasindaki ACC, dEC, LSP,
HSP ve ItH parametrelerini ayarlayin 27

6. Baglatma

O Baslamadan énce can ve mal giivenliginin risk
altinda olmadigindan emin olun.
O Eger mumkiinse ylksiz ve disik hizda yolverin.




Montaj

Montaj ve sicaklik kosullari
—— Uniteyi + 10° dik agiyla monte edin.

E Isitma pargalarina yakin yerlestirmeyin.
s Sogutma amaciyla gerekli olan havanin Unitenin altindan Ustiine kadar
‘,’\’I dolagimini saglamak icin yeterli alan birakin.
Unitenin 6n tarafinda bos alan: 10 mm (0,39 ing) minimum.
IP20 korumasi yeterli oldugunda, kontrol cihazinin Ust kismindaki havalandirma
kapaginin/kapaklarinin asagida gésterilen sekilde ¢ikartiimasini tavsiye ederiz.
N
£
o
wn
N

Havalandirma kapaginin/kapaklarinin kaldiriimasi
S

Ornek ATV312HU11M3




Montaj tipleri

3 montaj tipi bulunmaktadir:

Tip A montaji: Havalandirma kapag! takili olarak her bir tarafta > 50 mm (2 ing) bos alan. Montaj tipi A,
hava sicakliginin 50°C'ye (122°F) esit veya daha az oldugu durumlarda kontrol cihazi
¢alistirma igin uygundur.

> 50 mm > 50 mm
2ing 2ing
7] I

Tip B montaji: Yan yana monte edilmis kontrol cihazlari, havalandirma kapag ¢ikarilmalidir (koruma

sinifi IP20 olur).
il 1 ] 1 J
Tip C montaji: Her bir tarafta 2 50 mm (2 ing) bos alan. Havalandirma kapagi hava sicakliginin 50°C'den

(122°F) fazla oldugu durumlarda gikariimalidir. Koruma sinifi IP20 olur.

250 mm
2ing

Zz50 mm
2ing

Not: 4 kHz'nin (zerindeki anahtarlama frekanslari ve deger kaybi kosullari icin Kurulum kilavuzundaki
talimatlara bakin.




Kablo Baglantisi

Gil¢ ve devre koruma

Kontrol cihazi, ylksek kagak akimlar (3,5 mA'nin U(zerinde) ile ilgili dizenlemelere uygun sekilde
topraklanmalidir.

Yerel ya da ulusal yasalara goére rezidiel akim cihazi ile sebeke tarafi korumanin gerekli olmasi durumunda,
IEC Standardi 60755'te agiklanan sekilde tek fazli kontrol cihazlar igin tip A cihaz, (¢ fazli kontrol cihazlari igin
ise tip B cihaz kullanin. Asagidakileri entegre eden uygun bir model segin:
« Yiksek frekans akim filtreleme,
« Aclilis sirasinda bos kapasitanstan gelen yikin neden oldugu agmayi 6nlemeye yardimci olan bir zaman
gecikmesi.
Zaman gecikmesi 30 mA cihazlarda miimkiin degildir; bu durumda istenmeyen agmalara karsi dayanikli
cihazlar segin.

Tesiste birden fazla kontrol cihazi varsa, her bir kontrol cihazi igin bir "rezidiiel akim cihazi" saglayin.

Gu¢ kablolarini diisiik sevili sinyalli kurulumdaki devrelerden ayri tutun (algilayicilar, PLC'ler, élgiim cihazi,
video, telefon).

Eger kontrol cihazi ile motor arasinda 50 m'den (164 ft) daha uzun kablo kullaniyorsaniz ¢ikis filtreleri ekleyin
(kataloga bakin).

Kontrol

Kumanda devrelerini gli¢ kablolarindan uzak tutun. Kumanda ve hiz referansi devreleri igin, 25 - 50 mm (1 - 2
ing) arasinda vida adimli ekranli, bikilmas kablolarin kullaniimasini tavsiye ederiz.

Ekipman Topraklama

Kontrol cihazini yerel ve ulusal yasalarin gereksinimlerine uygun sekilde topraklayin. Kagak akimini sinirlayan
standartlarin karsilanmasi igin 10 mmX minimum boyda kablo (6 AWG) gerekli olabilir.

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI RiSKi

» Gug uygulanmadan énce kontrol cihazi paneli diizgiin sekilde topraklanmalidir.
+ Cihazla birlikte gelen toprak baglantisi noktasini asagidaki sekildeki gibi kullanin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

» Toprak direncinin bir ohm ya da daha az oldugundan emin
olun.

+ Birden fazla kontrol cihazinin topraklanmasi sirasinda, her biri
sol taraftaki sekilde gdsterildigi gibi dogrudan topraklanmalidir.

» Topraklama kablolarini devre halinde veya seri baglamayin.




A UYARI

HATALI KABLO BAVLANTISI UYGULAMALARI
» Cikig terminallerine giris hatti gerilimi uygulanirsa ATV312 kontrol cihazi zarar gérecektir (U/T1,V/T2,
W/T3).

« ATV312 kontrol cihazina enerji vermeden &nce gli¢ bagdlantilarini kontrol edin.

+ Bagka bir kontrol cihaziyla degistirilmesi durumunda ATV312 kontrol cihazina gelen tiim kablo
baglantilarinin, bu kilavuzdaki kablo baglanti talimatlarina uygun oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI

UYGUN OLMAYAN ASIRI AKIM KORUMASI

» Asir akim koruma cihazlari uygun sekilde koordine edilmelidir.

+ Kanada Elekirik Yasasi ve Ulusal Elektrik Yasasi dalli devre korumasi gerektirmektedir. Kurulum
kilavuzunda &nerilen sigortalar kullanin.

» Kisa devre kapasitesi, kurulum kilavuzunda yer alan kisa devre akim degerini gegen gi¢ besleyicisine
kontrol cihazini baglamayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.
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) Sok bobini, kullaniimasi durumunda (monofaze veya trifaze)
(2) Kontrol cihazi durumunun uzaktan sinyallemesi icin réle kontaklari
(3) Eger fren rezistdrt baglysa [Dec ramp adapt.] (brA) parametresini evet olarak ayarlayin (programlama
kilavuzuna bakin).
Not: Kontrol cihazi yakinindaki tim endiktér devreleri veya ayni devre (izerindeki devrelerde (réleler,
kontaktérler, solenoid valfleri, vb.) parazit bastiricilar kullanin.




Lojik girig anahtari
Bu anahtar lojik giris ortak baglantisini 0V, 24 V veya "degisken" degerine atar (1).

Gerilimsiz kontaklar PLC transistor cikisi
kullanilarak «sink» konumunu agin kullanilarak
«source» konumunu agin
(fabrika ayari) ‘
| A s
[0)V/) S —— i uv|—— ! ‘
‘ | | _COM CLI LI
|
L1 24V m com ! I

ISTENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

+ Alici lojik icin konfigire edilmis lojik girislerin kazayla topraklanmasini 6nleyin. Kazayla topraklama,
kontrol cihazi fonksiyonlarinin istenmeyen sekilde ¢alismasina neden olabilir.

» Istenmeyen iletken topraklamasina neden olabilecek hasarlara karsi sinyal iletkenlerini koruyun.

» Uygun kontrol devresi topraklama uygulamalari icin NFPA 79 ve EN 60204 talimatlarina uyun.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

(1) Terminal devresi tizerinde anahtarin yerini belirlemek igin bkz. «Kontrol terminallerine erigsim» sayfa 14.




Gig terminalleri
Gi¢ terminallerine erigim

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI RiSKi.

Terminallerdeki kapak plakasini degistirin ve gii¢ uygulamadan 6nce kapagi kapatin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.




Gic terminallerinin fonksiyonlari

Terminal Fonksiyon Altivar 312 igin
L Toprak terminali Tum degerler
R/L1 - S/L2 G kaynagi ATV312eeeeM2
R/L1-S/L2 - T/L3 ATV312eeeeM3
ATV312eeeeN4
ATV312ee00S6
PO DC barasi + kutup Tum degerler
PA/+ Frenleme rezistériine ¢ikis (+ kutup) Tum degerler
PB Frenleme rezistériine gikis Tum degerler
PC/- DC barasi - kutup Tum degerler

U/T1 - V/T2 - W/T3

Motora ¢ikis

Tum degerler

Gig terminallerinin ézellikleri

ATV312H Uygulanabilir Onerilen kablo Sikma momenti

kablo boyutu (1) | boyutu (2) (3)

mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.ing)
OeeM3, DeeM2 2,5(14) 2,5 (14) 0,8 (7,1)
g;gg/lse’.,u%ssngs, OeeN4, UT1N4, UT5N4, 25-6(14-10) 2,5 (14) 0.8 (1)
U11M2, U15M2, U22M3 25-6(12-10) 3,5(12) 1,2 (10,7)
U30M3, U40M3 2,5-6(14-10) 6 (10) 1,2 (10,7)
U22N4, U30N4, U22S6X, U40S6X 2,5-6(14-10) 2,5 (14) 1,2(10,7)
U40N4, U22M2 4-6(12-10) 4(12) 1,2 (10,7)
U55M3 10-16 (8- 6) 10 (8) 2,5 (22,3)
U75M3 10-16 (8 - 6) 16 (6) 2,5 (22,3)
U75N4 10- 16 (8- 6) 16 (8) 2,5 (22,3)
U55N4, U55S6, U75S6 6-10(10-6) 6 (10) 2,5 (22,3)
D11M3, D15M3 20-25(4-3) 20 (4) 4,5 (40,1)
D15N4 16-25 (6 - 3) 16 (6) 4,5 (40,1)
D11N4, D11S6, D15S6 10-25(8-3) 10 (8) 4,5 (40,1)

(1) Kalin harflerle verilen deger, giivenligi saglayacak minimum kablo gdstergesidir.
(2) 75°C (167 °F) bakir kablo (nominal kullanim igin minimum kablo boyutu).
(3) Onerilen deger.




Gii¢ terminallerinin ayarlanmasi
ATV312HOeeM3
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Kontrol terminalleri
Kontrol terminallerine erigim

L w229 <m0 <O
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onfigiirasyon SINK
anahtari |O 00 O' |O OO0 ?
3383 Kontrol terminalleri
00O
RJ45 is983
konektor RJ45 ,7
00O

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

» Kontrol cihazinda gli¢ varken terminal devresini takmayin veya ¢ikarmayin.
+ Terminal devresindeki her tiirli degisiklik sonrasinda sabitleme vidasinin sikiligini kontrol edin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI RiSKi
Asagidakileri yapmadan énce terminal devresine dokunmayin:

- sUrfictiniin glictnln kesilmesi,

- giris ve ¢ikis terminallerindeki her tirlii gerilimin kesilmesi.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

14



Gi¢ terminallerinin ayarlanmasi

ATV312 Kontrol terminalleri Uygulanabilir kablo boyutu (1) Sikma momenti (2)
mm2 (AWG) N'm (lb.ing)
R1A, R1B, R1C, R2A, R2C 0,75-2,5 (18- 14)

Diger terminaller

0,14 -

0.5-0.6(4.4-5.3)

2,5(26 - 16)

(1) Kalin harflerle verilen deger, glivenligi saglayacak minimum kablo gdstergesidir.
(2) Maksimum deger 6nerilir.

Kontrol terminallerinin 6zellikleri ve fonksiyonlari

Terminal

Fonksiyon

Elektriksel 6zellikler

R1A
R1B
R1C

R1 programlanabilir rélesinin
ortak nokta C/O kontagi (R1C)

R2A
R2C

R2 programlanabilir rélesinin
N/A kontagi

* Minimum anahtarlama kapasitesi: 5 V —

10 mA- Direng yikinde maksimum anahtarlama kapasitesi

(cosgp=1ve

L/R=0ms): 250V~ ve 30 V =

icin 5 A« Enduktif yikte maksimum anahtarlama akimi (cos ¢ =

0,4vel/R=7ms): 250V~

ve 30 V —igin 1,5 A Ornekleme siiresi 8 ms

* Servis 6mri: Maksimum anahtarlama giiciinde 100.000 islem
Minimum anahtarlama gilictinde 1.000.000 islem

COM

Analog G/C ortak

oV

Al

Analog giris gerilimi

Analog giris 0 + 10 V (maksimum gtivenli gerilim 30 V)

» Empedans 30 kQ

+ Cozindrluk 0,01 V, 10 bit donistirici

* Dogruluk + %4,3, dogrusallik maksimum &lgek degerinin +
%0,2'si

+ Ornekleme siiresi 8 ms

+ Ekranli kablo ile iglem 100 m maksimum

Referans potansiyometresi
icin glic kaynagi

+10 V (+ %8 - %0), 10 mA maksimum, kisa devrelere ve asiri ylike
karsi korumali

Al2

Analog giris gerilimi

Bipolar analog giris 0 + 10 V (maksimum gulvenli gerilim + 30 V)
AI2 tizerindeki gerilimin + veya - kutuplu olusu ayar noktasi
yoniind, bdylece ¢aligma ydnini etkiler.

» Empedans 30 kQ2

» GOzundrlik 0,01 V, 10 bit + isareti donustirici

* Dogruluk + %4,3, dogrusallik maksimum &lgek degerinin
%0,2'si

* Ornekleme siresi 8 ms

« Ekranli kablo ile islem 100 m maksimum.

Al3

Analog giris akimi

Analog giris X - Y mA. X ve Y, 0 - 20 mA arasinda programlanabilir
» Empedans 250 Q

+ Gozlndrluk 0,02 mA, 10 bit dénistiricu

+ Dogruluk + %4,3, dogrusallik maksimum &lgek degerinin
%0,2'si

+ Ornekleme siiresi 8 ms

COM

Analog G/C ortak

oV




AOV Analog ¢ikis gerilimi AOV Analog ¢ikis 0 - 10 V, minimum yiuk empedansi 470 Q
veya veya
AOC Analog ¢ikis akimi AOC Analog ¢ikis X-Y mA. Xve Y, 0 - 20 mA arasinda programlanabilir,
veya Maksimum yik empedansi 800 Q
Lojik ¢ikis gerilimi AOC *+ Cozundrltk 8 bit (1)
AOV veya AOC atanabilir * Hassasiyet + %1 (1)
(biri, ikisi birden degil) * Dogrusallik £ %0,2 (1)
+ Ornekleme siiresi 8 ms
Bu analog AOC'de ¢ikis 24 V lojik ¢ikis olarak konfiglre edilebilir,
minimum yik empedansi 1,2 kQ2
(1) Dijital/analog dénusturicinin 6zellikleri.
24V Lojik giris gui¢ kaynagi + 24 V kisa devrelere ve asiri yiklere karsi korumali, minimum
19 V, maksimum 30 V
Mevcut maksimum musteri akimi 100 mA
L Lojik girigler Programlanabilir lojik girigler
LI2 * + 24 V gi¢ kaynagi (maksimum 30 V)
LI3 » Empedans 3,5 kQ
L4 » Durum 0 e@er < 5 V ise, durum 1 e@er > 11 V ise (LI- ile CLI
LI5 arasindaki gerilim farki)
Li6 * Ornekleme siiresi 4 ms
CLI Lojik girig ortak Bkz. sayfa 13.
RJ45 Haberlesme portu SoMove yazilimi, Modbus ve CANopen agi, uzaga tasinabilir
ekran, ylkleyici araglari baglantisi




Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

ilke

Kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasindaki topraklarda "yiiksek frekansli" es potansiyellik
bulunmalidir.

 Ekrani motor kablolari 6 sayfa 18, frenleme rezistér (eger kullaniliyorsa) 8 sayfa 18 e kumanda sinyali
kablosunun 7 sayfa 18 her iki ucunda topraga bagli olan ekranli kablolar kullanin. Streklilikte bir kesinti

olmamasi sartiyla ekran uzunlugunun bir pargasi boyunca metal oluk veya boru kullanilabilir.

« Gug kaynagi kablosu (hat beslemesi) ve motor kablosu arasindaki boslugun maksimum olmasini saglayin.

Montaj semasi (6rnekler)

Montaj, kontrol cihazi boyutuna baglidir. Asagidaki tabloda referansa gére boyutlar verilmistir.

ilgili kurulum semalari sonraki sayfada verilmistir.

Boyut 1 Boyut 2 Boyut 3 Boyut 4 Boyut 5 Boyut 6 Boyut 7
HO018M3, HO55M3, HO18M2, HO055M2, HU11M83, HU11M2, HU22M2,
HO37M3 HO075M3 HO37M2 HO075M2 HU15M3 HU15M2, HU30MS3,

HU22M3, HU40M3,
HO37N4, HU22N4,
HO55N4, HU30N4,
HO75N4, HU40N4,
HU11N4, HU22S6,
HU15N4, HU40S6
H075S86,

HU15S6

Boyut 8 Boyut 9

HU55M3, HD11M3,
HU75M83, HD15M83,
HU55N4, HD11N4,
HU75N4, HD15N4,
HU55S6, HD11S6,

HU75S6 HD15S6




Boyut 1 -4 Boyut5-7 Boyut 8 Boyut 9

o 00 = W

Semada gésterilen sekilde kurulacak olan EMC plakasi, kontrol cihazi ile birlikte verilir

Altivar 312

Ekransiz gii¢ kaynagi telleri veya kablo

Role kontaklari igin ekransiz kablolar.

Kablolarin ekranlarini cihaza 6, 7 ve 8 olabildigince yakin sekilde baglayin ve topraklayin:

- Ekrani ¢ikartin.

- Bunlari plakaya 1 baglamak igin ekranlarin gikartildigi yerlerde uygun boyda paslanmaz celik kablo

kelepceleri kullanin ve plakaya baglayin.

Elektrik kontagini gelistirmek icin ekran, metal plakaya siki bir sekilde kelepgelenmelidir.

6 Motor baglantisi igin ekranin her iki ucu toprakli ekranli kablo
Ekran sirekli olmali ve orta terminaller EMC ekranl metal kutularda bulunmalidir.
0,18 - 1,5 kW kontrol cihazlarinda anahtarlama frekansinin 12 kHz'den yiiksek olmasi durumunda digik
dogrusal kapasitansli kablolar kullanin: maksimum 130 pF (picoFarad) / metre.

7 Kontrol/sinyalleme kablolarini baglamak i¢in ekranli kablo.
Birden fazla iletken gerektiren uygulamalar icin kii¢ik capraz kesitli kablolar kullanin (0,5 mm? , 20 AWG).
Ekran her iki ugtan topraga baglanmalidir. Ekran surekli olmali ve orta terminaller EMC ekranli metal
kutularda bulunmalidir.

8 Frenleme rezistéri baglantisi igin ekranli kablo (kullaniliyorsa).
Ekran sirekli olmali ve orta terminaller EMC ekranl metal kutularda bulunmalidir.

Not
Ek bir giris filtresi kullanildiginda kontrol cihazinin altina monte edilmeli ve ekransiz bir kablo Gzerinden hat
beslemesine dogrudan baglanmalidir. Kontrol cihazi tizerindeki 3 baglantisi bu durumda filtre ¢ikis kablosu
Uzerinden olacaktir.

« Kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki YF esdegerli potansiyel toprak baglantisi, PE toprak

iletkenlerini (yesil-sari) her bir tinitedeki uygun terminallere baglama gerekliligini ortadan kaldirmaz.

ATV312ppppM2 ve ATV312ppppN4'te dahili EMC filtresi

ATV312eeeeM2 ve ATV312ee@eeN4 kontrol cihazlarinda dahili EMC filtresi bulunur. Bunun sonucu olarak
toprada kagak akim s6z konusudur. Eger kagak akimi tesisat ile uyumluluk sorunu yaratiyorsa (rezidiel akim
cihazi ve digerleri), IT jumper agarak kagak akimini azaltabilirsiniz, bkz. ATV312 Montaj kilavuzu. Bu
konfiglirasyonda EMC uyumlulugu garanti edilmez.

apr N =




Kontrol listesi

Programlama, montaj, basitlestirilmis kilavuz ve katalogdaki giivenlik bilgilerini dikkatle okuyun. Kontrol cihazini
calistirmadan énce mekanik ve elektrik tesisati ile ilgili asagidaki hususlari kontrol edin; kontrol cihazini daha
sonra kullanin ve galistirin.

Belgelerin tamami icin bkz. www.schneider-electric.com.

1. Mekanik tesisat
« Kontrol cihazi montaj tipleri ve ortam sicakldi ile ilgili 6neriler igin bkz. basitlestirilmis kilavuz ve kullanim
kilavuzu Montaj talimatlari sayfa 6 ve montaj kilavuzu.

« Kontrol cihazini belirtilen sekilde dikey monte edin, bkz. Montaj talimatlari sayfa 6 veya montaj kilavuzu.

« Kontrol cihazi, 60721-3-3 standardi ile belirlenen ortamlara uygun sekilde ve katalogda tanimlanan seviyeler
dahilinde kullaniimalidir.

« Uygulamaniz i¢in gerekli olan segenekleri monte edin, kataloga bakin.

2. Elektrik tesisati

Kontrol cihazini topraga baglayin, bkz Ekipman Topraklama sayfa 8 ve montaj kilavuzu.

« Girig glict geriliminin kontrol cihazi nominal gerilimi ile ayni oldugundan emin olun ve gizim sayfa 9 ve montaj
kilavuzunda gésterilen sekilde hat beslemesini baglayin.

« Uygun giris glci sigortalarinin ve devre kesicinin kullanildigindan emin olun. Montaj kilavuzuna bakin.

« Kontrol terminali kablolamasini gereken sekilde yapin, bkz. Kontrol terminalleri sayfa 714 ve montaj kilavuzu.
Gug kablosunu ve kontrol kablosunu EMC uyumluluk kurallarina gére ayirin.

« ATV312eeeeM2 ve ATV312eeeeN4 araliginda EMC filtresi bulunur. Kagak akim, ATV312eeeeM2 ve
ATV312eeeeN4 dahili EMC filtresi paragrafi sayfa 18 ve montaj kilavuzunda agiklanan sekilde IT jumper
kullanilarak azaltilabilir.

* Motor baglantilarinin gerilime karsilik geldiginden emin olun (yildiz, delta).

3. Kontrol cihazini galigtirin

« Kontrol cihazini ¢alistirin, ilk galistirmada [Standart mot. frek.] (bFr) sayfa 24 gérulecektir. & F ~ frekansi
(fabrika ayari 50 Hz) tarafindan tanimlanan frekansin motor frekansina uygun olup olmadigin kontrol edin.

- ik galistirmada [Ref.1 kanali] (Fr1) sayfa 24 ve [2/3 telli kontrol] (tCC) sayfa 25 parametreleri & F -
sonrasinda goérintllenir. Bu parametreler, cihazin yerel olarak kontrol edilmesi icin ayarlanmalidir; bkz
«Kontrol cihazinin yerel olarak kontrol edilmesi» sayfa 37.

» Daha sonraki ¢aligtirmalarda HMI'da - d Y gériintllenecektir.

« [Fabrika ayarlarina geri dénus] (FCS) fonksiyonu, sayfa 34, kontrol cihazini fabrika ayarlarina resetlemenizi
saglar.




Fabrika Konfiglirasyonu
Kontrol cihazi fabrika ayarlari

Altivar 312, en sik kullanilan galisma kosullari igin fabrika ayarlidir:

« Ekran: Kontrol cihazi hazir (- d 4) motor durdurulmus ve motor ¢alisirken motor frekansi.
« LI5 ve LI6 lojik girigleri, AI3 analog girisi, AOC analog ¢ikisi ve R2 rélesi atanmamistir,

« Hata algilanmasi durumunda durdurma modu: serbest.

Kod Aciklama Deger Sayfa
b F r |[Standart mot. frek] 50 Hz 25
Ecc |[2/3 tel kontrol] 2 kablolu gegis algilama kontroll 26
UFE |[U/F orani tipinin secilmesi] Eg/n(t)rélsl_ﬁblt momentli uygulamalar igin sensérsiiz aki vektor 35
ggEEI] [Hizlanma] [Yavaslama] 3,00 saniye 28
L 5P |[Dislk hiz] 0 Hz 28
HS5FP |[Ylksek hiz] 50 Hz 28
IE H |[Motor termal akimi] nominal motor akimi (deger kontrol cihazi degerine baghdir) |28
5dLC 1|[Oto DC inj. seviye 1] 0,7 x kontrol cihazi nominal akimi, 0,5 saniye igin 30
5F r |[Anahtarlama frekansi] 4 kHz 31
Lojik giris Gzerinden t T
rrS E:a(l)|”§mg:£|§ uzerinden ters Lojik giris 2 (LI2) 38
P52 |[26nayarl hiZ] Lojik girig 3 (LI3) 30
P54 |[46nayarl hiz] Lojik giris 4 (L14) 30
Fr | |[Ref.1. kanal] Analog giris 1 (Al1) 25
SAZ |[Summing ref. 2] Analog giris 2 (Al2) (1)
Algilanan hata (FLt): kontak hata algilanmasi (veya kontrol
rl [R1 atama] cihazinin kapall olmasi) durumunda agilir (1
Fren sirasinda asiri gerilim durumunda yavasglama rampasinin
br A |[Yavaslama rampa adapt.] otomatik adaptasyonu (1)
AEr |[Otomatik restart] Algilanan hata sonrasinda otomatik yeniden baslatma yok (1)
SEE |[Durus tipi] Yavaslama rampasinda normal durdurma modu (rMP) (1)

(1) Daha ayrintil bilgi almak igin programlama kilavuzuna bakin.

Yukaridaki degerlerin uygulamaniz ile uyumlu olup olmadigini kontrol edin. Bu durumda kontrol cihazi, ayarlar
degistirimeden kullanilabilir.
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Fabrika Konfiglirasyonu (devami)

NN
) =
ATV312eee0M2 D U W S i §
Monofaze besleme i+ 5 9 T
z 5 . 555
— 2T
ATV312ee00M3/N4/S6
Trifaze besleme (1) 1
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Hiz Toplama
referansi referansi

(1) Sok bobini, kullanilmasi durumunda (monofaze veya trifaze)
(2) Kontrol cihazi durumunun uzaktan sinyallemesi igin réle kontaklari
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Programlama

HMI agiklamalan

Ekran ve tuslarin iglevleri
+ Dort 7 bolmeli ekran

- REFLEDi rEF - menUsU§

aktitken yanar
+ Sarj LED'i
* MONLED' 5UP - menusi

aktifken yanar

« CONFLEDi 5EE, dr L, -1

I.O0CEL,FUn,FLE
veya [ 01 menisu aktifken
yanar

+ MODE dugmesi: - EF .
goruntulendiginde SE E -
menisiine geger. Aksi taktirde
~ E F _ menUsine geger. Bkz.
sayfa 23

« RUN digmesi: /- O _ menlsundeki
E [ [ parametresinin L OLC sayfa 25
seklinde ayarlanmasi durumunda ileri

2 CANopen durum LED'i

Bir meni veya parametreden
¢ikar veya goruntilenen
degeri silerek saklanan
6nceki degere geri doner

Jog kadrani - Yerel modda
potansiyometre olarak islev
gorir. Saat yoénunde + veya
saatin ters yoniinde -
cevrildiginde gezinme ve
basildiginda segme /
onaylama igin. —ENT
L E L - menustndeki

F r | parametresinin

A 1U | seklinde
ayarlanmasi durumunda
potansiyometre olarak

STOP/RESET diigmesi
Hatalari resetlemek igin kullanilir
Motor durdurmayi kontrol etmek igin kullanilabilir
Eger ELLC (/- 0- menlst) L OC olarak
ayarlanmamigsa serbest durustur.
Eger EL L (/- 0- menlst) L OC olarak
ayarlanmigsa durus rampadadir, ancak enjeksiyonlu
frenleme gerceklesiyorsa serbest durus gerceklesir.

Normal gériintiileme, algilanan hata yok ve motor ¢alismiyor:
+ 43.0: [IZLEME] (SUP-) meniisiinde segilmis parametrenin gériintilenmesi (varsayilan segim: motor

frekansi).

Akim sinirlama modunda veya hiz ya da akim devresinin doygunlugunda ekran yanip séner.

I'n | E: Baglangi¢ diizeni
r d 4: Kontrol cihazi hazir

n 5 E: Serbest durus
F 5 E: Hizli durus

» d [ b:DC enjeksiyonlu frenleme ¢aligiyor

E U n: Otomatik hassas ayar devam ediyor
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Meni stratejisi

Menti ile ilgili kapsamli agiklamalar igin programlama kilavuzuna bakin.

Acilis

Parametre segimi

i \" = ENT

Bu 3 parametre
yalnizca kontrol
cihazinin ilk
calistirmasinda
goralur.

Daha sonra ayarlar
menude degistirilebilir:
bLFrigindrC_

Fr ligin FCEL

[SPEED REFERENCE]
(rEF-)

[SETTINGS] (SEt-)
[MOTOR CONTROL]
(drC-)
[INPUTS/OUTPUTS CFG]
(I-0-)

[COMMAND] (CtL-)
[APPLICATIONFUNCT.]
(FUn-)

[FAULT MANAGEMENT]
(FLt)

[COMMUNICATION]
(COM-)

[MONITORING] (SUP-)

Bkz.
programlama
kilavuzu

1 yanip
sénme

Meniilerin kodlari parametre kodlarindan yanlarindaki tire ile ayrilir. Ornek: [AYARLAR] (SEt-) meniisti, AL L

parametresi.
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bFr, Fr1 ve tCC parametrelerinin konfiglirasyonu

bFr, Fr Ive k[ L parametreleri yalnizca kontrol cihazi kilitli iken durma modunda degistirilebilir.

Kod

‘ Ad/Agiklama Fabrika ayarlari

bFr

50
60

[Standart motor frek.] [50Hz IEC] (50)

Bu parametre yalnizca kontrol cihazi ilk kez galigtirildiginda gérllr.
Gerektiginde daha sonra [MOTOR KONTROL] (drC-) menisiinde degistirilebilir.

+ [50Hz IEC] (50) 50 Hz: IEC

+ [60Hz NEMA] (60) 60 Hz: NEMA

Bu parametre, belirtilen parametrelerin &n ayarlarini degistirir: H 5 P sayfa 27, F £ d
sayfa 28, F r 5 sayfa 30 ve E F r sayfa 32.

Frl

~3DID3

B = =
—~ W

UPdE
UPdH

LCC

ndb
nEE

[Ref.1 kanali] [AI1] (A1)

Bu parametre yalnizca kontrol cihazi ilk kez ¢alistiriidiginda goralir.
Gerektiginde daha sonra [KOMUT] (CtL-) menustinde degistirilebilir.

+ [Al1] (Al1) Analog giris Al1

« [AI2] (Al2) Analog giris Al2

« [AI3] (AI3) Analog giris AI3

» [Network Al] (AIV1) Jog kadrani. Tus takimi kontrol modunda jog kadrani, potansiyometre
olarak iglev gorir.

Eger LAC = L2 veya L3 ise, asagidaki ek atamalar da yapilabilir:

* [+/-Speed] (UPdt) LI1 Gzerinde + hiz/- hiz

* [+/-spd HMI] (UPdH) kontrol cihazi jog kadrani veya uzak tus takimi (izerinden + hiz/- hiz.
Calisma igin rFr frekansini géruntileyin.

LAC = L3 ise, asagidaki ek atamalar da yapilabilir:

» Uzak tus takimi ekrani tizerinden [HMI] (LCC) Referansi, [AYARLAR] (SEt-) menusiinde
[HMI Frequency ref.] (LFr) parametresi, bkz. programlama kilavuzu.

* [Modbus] (Mdb) Modbus Uzerinden referans.

+ [Network] (nEt) Modbus disindaki haberlesme protokoliinden referans.
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Kod ‘ Ad/Agiklama Fabrika ayarlari
ECC [2/3 tel kontrol] [2 wire] (2C)
Bu parametre yalnizca kontrol cihazi ilk kez ¢alistirildiginda géralir.
Gerektiginde daha sonra [GIRIS / CIKIS AYARLARI] (I-O-) menistinde degistirilebilir.
=L + [2tel] (2C) 2 kablolu kontrol: Girisin agik veya kapali durumu, galistirma ve durdurma

IZS

EXS

LocC

islemlerini kontrol eder.

Kablolama érneg@i: ~—————~""""""—"
LItz ileri
LiIx: geri

i

[3 tel] (3C) 3 kablolu kontrol (darbeli kontrol): Yolvermeyi kontrol etmek igin “ileri” veya “geri
darbe, durdurmay! kontrol etmek igin “durdurma” darbesi yeterlidir. Programlama
kilavuzuna bakin.

Kablolama 6rnegi:/ T 1

Lit:durdurma  !24v LM L2 Lix |

LI2: ileri F—-0-0--0-——0—'

LiIx: geri

[Lokal] (LOC) Yerel kontrol (kontrol cihazi veya uzak tus takimi RUN/STOP/RESET).

ISTENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

[2/3 tel kontrol] (tCC) atamasi degistirildiginde [Lojik giris Gzerinden ters ¢alisma] (rrS),
[2 tel tip] (tCt) parametreleri ve lojik girisleri etkileyen tim fonksiyonlar fabrika ayarlarina
doneceklerdir.

Bu degisikligin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

IZS

Bu parametrenin atamasini degistirmek igin 2 s boyunca “ENT” tusuna basih
tutun.
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[HIZ REFFERANSI] (rEF-)

[HIZ REFERANSI] (rEF-) menlsinde, aktif referans kanalina gére L F -, A I | veya F - H goruntllenir.
Daha ayrintili bilgi almak igin programlama kilavuzuna bakin.

Yerel kontrol devrede iken HMI jog kadrani, diger parametreler [Disik hiz] (LSP) ve [Yiksek hiz] (HSP)
tarafindan ayarlanan limitler dahilinde referans degeri degistiren bir potansiyometre olarak islev gortr.

Eger yerel komut modu devre disgi ise, [Komut kanali 1] (Cd1) kullanilarak yalnizca referans degerler ve birimler
gorintilenir. Deger yalnizca "salt okunur" olacaktir ve jog kadrani kullanilarak degistirilemez (referans jog
kadranindan degil Al veya diger bir kaynaktan verilir).

Goruntllenen gercek referans [Ref. 1 kanali] (Fr1) ile yapilan segime baghdir.

Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar araligi

LFr [Tasinabilir operatér panel (izerinden hiz referansi] 0-500 Hz

Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindiginda goralir.
Uzak tus takimindan hiz referansinin degistirilebilmesini saglar.
Referans degisikligini onaylamak i¢in ENT tusuna basilmasi gerekli degildir.

A 1u 1 || [AIV1 girig degeri] %0 - %100

Jog kadranindan hiz referansinin degistirilebilmesini saglar.

FrH [Frekans ref.] LSP - HSP Hz

Rampa dncesi frekans referansi (mutlak deger).
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[AYARLAR] (SEt-)

Ayar parametreleri, kontrol cihazi ¢aligirken veya duruyorken degistirilebilir.
Onemli: Degisikliklerin kontrol cihazi durdurulduktan sonra yapilmasi énerilir. Tekrar servise almadan énce
yapilan degisikliklerin uygun sekilde calisip calismadigini test edin.

Kod Ad/Agiklama Ayar aralig Fabrika
ayarlan

ACLC Hizlanma] Inr 3s

dELC Yavaglama] parametresini | 3's

n degerine

gbre
0 ile MOTOR KONTROL] (drC-) menusindeki [Motor frekansi] (FrS) parametresinde
belirtilen nominal frekans arasinda hizlanma ve yavaslama igin tanimlanmistir.
d E [ degerinin, durdurulacak yiike gére ¢ok disik olmadigindan emin olun.

LsP || [Dustk hiz] | 0-HsP | oHz
Minimum referansta motor frekansi.

HsP || [Yiksek hiz] ‘ LSP - tFr ‘ bFR
Maksimum referansta motor frekansi: Bu ayarin motor ve uygulama igin uygun olup
olmadigini kontrol edin.

IEH || [Motor termik akimi] 0-1,5In(1) |Kontrol cihazi
degerlerine
gbre

I E H degerini, motor plakasinda belirtile nominal akima ayarlayin.
Termik korumayi bastirmak igin programlama kilavuzuna bakin.

UF r [IR kompanzasyonu] %0 - %100 %20
Cok dusuk hizda momenti optimum hale getirmek icin kullanilir (moment yetersizse LU F ~ degerini artirin)
U F ~ degerinin motor sicakken ¢ok ylksek olmadigindan emin olun (tutarsizlik riski).
Not: U/ F E degeri degistirildiginde (sayfa 32) U/ F ~ degeri fabrika ayarina dénecektir (%20).

FLG [Frekans gevrim kazanci] %1 - %100 %20
Parametreye ancak U F £ (sayfa 32) = n veya n L d ise erigilebilir.

F L L parametresi, kontrol edilen makinenin ataleti temelinde hiz rampasini izlenmesini ayarlar.
Deger ¢ok dusuk: daha uzun yanit suresi.
Deger ¢ok ylksek: asiri hiz, dengesizlik.

SEA [Fr. gevrim dengesi] %1 - %100 %20

Parametreye ancak LI F k£ (sayfa 37) = n veya n L d ise erisilebilir.

Deger cok yuksek: Asirt hiz, dengesizlik

Deger ¢ok disiik: Daha uzun yanit suresi

Bir gegici hiz (hizlanma veya yavaglama) sonrasi, makinenin dinamigine bagl olarak sabit
duruma geri déniise adaptasyon icin kullanilir.

Asin hizdan kaginmak igin tutarliigr kademeli olarak artirin.

(1) In, katalogda ve kontrol cihazi deger plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
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Kod Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayarlan
SLP || [Kayma kompanzasyonu] %0 - %150 %100
Parametreye ancak U F £ (sayfa 37) = n veya n L d ise erisilebilir.
Nominal hizda motor tarafindan kullanilan kayma kompanzasyonu degerini ayarlamak igin
kullanilir.
Motor deger plakasinda verilen hizlarin optimum olmasi gerekmez.
« Kayma ayari < gergek kayma ise: Motor, sabit durumda dogru hizda dénmiyor demektir.
« Kayma ayari > gergek kayma ise: Motor asiri dengelenmektedir ve hiz kararli degildir.
EdC I || [Auto DC inj. time 1] 0,1-30s 0,5s
SdC I || [Auto DC inj. level 1] 0-1,2In(1) 0,7 In (1)
Onemli: Motorun bu akima asiri isinma yapmadan dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
EdC 2 || [Auto DC inj. zaman 2] 0-30s Os
SsdC 2 || [Auto DC inj. seviyesi 2] 0-1,2In(1) 0,51In (1)
JPF [Atlama frekansi] 0 - 500 0 Hz
J P F etrafinda = 1 Hz'lik bir frekans araliginda uzun sureli calismay1 engeller. Bu fonksiyon,
rezonansa yol agan kritik bir hizi 6nler. Parametrenin 0 olarak ayarlanmasi fonksiyonu devre
disi birakir.
JF 2 || [Atlama frekansi 2] 0 - 500 0 Hz
J F & etrafinda = 1 HZ'lik bir frekans araliginda uzun sureli calismay1 engeller. Bu fonksiyon,
rezonansa yol agan kritik bir hizi 6nler. Parametrenin 0 olarak ayarlanmasi fonksiyonu devre
disi birakir.
SPe [2 6n ayarh hiz] 0,0 - 500,0 Hz 10 Hz
SP3 [4 6n ayarh hiz] 0,0 - 500,0 Hz 15 Hz
SPY [8 6n ayarh hiz] 0,0-500,0Hz | 20 Hz
cL i [Akim sinin] 0,25-1,5In(1) [ 1,5In(1)
Motorun momentini ve sicaklik artisini sinirlamak igin kullanilir.
ENNS [Dusuk hizda galisma siresi] ‘ 0,0-9999s ‘ 0,0 sn
Belirli bir sure i¢in L 5 P degerinde galistiktan sonra otomatik olarak motor durdurma istenir.
Frekans referansi dislk L 5 P degerinden biyiikse ve bir ¢alistirma komutu halen
gecerliyse, motor yeniden calisir. Dikkat: 0 degeri sinirsiz sireye karsilik gelir.
Ftd || [Motor frekans esigi] ‘ 0 - 500 Hz ‘ bFr
(Programlama kilavuzuna bakin).

(1) In, katalogda ve kontrol cihazi deger plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
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Kod Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayarlan

EEd [Motor termal seviye] %0 - %118 %100
(Programlama kilavuzuna bakin).

Ced || [Akim esigi] ‘ 0-15In(1) ‘ In
(Programlama kilavuzuna bakin).

5d5 [Gosterge parametresi] ‘ 0,1-200 ‘ 30
(Programlama kilavuzuna bakin).

5F- || [Anahtarlama frekansi] ‘ 2,0- 16 kHz ‘ 4 KHz

Frekans, motordan kaynaklanan guriltly( azaltmak Gizere ayarlanabilir.

Frekans, 4 kHz'den yliksek bir degere ayarlanmissa, sicaklikta asiri bir artis meydana
geldiginde hiz kontrol cihazi anahtarlama frekansini otomatik olarak azaltir ve sicaklik

normale dondiiginde tekrar ylkseltir.

Bu parametreye ayrica [MOTOR KONTROL] (drC-) menusiinde, sayfa 30°'dan erisilebilir.

(1) In, katalogda ve kontrol cihazi deger plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.
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[MOTOR KONTROL] (drC-)

Motora gi¢ verebilecek olan tUn hari¢ olmak lizere parametreler, yalnizca motor durduruldugunda ve calistirma
komutu bulunmadiginda degistirilebilir. Kontrol cihazi performansi su sekilde optimize edilebilir:

« motor deg@er plakasinda verilen degerleri kontrol cihazi menisinde girerek,

« otomatik hassas ayar gergeklestirerek (standart bir asenkron motorda).

Kod Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayarlan
bFr [Standart motor frekansi] - 50 Hz
Bkz. sayfa 24.
Un5S || [Gug plakasindaki nominal motor akimi] Kontrol cihazi Kontrol
degerlerine cihazi
gore degerlerine
goére

isim plakasinda yazili olan nominal motor gerilimi. eger hat gerilimi nominal motor geriliminden
daha dislkse L/ n 5, kontrol cihazi terminallerine uygulanan hat gerilimi degerine
ayarlanmalidir.

FrS [Gii¢ plakasindaki nominal motor frekansi] 10 — 500 Hz 50 Hz

isim plakasinda yazili olan nominal motor akimi. Fabrika ayari 50 Hz'dir, ancak b F ~ degeri
60 Hz olarak ayarlanmigsa 60 Hz'dir.

nlCr [Gii¢ plakasindaki nominal motor akimi] 0,25-1,5In (1) | Kontrol
cihazi
degerlerine
gbre

isim plakasinda yazili olan nominal motor akimi.

n 5P || [Gug plakasindaki nominal motor akimi] 0 - 32760 d/dak | Kontrol
cihazi
degerlerine
goére

Deger plakasindaki deger. 0 — 9999 RPM ise, 10,00 — 32,76 KRPM
Eger nominal hiz de@er plakasinda verilmemisse programlama kilavuzuna bakin.

cos || [Gue plakasindaki motor 1 Cos Phil degeri] 0,5-1 Kontrol
cihazi
degerlerine
goére

Motor isim plakasinda verilen motor kosinis phi degeri.

- SC || [Soguk hal stator direnci] = [No] (nO)

[No] (nO) seklinde birakin veya programlama kilavuzuna bakin.

(1) In, katalogda ve kontrol cihazi deger plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimina esittir.

30



Kod Ad/Agiklama Fabrika
ayarlar
EUn [ototune yapma] [No] (nO)

ELEKTRIK CARPMASI VEYA ARK SICRAMASI RiSKi

» Otomatik hassas ayar sirasinda motor nominal akimda galigir.

« Otomatik hassas ayar sirasinda motoru servise almayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

ISTENMEYEN EKIiPMAN ISLEMI

« Otomatik hassas ayara baslanmadan 6nce su parametreler konfigiire edilmelidir:
UnS,Fr5 nlr,n5PvenPrveyalO5.

» Otomatik ince ayar gergeklestirildikten sonra bu parametrelerden bir ya da birden
fazlasinin degistirilmesi durumunda E L/ » segeneginin degeri ~ 0O olarak
degisecek ve prosedirin tekrarlanmasi gerekecektir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

n0O * [No] (nO) Otomatik hassas ayar gergeklestiriimedi.
YES * [Yes] (YES) Otomatik hassas ayar mimkin oldugunca hizla yapilir ve bir hata durumunda
parametre otomatik olarak d 0 » E veya n O seklinde degisir (E n F hatasi géruntilenir).
dOnE « [Done] (dOnE) Bu degerler kullanildiginda, otomatik hassas ayarin en son yapildigi zaman
verilir.
rlUn * [Drv running] (rUn) Bir galistirma komutu her génderildiginde otomatik hassas ayar yapilir.
POn « [Power on] (POn) Otomatik hassas ayar her g¢alistirmada yapilir.
LI « [LH](LI1) Otomatik hassas ayar, bu fonksiyona atanan bir lojik giris 0 ='den 1’e degistiginde
- yapllir.
L IB|| - [L8](Ll6)
Dikkat:

Otomatik hassas ayar sadece hicbir komut aktif degilken yapilir. Bir lojik girise bir “serbest
durug” veya “hizli durug” atandiginda, bu girig 1 olarak ayarlanmalidir (0’da aktiftir).
Otomatik hassas ayar 1 —2 saniye sirebilir. Islemi kesmeyin; ekranin d 0 n E veya n O olarak
degismesini bekleyin.

Onemli:

Otomatik hassas ayar sirasinda motor nominal akimda caligir.
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Kod Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayarlar
EUs [Ototune durumu] - [Not done]
(sadece bilgi amaghdir, degistirilemez) (tAb)
LAb » [Not done] (tAb) Motoru kontrol etmek igin varsayilan stator rezistér degeri kullanilir.
FPEnd » [Pending] (PEnd) Otomatik hassas ayar talep edilmis ancak heniiz yapiimamistir.
PrOG » [In Progress] (PrOG) Otomatik hassas ayar devam ediyor.
FA IL + [Failed] (FAIL) Otomatik hassas ayar basarisiz.
dOnE + [Done] (DonE) Otomatik hassas ayar fonksiyonu ile dl¢iilen stator rezistérii, motoru kontrol
etmek igin kullanihr.
UFE [Gerilim/Frekans orani tipinin segilmesi] - [SVC] (n)
L + [Cst. torque] (L) Paralel bagli motorlar veya 6zel motorlar igin sabit moment.
P + [Var. torque] (P) Degisken moment: Pompa ve fan uygulamalari.
n * [SVC] (n) Sabit momentli uygulamalar igin sensérsiiz aki vektdr kontroll.
nld « [Energy sav.] (nLd) Yuksek dinamik gerektirmeyen degisken moment uygulamalari igin enerji
tasarrufu (yuksiiz durumda P orani ve yikli durumda n~ orani ile ayni sekilde hareket eder).
nrd || [Griltd azaltma] : \ [Yes] (YES)
HES * [Yes] (YES) Duzensiz modilasyonlu frekans.
n0 * [No] (nO) Sabit frekans.
Dizensiz frekans modilasyonu, sabit bir frekansta meydana gelebilecek her tirli rezonansi
azaltir.
sFr || [Anahtarlama frekansi](1) ‘ 2,0- 16 kHz ‘ 4 kHz
Bkz. sayfa 29.
S5rF [Hiz gevrim filtresi] ‘ 10 — 500 Hz ‘ 60 Hz
YES * [Yes] (YES) Hiz déngi filtresi bastiriimistir (konum kontroll uygulamalarinda yanit siiresini
azaltir ve referans agilabilir).
n0O » [No] (nO) Hiz doéng filtresi aktiftir (referansin asiimasini énler)).
Hz Hz
50 50 >~
40 40
0 SrF =n0O 30 SrF = YES
20 20
10 10
0 0
-10 -10
0 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t 0 0,1 0,2 03 0,4 05 t
EF~- [Maksimum frekans] (tFr) 10 — 500 Hz 60 Hz
Fabrika ayari 60 Hz veya, eger [Standart mot. frekansi] (bFr) 60 Hz olarak ayarlysa, 72 Hz'dir.

(1) Bu parametreye [AYARLAR] (SEt-) menisiinden de erisilebilir.
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IZS

Kod Ad/Agiklama Fabrika
ayarlan
S5CS [Ayarlarin kaydedilmesi] (1) [No] (nO)
n0O * [No] (nO) Fonksiyon devre disi.
SEr |

« [Config 1] (Str1) Gegerli konfiglirasyonu EEPROM’a kaydeder (ancak otomatik hassas ayar
sonucunu kaydetmez). Kayit islemi tamamlandiktan sonra 5 [ 5, otomatik olarak n OO
konumuna gecer. Bu fonksiyon, gegerli konfiglirasyona ek olarak bir yedek konfiglirasyon
saklanmasini saglar.

Hiz kontrol cihazlarinin gegerli konfigiirasyonu ve yedek konfigiirasyonu, fabrika

konfiglirasyonuyla bagslatiimis olarak ayarlanir.

Eger uzak tustakimi ekrani kontrol cihazina takilmigsa dért adete kadar ilave ayar bulunur:

FIL I,F ILZ,F IL3veF ILH4.Uzaktustakim ekraninin EEPROM bellegine dért

adete kadar konfiglirasyon kaydetmek i¢in bu seg¢imleri kullanin.

Kayit islemi tamamlandiktan sonra 5 L 5, otomatik olarak nO konumuna geger.

CFLC

Std

[Makro konfiglirasyonu] [Factory set.]
(Std)

ISTENMEYEN EKIPMAN ISLEMi

Segili makro konfigirasyonun kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup
olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamas: 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.
Kaynak konfiglirasyonunun segimi.
« [Start/Stop] (StS) Yolverme/durdurma konfigiirasyonu.
G/C atamalarinin diginda fabrika konfiglirasyonuna esittir:
Lojik girigler:
- LN, LI2 (2 galisma yoni): 2 kablolu gegis algilama kontrold,
- LI =ileri, LI2 = geri
- LI3 - LI6: Devre disI (atanmamis)
Analog girigler:
- All: Hiz referansi 0-10 V
- AI2, Al3: Devre disi (atanmamig)
- Role R1: Kontak, hata (veya kapali olma) algilanmasi durumunda agilir
- Roéle R2: Devre digi (atanmamis)
Analog ¢ikis AOC: 0-20 mA devre digi (atanmamis)
» [Factory set.] (Std) Fabrika konfigirasyonu (bkz. sayfa 20).

IZS

(1) SCS, L FLCve FL S'ye gesitli konfiglirasyon meniilerinden ulasilabilir; ancak bunlar tim mendiler ve
parametreler igin gegerlidir.

Bu parametrenin atamasini degistirmek igin 2 s boyunca “ENT” tusuna basili

tutun.
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Kod Ad/Agiklama Fabrika
ayarlar
FLS [Fabrika ayarlarina geri déniig/Ayarlarin geri yiklenmesi] (1) [No] (nO)

Y 2s ISTENMEYEN EKiPMAN ISLEMI
Akim konfiglirasyonu degisikliginin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini
kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

n0O * [No] (nO) Fonksiyon devre disl.
rELC | « [Internal] (rEC1) Gegerli konfiglirasyon daha énce SL 5 = 5k r~ [ tarafindan kaydedilen
yedek konfigiirasyon ile ayni olur.
r E L | yalnizca yedeklemenin gergeklestirilmis olmasi durumunda gérilir. Bu islem
gerceklestirildikten sonra F L 5 otomatik olarak ~ O seklinde degisir.
In | » [Config. CFG] (Inl) Gegerli konfiglrasyon, L F [ parametresi ile secilen konfigiirasyonla
degistirilir (2).
Bu islem gerceklestirildikten sonra F [ 5 otomatik olarak n O seklinde degisir.

Eger uzak tustakimi ekrani kontrol cihazina baglanmigsa, uzak tus takimi ekraninin EEPROM
belleginde yiklu yedekleme dosyalarina karsilik gelen dért adete kadar ilave segim bulunur:
FIL I,F ILZ,F IL3veF IL4.Busegimler gegerli konfiglirasyonu, uzak tus takimi
ekraninda karsilik gelen yedek konfiglirasyon ile degistirir. Bu islem gerceklestirildikten sonra
F [ 5 otomatik olarak n O seklinde degisir.

Not: Parametre n [ olarak degistiginde ekranda n A d kisa sureli olarak gérintilenirse,
konfiglirasyon aktarilamaz ve aktarilamamistir (6rnegin, kontrol cihazi degerleri farkli
oldugundan). Parametre ~ O olarak degistiginde ekranda n £ r~ kisa slreli olarak
gorintilenirse, bir konfiglirasyon aktarim hatasi oldugu ve I~ [I'yi kullanarak fabrika
ayarlarinin degistiriimesi gereklidir. Her iki durumda da, yeniden denemeden énce, aktarilacak

konfiglirasyonu kontrol edin.

(1) SCS, L FLC ve FL S'ye gesitli konfiglirasyon meniilerinden ulasilabilir; ancak bunlar tim mendiler ve
parametreler igin gegerlidir.

(2) Asagidaki parametreler bu fonksiyon tarafindan degistiriimez; konfigirasyonlarini korurlar:
- b F r (Standart motor frekansi) sayfa 24.
- é ﬁ L (Uzak ekran terminali Gzerinden kontrol), [KOMUT] (CtL-) menusinde. Programlama kilavuzuna
akin.
- [ O0d (Terminal kilitteme kodu) sayfa 37.
- [HABERLESME] (COM-) menu parametreleri. Programlama kilavuzuna bakin.
- [IZLEME] (SUP-) menusu. Programlama kilavuzuna bakin.

I 2g | Buparametrenin atamasini degistirmek igin 2 s boyunca “ENT” tuguna basili
tutun.
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[INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Parametreler sadece hiz kontrol cihazi durduruldugunda ve herhangi bir galisma komutu bulunmadiginda
degistirilebilir.

Kod ‘ Ad/Agiklama Fabrika ayarlar
ECC [2/3 TELLI KONTROL] [2 wire] (2C)
Bkz. sayfa 25.
ECE [2 kablolu tip] (parametreye yalnizca tCC = 2C olmasi durumunda| [Transition] (trn)
erigilebilir)

ISTENMEYEN EKIPMAN ISLEMI

2 kablolu tip kontrol degisikliginin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumiu olup
olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olabilir.

LEL + [Level] (LEL) Galistirma veya durdurma igin durum 0 veya 1 dikkate alinir.

Ern + [Transition] (irn) Gii¢ kaynagindaki bir kesintinin ardindan istenmeyen yeniden yolverme
islemlerinin azaltilmasi amaciyla galismayi baslatmak igin bir durum degisikligi (gecis veya
PFO ug) gerekir.

+ [Fwd priority] (PFO) Calistirma veya durdurma igin durum 0 veya 1 dikkate alinir, ancak
"dlz" girisi her zaman igin "ters" girisine gére 6nceliklidir.

elS [Lojik giris Uzerinden ters ¢alisma] [LI2] (LI2)

Eger - - 5 = n [ ise, érnegin Al2 lizerindeki negatif gerilim araciligiyla ters calisma
nO etkinlesir.

LI [No] (nO) Atanmamig
L2 e [LI1] (L) Lojik girig LI
L I3 « [LI2] (LI2) Lojik giris LI2, £ L L = &L olmasi durumunda erisilebilir
L I4 + [LI3] (LI3) Lojik giris LI3
LIS + [LI4] (LI4) Lojik giris LI4
L IB + [LI5] (LI5) Lojik girig LI5
+ [LI6] (LI6) Lojik giris LI6
CrL3 Programlama kilavuzuna bakin.
CrH3I
AO IE
d0
r
rc
E’L;E Bu parametreye ayrica [MOTOR KONTROL] (drC-) menusiinde, sayfa 30, erisilebilir.
FLCS
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[iZLEME] (SUP-)

Parametrelere kontrol cihazi galigirken veya dururken erigilebilir.

Bazi fonksiyonlarin ¢ok sayida parametreleri bulunur. Programlamayi sadelestirmek ve parametre listesi icinde
gezinme zorunlulugunu ortadan kaldirmak igin bu fonksiyonlar, alt mendiler i¢inde gruplanmistir.
Mentiler gibi alt mentiler de kodun ardindan gelen tire isareti ile belirlenir: drnegin LIF-.

Kontrol cihazi ¢alisirken gériintlilenen deger izleme parametrelerinden birinin degeridir. Varsayilan olarak
gorintilenen deger, motora uygulanan ¢ikis frekansidir (rFr parametresi). Gériintiilenen degerler gésterge
olarak verilir. Bu degerler, élgiim cihazi kullanilarak élgilenler kadar dogru degildirler.

Gerekli yeni izleme parametresinin degeri goruntilenirken, izleme parametresi degisikligini
2g oOnaylamak ve saklamak i¢in "ENT" tusu ikinci kez basili tutulmalidir. Bunun ardindan calisma
I sirasinda parametre degeri gériintilenecektir (kontrol cihazinin kapatiimasindan sonra dahi).

Eger yeni segenek "ENT" tusuna ikinci kez basarak onaylanmazsa kontrol cihazi, kapatiimasinin ardindan
Odnceki parametreye dénecektir.

Not: Kapatmanin veya hat beslemesi kaybinin ardindan kontrol cihazi durumu parametresi gorintulenir
(6rnegin rdY). Calistir komutunun ardindan segilen parametre goriintilenir.

Kod ‘ Ad/Agiklama Degisim aralig

LIEr [Dahili terminal veya uzaktan kontrol igin frekans referansi] | 0 - 500 Hz

Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindiginda goriliir. Uzak tus takimindan gelen
hiz referansi gérintulenir.

= 7 ] [Dahili Pl referansi] %0 - %100

Bu parametre yalnizca P | F degerinin » O olmamasi durumunda géruntlenir.
FrH [Rampa dncesi] (mutlak deger) 0- 500 Hz
R [Motora uygulanan gikis frekansi] - 500 - + 500 Hz

Bu parametre ayni zamanda, ekran terminali veya tug takimini araciligiyla +/- hiz fonksiyonu igin kullanilir.
Caligmayi gérintiler ve onaylar. Hat beslemesi kaybi durumunda r F - saklanmaz ve +/-
hiz fonksiyonu, [IZLEME] (SUP-) menisiinde tekrar onaylanmalidir.

S5Pd [Motor hizi]
LLr [Motor akimi]
OPr- [Motor giicii]

%100 = Nominal motor giicl

UL n [Besleme gerilimi J(motor caligirken veya durdugunda, DC barasi (izerinden beslemg
gerilimini verir)
EHr [Motor sicaklik durumu]

%100 = Nominal termik durum
%118 = “OLF” esik degeri (motorda asiri yikleme)

36



Kod ‘ Ad/Agiklama ‘Degigim araligi

EHd [Hiz kontrol sicaklik durumu]

%100 = Nominal termik durum
%118 = “OHF” esik degeri (motorda asir ylkleme)

LFE [Son hata]

Bkz. Diagnostik ve sorun giderme, sayfa 39.

Ok r [Motor momenti]

%100 = nominal motor momenti

rEH [Calisma siiresi] 0 - 65530 saat

Motorun agik kaldigi toplam sure:

0 —9999 (saat), ve ardindan 10.00 — 65.53 (kilo-saat).

[FAULT MANAGEMENT] (FLt-) menisindeki rPr parametresi ile sifirlanabilir
(Programlama kilavuzuna bakin).

cod [Sifre 1]

EUS [Ototune durumu]

Bkz. sayfa 32.

udpP [Striict yazilim versiyonu]

ATV312 yazilim striimiini gosterir. Om.: 1102 = V1.1 [E02.
L IA- [LOJIK GIRIS FONKSIYONLARI]

A IA- [ANALOG GiRiS FONKSIYONLARI]

Onemli: Parametre ve deger ile ilgili kapsamli agiklamalar icin programlama
kilavuzuna bakin.

Kontrol cihazinin yerel olarak kontrol edilmesi

Fabrika ayarinda "RUN" ve jog kadrani aktif degildir. Kontrol cihazini yerel olarak kontrol etmek icin asagidaki
parametreleri ayarlayin:

« parametre [Ref. 1 kanal] F - I sayfa 24 A IU | olarak ayarlayin (Jog kadranh entegre ekran),

« parametre [2/3 telli kontrol] £ L [ sayfa 25 L OL olarak ayarlayin (yerel kontrol).
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Gegig ATV31 - ATV312

ATV312, ATV31'in en son surlimi ile uyumludur.
Ancak her iki kontrol cihazi arasinda bazi farkliliklar bulunabilir. Uyumluluk igin eski parametrenin yeni kontrol
cihazina kopyalanmasi gereklidir.

Konfiglrasyon aktarimi (uzak ekran veya y(kleyici araci kullanilarak)

Yeni bir parametre [Select ATV31 conf] (ArE), [APPLICATION FUNCT.] (FUn-) menusinin sonuna
eklenmistir. ATV31 ile ATV312 arasindaki bir aktarim sirasinda ATV31 tipinin belirlenebilmesini saglar (ATV31
veya ATV31eeeeeeA).

[Select ATV31 conf.] (ArE) parametresinin degerleri:

* n 0, fabrika ayari, iki ATV312 arasinda aktarim,

« 3 /A, ATV31ieeeeeeA'dan ATV312'ye aktarim,

« 3 IE, ATV31'den ATV312'ye aktarim.

Aktarimin tamamlanmasinin ardindan konfiglirasyonu baslatmak icin kontrol cihazini kapatin ve agin (A r E
parametresi fabrika ayarina doner).

Boyutlar

Tek farklilik derinlik ile ilgilidir. Tim ATV312 Grinleri 2 mm daha derindir.

ATV31ppppppA'nin degistiriimesi

HMI siiriim « Avrupa » ATV312'den ATV31eeeeeeA'ya gecis
ATV31eeeeeeAnin kolayca ATV312 ile degistirilebilmesi igin misteri tarafindan, ATV312'yi “Avrupa”
sliriminden “Asya” slirimiine degistirmek amaciyla hizli ve basit bir islem uygulanacaktir.

ilk calistirmada bFrnin ardindan asagidaki 2 parametre goriinttilenir. Bu parametreler su sekilde ayarlanmalidir:
[Ref.1 kanal] (Fr1) sayfa 24, A I | olarak ayarlanir
[2/3 telli kontrol] E L [ sayfa 25, L OLC olarak ayarlanir

Bir sonraki agmada asagidaki parametreler kullanilarak HMI slrimine gegis yapilabilir:
[Ref.1 kanali] F ~ [, [COMMAND] (CtL-) menusinde
[2/3 telli kontrol] £ L L, [INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-) menisiinde

Fabrika ayarlari
Potansiyometre fabrika ayarlar kullanilarak ATV31eeeeeeA ve ATV312 ile kontrol arasindaki farklar asagidaki
tabloda agiklanmistir.

Parametre ATV31eeeeeeA ATV312
[2/3 telli kontrol] £ L L Yerel kontrol L OLC or
[Ref.1 kanal] F r |/ Analog giisAl A 1PO0 | A 11
[Kontrol kanali]1 L d I Yerel kontrol L OLC LEr
[Lojik giris Gzerinden ters atama] nO (eger L L = L e
rrS Loc ise)l]

[Zorlamali ref. verant. kanall.] F L OC | Jog Kadrani A | P AU

Onemli: ATV31eeeeeeA icin lojik giris anahtari «Sink» konumuna ayarlanmisti, ATV312 fabrika ayar «Source»
seklindedir. Bkz. sayfa 10.
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Teghis ve sorun giderme

Bakim konusunda yardim, hata ekrani

Kurulum veya calisma sirasinda bir sorun yasanirsa ortam, montaj ve baglantilara iliskin tavsiyelerin
uygulanmis oldugundan emin olun.

Algilanan ilk hata kaydedilir ve ekranda yanip sénerek goérintilenir: kontrol cihazi kilitlenir ve programlanabilir
réle (R1A -R1C veya R2A - R2C) kontagi agilir.

Kontrol cihazi galigmiyor, hata goriintilenmiyor

« Eger goriintileme yoksa kontrol cihazi gii¢c kaynagini, Al1 ve AI2 girislerinin kablolarini ve RJ45 baglantisini
kontrol edin.
« Diger durumlar: programlama kilavuzuna bakin.

Otomatik olarak resetlenemeyen hata algilama kodlari
Kontrol cihazi gliiciinii kapatip agmadan 6nce hata nedeni ortadan kaldiriimalidir.

Kod ‘ Ad Olasi nedenler Gozim
L nF || [HABERLESME * Haberlesme kartinda + Ortami kontrol edin (elektromanyetik
HATASI] haberlesme hatasi uygunluk).
+ Kablo baglantilarini kontrol edin.
+ Sire asimini kontrol edin.
+ Segenek kartini degistirin.
L OF ||[CANopen CANopen barasi haberlesmesi |+ Haberlesme barasini kontrol edin.
HATASI] kesildi « Urlin belgelerine bakin.
CrF ||[ONSARJ Yik rélesi kumanda hatasi + Kontrol cihazini degistirin.
HATASI] veya sarj rezistoriinde hasar
E E F || [EEPROM Dahili bellek hatasi » Ortami kontrol edin (elektromanyetik
HATASI] uygunluk).
+ Kontrol cihazini degistirin.
IL F ||[DAHILI Haberlesme karti ve kontrol |+ Ortami kontrol edin (elektromanyetik
HABERLESME cihazi arasinda haberlesme uygunluk).
HATASI] hatasi + Baglantilari kontrol edin.
» Secenek kartini degistirin.
IF | || [DAHILI HATA] Bilinmeyen aralik + Kontrol cihazini degistirin.
- + Kontrol cihazini yeniden baglatin.
|| (CAHILTHATA] MMI karti taninmadi « Yerel Schneider Electric temsilcisi ile
MMI karti uyumsuz iletisim kurun.
Goruntileme yok
| F 3 || [DAHILI HATA] EEPROM problemi
| F Y || [DAHILI HATA] Endstriyel EEPROM hatasi
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Kod | Ad Olasi nedenler Gozim
L FF |[[420 MAKAYBI] |+ AI3girisinde 4-20 mAreferansi |« AI3 girisinde baglantiy! kontrol edin.
kaybi
ObF || [FREN HATASI] » Cok ani frenleme » Yavaslama suresini artirin.
« Tahrikleme yiki » Gerekli olursa bir frenleme rezistéri takin.
* b r A fonksiyonuna bakin (programlama
kilavuzuna bakin).
OC F ||[ASIRI AKIM] * [AYARLAR] (SEt-) ve * [AYARLAR] (SEt-) ve [MOTOR
[MOTOR KONTROL] (drC-) KONTROL] (drC-) menilerindeki
mendlerinde hatali parametreleri kontrol edin
parametreler » Motor/kontrol cihazi/yiik boyutlarini kontrol
« Atalet veya yiik gok yuksek edin.
« Mekanik kilittenme « Mekanizma durumunu kontrol edin.
OHF |[ISURUCUASIRI |« Kontrol cihazi sicakligi gok « Motor ylkind, kontrol cihazi
ISINMA] ylksek havalandirmasini ve ortami kontrol edin.
Calistirmadan dnce kontrol cihazinin
sogumasini bekleyin.
OL F ||[MOTOR ASIRI » Asirn motor yiiki tarafindan « | E H ayarini kontrol edin (motor termik
YUK] tetiklenir korumasi) (sayfa 27), motor yukini
¢ r 5[ parametresi degeri kontrol edin. Galistirmadan &nce kontrol
yanhs cihazinin sogumasini bekleyin.
* r 5L degerini tekrar élglin (sayfa 30).
OFPF |[[MOTOR ASIRI « Kontrol cihazi ¢ikiginda faz « Kontrol cihazindan motora giden
YUK] kaybi baglantilari kontrol edin.
» YUk tarafi kontaktorii agik « Eger yik tarafi kontaktori kullaniliyorsa
« Motor bagh degil veya motor OF L parametresini O AL seklinde
gucl ¢ok dusitik ayarlayin (programlama kilavuzuna bakin,
* Motor akiminda anlik [FAULT MANAGEMENT] (FLt-) menisu).
dengesizlik « Disik gl¢li motorla veya motorsuz test:
O F L parametresini n [0 seklinde
ayarlayin (programlama kilavuzuna bakin,
[FAULT MANAGEMENT] (FLt-) menusu).
« UFr (sayfa27?), Un5ve nL r (sayfa
30) parametrelerini kontrol ve optimize
edin ve E U~ (sayfa 37) ile otomatik
hassas ayar gergeklestirin.
O5F ||[ASIRIHAT « Hat gerilimi gok ylksek « Hat gerilimini kontrol edin.
GERILIMI] + Kesintili hat beslemesi
PHF ||[GIRIS FAZ + Birfazda ariza « Baglantiyi ve sigortalari kontrol edin.
KAYBI] » Monofaze hat beslemesinde |+ Trifaze hat beslemesi kullanin.
trifaze ATV312 kullanilmakta |« /P L = n O seklinde ayarlayarak hatayi
« Dengesiz yik devre disi birakin (programlama
Bu, sadece yiklu kontrol kilavuzuna bakin).
cihazinda calisir.
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Kod | Ad Olasi nedenler Gozim
5L F ||[MOTORKISA + Kontrol cihazi ¢ikisina kisa  Kontrol cihazini motora baglayan kablolari
DEVRE] devre veya topraklama ve motor yalitimini kontrol edin.

« Birden fazla motorun paralel » Anahtarlama frekansini diigiiriin.
baglanmasi durumunda kontrol |« Reaktdrleri motor ile seri olarak baglayin.
cihazi ¢ikisinda énemli dlctide
toprak kagak akimi

5L F ||[MODBUS » Modbus barasi haberlesmesi |+ Haberlesme barasini kontrol edin.
HATASI| kesildi + Uriin belgelerine bakin.

¢ Uzakterminal LLL = YES5 |« Ekran terminali baglantisini kontrol edin.
onay! ve terminal baglantisi
kesik

SOF || [ASIRIHIZ] « Hizda dengesizlik « Motor, kazanim ve denge parametrelerini

» Donen yik ¢ok dnemli kontrol edin.

« Bir frenleme rezistori ekleyin.
« Motor/kontrol cihazi/yik boyutlarini kontrol
edin.
EnF ||[OTO-TUNE + Ozel motor veya kontrol cihazina | » L veya P oranini kullanin (L F £ sayfa 32).
HATASI] uygun olmayan giigte motor « Otomatik hassas ayar sirasinda motorun

» Motor, kontrol cihazina bagh bulunup bulunmadigini kontrol edin.

degil « Yik tarafi kontaktord kullanihyorsa,
otomatik hassas ayar sirasinda bunu
kapatin.

Nedenleri ortadan kalkar kalkmaz sifirlanabilecek hata algilama kodlari

Kod ‘ Ad Olasi nedenler Gozim
[ F F ||[GECERSiz » Gegerli konfiglirasyon uyumsuz. |+ Fabrika ayarlarina geri déniin veya
KONFIGURASYON) eger gecerliyse yedek konfigiirasyonu
cagirin. Bkz. parametre FL 5,
[MOTOR KONTROL] (drC-) meniisii,
sayfa 30.
L F I ||[GECERSiz » Gegersiz konfiglrasyon (seri « Daha 6nceden yiklenmis olan
KONFIGURASYON) baglanti tGizerinden kontrol konfigiirasyonu kontrol edin.
cihazina ylklenen konfiglirasyon |+ Uyumlu bir konfigirasyon yikleyin.
uyumsuz).
U5 F ||[DUSUK GERILIM] |- Hat beslemesi gok diigiik « Girig gerilimini ve U n 5 gerilim
(USF) »  Gegici gerilim en dusuk parametresini kontrol edin.
seviyesinde « Kontrol cihazini degistirin.
» Yk rezistori hasarl
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Kisa devre degeri ve tavsiye edilen devre korumasi

Referans Gerilim Girig Cikis kesinti | MuhafazaKapsama | Dal Devre korumasi | Deger (Z2)

\) dayanimi | degeri (X)(2) | degeri (3) (Tip 1) (21)

degeri (1)

ATV312H018M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312H037M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312H055M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312H075M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU11M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU15M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU22M2 200-240 1 22 Sinif J Sigorta 30
ATV312H018M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 3
ATV312H037M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312H055M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312H075M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU11M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU15M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU22M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU30M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 25
ATV312HU40M3X 200-240 5 22 22 Sinif J Sigorta 35
ATV312HU55M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 50
ATV312HU75M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 60
ATV312HD11M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 80
ATV312HD15M3X 200-240 22 22 22 Sinif J Sigorta 110
ATV312H037N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 3
ATV312H055N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 6
ATV312H075N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 6
ATV312HU11N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU15N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU22N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU30N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU40N4 380-500 5 22 100 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU55N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 30
ATV312HU75N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 35
ATV312HD11N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 50
ATV312HD15N4 380-500 22 22 100 Sinif J Sigorta 70
ATV312H075S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312HU15S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 6
ATV312HU22S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 10
ATV312HU40S6X 575-600 5 22 22 Sinif J Sigorta 15
ATV312HU55S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 20
ATV312HU75S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 25
ATV312HD11S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 35
ATV312HD15S6X 575-600 22 22 22 Sinif J Sigorta 45
_Z 2 Maksimum Degerinde __ Z 1 ile Korundugunda ___Y Volt Maksimum ve En Fazla
_ X rms Simetrik Amper Dagitimi Yapan Devre Uzerinde Kullanim Igin Uygun.

(1) Giris dayanimi degeri, Uriinlin termik olarak tasarlanmis oldugu degerdir. Bu seviyenin lizerinde beslemenin
s6z konusu oldugu bir tesisatta ek endliktans gerekli olacaktir.

(2) Cikis kesinti degeri, dahili dijital kisa devre korumasini temel alir ve devre korumasi saglamaz. Devre
korumasi, Ulusal Elektrik Yasasi ve ilgili yerel yasalara uygun sekilde saglanmalidir. Bu, yalitim tipine baglidir.
(3) Muhafaza Kapsama Degeri, dahili bilesenlerdeki arizalarin belirli bir muhafaza yapisinin diginda herhangi
bir sok, alev, yangin ve patlama tehlikesi olusturmayacagi, 6zel dal Devre Korumasi ile kontrol cihazi giris
terminallerindeki maksimum giris kisa devre akimidir. Cesitli kombinasyonlar ilave belgelerde gdsterilmistir.
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